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Semboller ve gorsel araclar

Uyarilar

Bu kilavuzda, maddi hasarlara ve kisisel yaralanmalara karsi koruma amaciyla uyari isaretleri kullaniimistir.
» Bu uyari isaretlerini mutlaka okuyun ve dikkate alin.

» Uyari semboli ve uyari s6zcigi ile isaretlenmis olan tiim énlemlere uyun.

Uyari Uyari kelimesi Anlami
sembolii
TEHLIKE Insanlarlgm.tehllkeler. N )
Uyarilarin dikkate alinmamasi 6liime veya agir yaralanmalara neden olur.
UYARI insanlar icin tehlikeler.
Uyarilarin dikkate alinmamasi 6liime veya agir yaralanmalara neden olabilir.
; insanlar icin tehlikeler.
A DIKKAT Uyarilarin dikkate alinmamasi hafif yaralanmalara neden olabilir.

Diger semboller ve gorsel araglar
Dogru kullanim seklini anlatmak icin, dnemli bilgilerden ve teknik aciklamalardan yararlaniimistir.

Sembol  Anlami

“Onemli aciklama” anlamina gelir
0 Maddi hasarlarin énlenmesine, anlamaya veya calisma akiglarini en uygun sekle getirmeye yonelik bilgiler

“Ek bilgi” anlamina gelir

> islem talimati sembolii: Burada islem talimati verilir.

» Birden fazla islem yerine getirmeniz gerektiginde siraya uyun.

DIN 18650 DPIN 18650/EN 16005 Bir tablodaki ve/veya emniyet sensorlerine dair bir sembol.

EN 16005 ile uyumlu

D o DIN 18650/ EN 16005 DIN 18650/EN 16005 dogrultusunda olmayan bir tablodaki sembol veya
ile uyumlu degil sensorlere ait bilgi.
Yangina dayanikli kapi Yangina dayanikli kapi sembolii
Yangina dayanikli kapr igin “Yangina dayanikli kapi icin izin verilmez” semboli
izin verilmez

Gecerlilik

o Yazihm SGriim3 DCU2 V4.3'ten itibaren

@ Donanim Revizyonu DCU200 aB Rev E'den itibaren

o Kapr kumandalariicin
@ Otomatik doner kapilar icin DCU2
@ Yay kuvvetiyle kapanan otomatik doner kapilar icin DCU2-F
@ Yay kuvvetiyle acilan otomatik doner kapilar icin DCU2-I

Uriin sorumlulugu

Uriin sorumlulugunda belirlenmis olan treticinin rtinleri icin sorumlulugu uyarinca bu brosiirde yer alan bilgiler
(Uran bilgileri ve amacina uygun kullanim, amag disi kullanim, Grlin performansi, triin bakimi, bilgilendirme ve
talimat yukumlulUkleri) dikkate alinmalidir. Bu bilgilerin dikkate alinmamasi, Greticinin sorumluluk yakimlaluga-
nu ortadan kaldirir.



EMD / EMD-F / EMD-F-IS / EMD-F/R / EMD Invers Bilgiler

1.1

1.2

1.3

Bilgiler

Onemli gvenlik talimatlari

Kisilerin emniyeti acisindan bu talimatlarin uygulanmasi dnemlidir.
Bu talimatlar kullaniimak tizere saklanmalidir.

o

o

o

Montaj, isletime alma ve bakim ¢alismalarini sadece GEZE tarafindan yetkilendirilmis uzmanlar yapabilir.

GEZE, sistem Uzerinde yapilan yetkisiz degisikliklerden dolayi meydana gelen hasarlardan sorumlu degildir.

Yabanci Griinlerle kombine edilmesi durumunda GEZE hicbir sorumluluk tGstlenmez. Bakim ve onarim

calismalari icin de sadece GEZE orijinal parcalari kullaniimalhidir.

Sebeke gerilimi baglantisi uzman bir elektrikgi tarafindan gerceklestiriimelidir. Sebeke baglantisi ve toprakla-

ma baglantisi kablosu kontroli, VDE 0100 Boliim 600 uyarinca gerceklestirilmelidir.

Sebekeden ayirma tertibati olarak santiyede otomatik sigorta kullaniimalidir, bu sigortanin degerleri, santiye-

deki sebeke beslemesinin tipi, kesiti, doseme sekli ve ortam kosullari tarafindan belirlenir. Otomatik sigorta

en az4 A ve maks. 16 A degerine sahip olmaldir.

Cam kanatlarda glivenlik etiketleri yapistirilmalidir (Malz. No. 08176).

2006/42/AT sayil Makine Emniyeti Yonetmeligi'ne gore, kapi sistemi isletime alinmadan énce bir guivenlik

analizi yapilmalidir ve kapi sistemi, 93/68/EWG sayili CE isaretlemesi Yonetmeligi'ne gére isaretlenmelidir.

En yeni yonergeler, standartlar ve ulkeye 6zgu talimatlar dikkate alinmalidir, 6zellikle:

o ASR A1.7 “Normal ve biiyik kapilar yonetmeligi”

@ EN 16005 “Gugle acilir kapi - Kullanim glivenligi - Talepler ve test yontemleri”

o DIN 18650, Boliim 1 ve Bolim 2 “Otomatik kapi sistemleri”

o “Sabitleme sistemi yonetmelikleri”

@ DIN VDE 100- 600 “Alcak gerilim tesislerinin montaji - Bolim 6 Testler”

@ DIN EN 60335- 2- 103 “Evsel ve benzer amaglar icin kullanilan elektrikli cihazlarin emniyeti, tahrik Giniteleri,
blyuk kapilar, kapi ve pencerelerle ilgili 6zel kosullar”

o Kaza 6nleme talimatlari, 6zellikle BGV A1 (VBGT1) “Genel talimatlar”

o DGUV talimati 3 (BGV A3) “Elektrik tesisati ve ekipmanlar”

DIN 18263-4 uyarinca sabitleme mekanizmasi olarak doner kapi tahrik iinitesi

o

Doner kapi tahrik Unitesi sabitleme fonksiyonu yangin alarmi, ariza veya elle kumanda durumunda iptal
edilmeli, kilit dili acicisi (isletme akimi prensibine gore kapi otomatigi) kilitli konumda olmali ve kapi kanadinin
acilmasiyla ilgili tim sinyal vericileri etkisiz olarak devrede olmaldir.

Tek ve iki kanath kapilarda doner kapi tahrik tiniteleri iki kanath kapilarin kapi ¢ercevesi veya sabit kanadinda
kilit dili acicisi ile ilgili elektrikli kapi otomatigi ve/veya yayli kilit diline sahip emniyet mandalinin olmasi halin-
de kullanilabilir.

Montaj talimatlari

o

v

vvyVvyy

Tahrik Ginitesi sadece kuru odalarda kullaniimak tizere tasarlanmistir.

Sadece kablolama semasinda belirtilen kablolar kullanilmalidir. Koruyucu topraklama, baglanti semasi uyarin-
ca yerlestirilmelidir.

Kablolar icin temel olarak izolasyonlu kablo yuksukleri kullaniimalidir.

Kullanilmayan uglar izole edilmelidir.

Gevsek ve tahrik dahilindeki kablolar kablo baglariyla emniyete alinmalidir.

Cevre beslemesi icin izin verilen maksimum toplam elektrik tiiketimi dikkate alinmalidir.

Emniyet bilinciyle ¢calismak

>

>
>
>

Is yeri izinsiz giris yapilmasina karsi emniyete alinmalidr.

Uzun sistem elemanlarinin pivot alani dikkate alinmalidir.

Tahrik Unitesi/kapak/sistem elemanlari asagiya diismeye karsi emniyete alinmalidir.

Elektrikli sistemlerde calismaya baslamadan dnce gerilim beslemesi (sebeke ve akiimilator) kesilmeli ve
gerilimsizlik kontrol edilmelidir. Kesintisiz glic kaynadi kullaniliyorsa (UPS), sistem sebekeden ayrilmis olsa bile
gerilim altindadur.

Tahrik Unitesi acikken hareketli parcalar nedeniyle yaralanma riski (saglarin, giysi parcalarinin iceri cekilmesi, ...).
Emniyete alinmamis ezme, darbe, kesme ve iceri cekme noktalari nedeniyle yaralanma tehlikesi.

Tahrik tGnitesinde bulunan keskin kenarlar nedeniyle yaralanma tehlikesi.

Cam kirilmasi nedeniyle yaralanma tehlikesi.

Buyuk yiksekliklerde yapilan ¢alismalarda yaralanma tehlikesi.

EMD-F ve EMD Invers modellerinde:
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A TEHLIKE

Geri tepen dirsek kollar veya kol nedeniyle agir yaralanma tehlikesi!

» Motoru sadece, yay gerilimsiz durumdayken kontrol tnitesinden ayirin.
» Motor baglantisini kesmeyin.

» Tahrik Gnitesini sadece son stoper bagh oldugunda calistirin.

14

Monte edilmis sistemin kontrol edilmesi

» Ezme, darbe, kesme ve iceri cekme noktalarinin emniyete alinmasi veya engellenmesine dair dnlemler kontrol
edilmelidir.
» Varlik sensorleri ve hareket sensorlerinin fonksiyonu kontrol edilmelidir.
» Temas edilebilir tim metal parcalarinin topraklama baglantisi kontrol edilmelidir.
» Dogru agl sensorii konumunun ayari kontrol edilmelidir (bkz. B6lim 21, “Motor”).
Kapi sisteminin imha edilmesi
e Kapi sistemi, geri donlisime verilmesi gereken malzemelerden olusur.
Bunun icin minferit parcalar malzeme tiriine gére ayrilmalidir:
s Aliminyum (profiller, kapak, yonlendirme makarasi, t kanal somunu, ...)
o Demir (tastyicilar, vidalar, ...)
s PVC
o Elektronik parcalar (stirgQ, motor, kontrol Unitesi, transformator, sensorler, ...)
o Kablolar
Parcalar yerel bir geri donlisim merkezi veya bir hurda toplama sirketi tarafindan imha edilebilir.
v AkUmulatorler zararll maddeler ve agir metaller icerirler. Evsel atiklarla imha etmeyin.
Akumdlatorleri de ayni sekilde yerel geri doniisim merkezine teslim edin.

Kisaltmalar

Kablo renkleri

BN  kahverengi GN  yesil OG turuncu TQ  turkuaz
BK  siyah GY g PK  pembe VT mor
BU mavi YE  sarn RD  kirmizi WH  beyaz

Baglantilar, terminaller ve fisler

AU Otomatik LK Sira klemens SF Sabit kanat
BS Mentese tarafi LS Mesai bitimi STOP Durdurma
BGS Mentesesiz tarafi MPS Mekanik program salteri SCR Koruyucu topraklama
CAN Bolgesel bilgisa- NA Gece SIO Emniyet sensort Agma
yar kontrol agi OFF Kapali SIS Emniyet sensort Kapama
(Controller Area PA Programlanabilir ¢ikis STG Ariza
Network) PE Programlanabilir giris TK Kapi Gst gecis kablosu
DCU Kapr kumandasi RES Sifirlama tusu TOE Kapr otomatigi
(Door Control Unit) RM Sargu sinyali TPS Tuslu program salteri
DO Daimi agik RSZ Duman dedektor baglan- TST Emniyet sensorleri test
DPS Dijital program t merkezi sinyali
salteri RS485 DPS, TPS ve ikinci tahrik 24V Harici cihazlar icin besle-
END Son stoper Unitesine iletisim sinyali me voltaji

GF Gecis kanadi

GND  Gerilim potansiyeli
(topraklama)

HOD  Sabitleme mekaniz-
mas! (Hold Open
Device)

KA Temas algilayicisi
disarda

KB Mekanik anahtar
yetkili

K Temas algilayicisi
iceride
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3 Elektrik Verileri

Parametre Deger

Sebeke gerilimi 230V AC-%15, +%10

Frekans 50 Hz

Koruma sinifi |

Nominal gli¢ 120 W

Sebeke baglantisi Sabit baglanti (kurulum hatti veya kablo gecis korumasi)
Birincil sigorta -

ikincil sigorta 10 A yavas, 520 mm ikincil sigorta 6,3 A yavas, 5x20 mm
ikincil gerilim (Trafo) 33V AC 46V DCQ)

Harici bilesenler icin gerilim 24 VDC £%10

Harici bilesenler icin ¢ikis akimi gerilimi 24 V 1A

Sigorta 24 V 1,25 Ayavas, 5x20 mm

Sicakhk aralig -15...450°C

IP koruma sinifi 1P20




Kontrol Gnitesi ve baglanti klemensi EMD / EMD-F / EMD-F-IS / EMD-F/R / EMD Invers

4 Kontrol Ginitesi ve baglanti klemensi

41 Kontrol Unitesi @ i
O [ 2 O i
Motor |[ ACIN Encoder | 0 ST DCU201 !
O TEMP | : |
o - mEo 2]
@ i
O O 5
o i DCU202 | !
| |
O ORI}
Ol @ s
O R o] [ e O ||
: @ vl 0 S1 DCU204
i < i
OOl — Q el
_______ O O

©
VAN
CAN

e e e e = Q ____________________ O
RUN@

1 Kontrol Unitesi DCU201 (EMD-F)
DCU200 E 2 Kontrol Unitesi DCU202 (EMD)
o||ln 3 Kontrol Unitesi DCU204 (EMD Invers)
N1 4 Yuva 1
O 5 Yuva 2
1-2 CAN sonlandirma direnci etkin degil
3= 2-3  CAN sonlandirma direnci etkin
= % DCU201, DCU204: Fren guicii
UR Pl S1 Poz. 0: dusuk (fabrika ayari)
S1Poz. 1:orta
wlln S1 Poz. 2: yiiksek
o||»
Yangina dayanikh kapilar icin ayar SI1/
DIN 18263-4:
> w » S1'i, 0°dan 90°ye kapanma siiresi 4 sve 10 s
g ,9 arasinda olacak sekilde ayarlanmalidir.
N
Ayar S1 diisuik enerji tiiketimli calisma uyarinca,
2| DIN 18650/ EN 16005:
212 » S1i,90°den 10°ye kapanma siire su sekilde
O Q| olacak bicimde ayarlanmaldir:
O o Dirsek kollu kapilar: > 6,8 s

o Tekerlekli rayh kapilar: > 5,7 s

o CAN arayiizi CAN/CAN-ISOL Malz. No. 119952 = DCU200:

s CAN araylzi CAN/CAN Malz. No. 189521 (bkz. konuyla F1  ACIN (6,3 AT; 5x20 mm)
ilgili ek dosyalar) F2 24V EXT (1,25 AT; 5x20 mm)

s Kontrol Ginitesi DCU2, Malz. No. 106037 RUN Run LED
Kontrol Ginitesi DCU2-F, Malz. No. 106038 @ Daimi aydinlatma Calisma
Kontrol Unitesi DCU2-1, Malz. No. 117297 e 0,25sacik - 0,25 s kapali Ariza
Klemens torbasi DCU200, Malz. No. 106040 v 2saclk-2skapaliyeni Griin



EMD / EMD-F / EMD-F-IS / EMD-F/R / EMD Invers Kontrol Unitesi ve baglanti klemensi

4.2 Baglanti klemensi

PE1 PE2 PS
DCU201, DCU204, L~
@ PA3 2 | 24v AU | 8 —
RSZ 24V { PA3 51| PE1 Ls |7 —
RSZ GND | 24VFP m 52| pE2 NA LJ
2 | 2av 24V | 2
DCU103 KA KI
CAN 1| oD K [21 |—"
CANL 2 | 2av 24V | 2 ;I
CANH 23| ka GND | 1
KB _ STOP
—120| kB 24V | 2
SI0 SIS
i 131 sIO TST
; |~
i 1| GND 24V
: 2 | 2av GND
i---410 TST SIS
PA1PA2
[1] eno RM
2 >< 2 | 2av —TOEB |32
fdo N 1 55| patA— ,  “—TOEA |31
:lmnlj 1 56 | PA1B 24V E
e 40— 57 \ GND | 1
e v | P4 57| PA2 ]
¢ 4 . Rsass f RS485
| \
' | GNP SCR 1431
]
—— 2 | 24v RS485-B |41
1 — —
O—= L1147 Rsags-A Rs485-A 42
1 — —
' :,' 41 | Rs485-B 24V | 2
’_/ —[43] scr GND |1

1 ikinci tahrik Unitesi
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5

10

Kapanma ve agma emniyet sensoru

» 2 kanatli sistemlerde gecis kanadinin emniyet sensorleri, gecis kanadi kontrol Gnitesi ile, sabit kanadin sensor-
leri sabit kanat kontrol Ginitesiyle baglanmalidir.
» Kapanmayi denetleyen sensorii, mentesesiz taraftaki kapi kanadina monte edin.
Kapanma sirasinda SIS etkinlestirildiginde, kapi geri gelir ve tekrar acilir.
» Acilmayi denetleyen sensoérii, mentese tarafindaki kapi kanadina monte edin.
Acilma sirasinda SIO etkinlestirildiginde kapi durur.
Algilandiginda sensoriin gikisi aciktir (SIS veya SIO girisinde GND vardir).
> isletime alma ve serviste sensérlerin fonksiyonu ve tam ayari kontrol edilmelidir.
SIS emniyet sensori ve SIO emniyet sensériiniin harekete ge¢mesi durumunda kapinin fonksiyonu servis men-
stinde ayarlanabilir.
Kapinin acik konumunda bir duvar veya benzeri bir esya bulundugunda, SIO'nun tanitma stirecinde duvar goériin-
mezligi araligi otomatik ayarlanir. ihtiyac halinde bu aralik servis meniisii tizerinden degistirilebilir.
2 kanatli tahrik Gnitelerinde agma sirasinda SIO emniyet sensorlerinden birinin devreye girmesi halinde gecis kanadi
ve sabit kanat durur. £3 “SI3 Terminal SIO, “SI3 fonksiyonu” parametresi £ & “SIO SF-GF” olarak ayarlanmissa, duvar
gorinmezligi dikkate alinmaz.

Duvar goriinmezligi arahiginin diizeltilmesi icin
» A&, "SI3 - Terminal SIO, “SI3 duvar goriinmezligi” parametresini istenen degere ayarlayin
(maksimum agilma acisinin %1'i ... %99'u, 0 = duvar gériinmezligi yok)



EMD / EMD-F / EMD-F-IS / EMD-F/R / EMD Invers Kapanma ve agma emniyet sensori

5.1

Emniyet sensorl citasi cifti GC 338

DIN 18650
EN 16005

» Montaj kilavuzu GC 338 dikkate alinmalidir.

GC 338 arayliziintin baglanti prizi 6 kutuplu. Terminal 6 bos.

» GC 338 arayiiz modiiliindeki DIP salteri 3'U (TST/SBY) ACIK konumuna getirin (fabrika ayari).
» Parametre testinin ayarlanmasi:

e DPS:  kE O 1 konumuna getirilmelidir (24 V ile test etme).

o ST220: “Cikis sinyalleri”, “Sl test etme”, “24 V ile test etme” konumuna getirilmelidir.

Kapanma ve agmayi denetleme

» Kontak tipi parametresini ayarlama;
o DPS: S 1ve 53, 02 konumuna getirilmelidir
(“agma otomatigi”) (fabrika ayar). E
o ST220: “Giris sinyalleri”, “SIT - Terminal SIS”,
“SI1 kontak tipi” “agma otomatigi” ve
“SI3 - Terminal SIO”, “SI3 kontak tipi”

“acma otomatigi” konumuna getirilmeli-
dir (fabrika ayar).

» Fonksiyon parametresini ayarlama:
o DPS:  Flistenilen fonksiyonave F3, 05 s
(SIO stop) veya
£ & (SIO stop SF-GF”) konumuna getiril- @ @
melidir. S o Y&ya
@ ST220: “Giris sinyalleri”, “SIT - Terminal SIS”, @ @
“SI1 fonksiyonu” istenilen fonksiyona ve
“SI3 - Terminal SIO”, “SI3 fonksiyonu”, E
“SIO stop” veya “SIO stop SF GF” n sio
konumuna getirilmelidir. 1 3] slo
— 1| GND
100mA 2 | 24v
SINvAL [ &Y 0| TST
24v [ | BN —
[ | sio [3 |_BK Si
GND |4 | _BY ] o
sis |5 LWH _ - oNb
2 | 24V
@ 70| TST
GC 338
Araylz modilu

T S
1 Mentesesiz taraf

2 Mentese tarafi
3 Kapi Ust gecis kablosu
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Kapanma ve agma emniyet sensoru EMD / EMD-F / EMD-F-IS / EMD-F/R / EMD Invers

512  Aglmay denetleme

> Kontak tipi parametresinin ayarlanmasi:

@ DPS: 53,82 konumuna getirilmelidir @
(“agma otomatigi”) .
(fabrika ayari) @
o ST220: “Giris sinyalleri”, “SI3 - Terminal SIO”,
“SI3 kontak tipi”, m
“acma otomatigi” konumuna getirilmelidir
(fabrika ayari)
SI0
» Fonksiyon parametresini ayarlama: 13]sl0
s DPS:  F3,85konumuna (SIO stop) veya 1 | GND
i & konumuna (SIO stop SF-GF) 100mA 2 | 2av
ayarlanmalidir. ) —1 GY
o ST220: “Girig sinyalleri”, “SI3 - Terminal SIO”, SINYAL | 1 | BN 10]TsT
“SI3 fonksiyonu”, “SIO stop” veya 24V | 2
“SI0 stop SF GF” konumuna getirilmelidir. n sio |31 BK
GND | 4 i
— WH
SO RN @
GC338
Arayliz modiili

'

1 Mentesesiz taraf
2 Mentese tarafi
3 Kapr Ust gecis kablosu

2 GEZE)



EMD / EMD-F / EMD-F-IS / EMD-F/R / EMD Invers

Kapanma ve agma emniyet sensoru

513 Kapanmayi denetleme
> Kontak tipi parametresinin ayarlanmasi:
s DPS: 5/, &< konumuna getirilmelidir @
("agma otomatigi”) 000 s
(fabrika ayari). @
o ST220: “Giris sinyalleri”, “SIT - Terminal SIS”,
“SI1 kontak tipi”, “agma otomatigi” [
konumuna getirilmelidir (fabrika ayari).
. L SIS
» Fonksiyon parametresini ayarlama: >
= DPS:  Flistenilen fonksiyona ayarlanmalidir. SIS
o ST220: “Giris sinyalleri”, “SIT - Terminal SIS”, 100mA 1| GND
“SI1 fonksiyonu” istenilen fonksiyona m 2 | 24v
ayarlanmalidr. sinval [T 10| 15T
— BN
24v | 2| ”
. sio | 3
— BU
GND | 4
— WH
SO RN @
GC338
Arayliz modulu
T s
1 Mentese tarafi
2 Mentesesiz taraf
3 Kapi Gst gecis kablosu
52  Emniyet sensortd GC 342
DIN 18650
EN 16005
= Emniyet sensoru GC 342
» Montaj kilavuzu GC 342 dikkate alinmalidir.
o Aksesuar (opsiyonel):
o Uzaktan kumanda, Malz. No. 100061
@ Diger aksesuarlar: bkz. Montaj kilavuzu GC 342
Sensor pozisyonu
» Emniyet sensorleri GC 342 montaj kilavuzunda belirtildigi gibi kapi kanadina monte edilmelidir.
» Parametre testinin ayarlanmasi:
o DPS:  EE, Oc (GND ile Test) konumuna getirilmelidir.
@ ST220: “Cikis sinyalleri”, “Sl test etme”, “GND ile test etme” konumuna getirilmelidir.
521 Kapanma ve agcmayi denetleme

Ayarlar GC 342

@ Bkz. montaj kilavuzu GC 342

o GEZE, sensor parametrelerinin dedistirilmesi icin opsiyonel uzaktan kumandanin kullanilmasini 6nerir.
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Kapanma ve agma emniyet sensori

EMD / EMD-F / EMD-F-IS / EMD-F/R / EMD Invers

522

523

14

Ayarlar DCU 2

> Kontak tipi parametresinin ayarlanmasi:
@ DPS:

getirilmelidir (fabrika ayari).

“Giris sinyalleri”, “SI1 - Terminal SIS”,

< ey

“SI1 kontak tipi”, “agma otomatigi

@ ST220:

<y

“agma otomatigi
(fabrika ayari).
» Fonksiyon parametresini ayarlama:

o DPS:  Flistenilen fonksiyonave F3,05

(SIO stop) veya

£ & (SIO stop SF-GF”) konumuna getirilmelidir.
e ST220: “Giris sinyalleri”, “SIT - Terminal SIS”,

“SI1 fonksiyonu”; istenilen fonksiyona ve
“SI3 - Terminal SIO”, “SI3 fonksiyonu”,

“SIO stop” veya “SIO stop SF-GF” konumuna

getirilmelidir.

Acilmayi denetleme

Ayarlar DCU 2
» Kontak tipi parametresinin ayarlanmasi:

= DPS: 53, 02 konumuna getirilmelidir
(“agma otomatigi”) (fabrika ayarn).
e ST220: “Giris sinyalleri”, “SI3 - Terminal SIO”

ve “SI3 kontak tipi”, “agma otomatigi”
konumuna getirilmelidir (fabrika ayar).
» Fonksiyon parametresini ayarlama:

s DPS:  F3,85konumuna (SIO stop) veya
& konumuna (SIO stop SF-GF”)
getirilmelidir.

o ST220: “Giris sinyalleri”, “SI3 - Terminal SIO”,

“SI3 fonksiyonu”, “SIO stop” veya
“SIO stop SF-GF” konumuna
getirilmelidir.

Kapanmayi denetleme

Ayarlar DCU 2
» Kontak tipi parametresinin ayarlanmasi:

@ DPS: 51,02 konumuna getirilmelidir
(“agma otomatigi”) (fabrika ayarn).

e ST220: “Giris sinyalleri”, “SIT - Terminal SIS”
ve “SI1 kontak tipi”, “acma otomatigi”
konumuna getirilmelidir (fabrika ayari).

» Fonksiyon parametresini ayarlama:

s DPS:  Flistenilen fonksiyona getirilmelidir.

o ST220: “Giris sinyalleri”, “SIT - Terminal SIS” ve
“SI1 fonksiyonu” istenilen fonksiyona
getirilmelidir.

S1ve 53,02 ("agma otomatigi”) konumuna

konumu-
na ve “SI3 - Terminal SIO”, “SI3 kontak tipi”,
konumuna getirilmelidir

4
(]

- -
[[=[-]z]

14
n

BN
60 mA e
m
+UB GN ¢
YE T
slo |_/l WH
o g
SIS | PK T
BU >< 1
Test oM RD i
+ 10
GC342 (1) _
BGS

1 Kapr Ust gegis kablosu

SIO
13
BN
60 mA e 1
m
+UB GN__, 4
YE T 10
Slo |_/| WH
PK
SIS |_/I oy
COM i
Test
+|_RD
GC 342 @
B
1 Kapr Ust gecis kablosu
SIS
11
BN
60 mA e 1
m
+UB GN 4
YE
10
slo |_/\ WH
PK
s o
COM i
Test
+|_RD
GC342 ()
BG

1 Kapi Gst gecis kablosu

SIO

GND
24VSENS
TST

SIS

GND
24VSENS
TST

SIO

GND
24VSENS
TST

SIS

GND
24VSENS
TST



EMD / EMD-F / EMD-F-IS / EMD-F/R / EMD Invers

Kapanma ve agma emniyet sensoru

53

Emniyet sensort GC 334

DIN 18650
EN 16005

531

532

@ GC 334 modiil, Malz. No. 126410
» Montaj kilavuzu dikkate alinmalidir.
» Test etmeyi ayarlama:

s DPS:  EE 02 konumuna getirilmelidir (GND ile test etme).

@ ST220: “Cikis sinyalleri”, “Sl test etme”, “GND ile test etme” konumuna getirilmelidir.

@ siralk maks. 6 moduil

Acilmayr denetleme

» Kontak tipi parametresinin ayarlanmasi:

= DPS: 53, 02 konumuna getirilmelidir
(“agma otomatigi”) (fabrika ayar).
“Girig sinyalleri”, “SI3 - Terminal SIO”
ve “SI3 kontak tipi”, “agma otomatigi”
konumuna getirilmelidir (fabrika ayari).
» Fonksiyon parametresini ayarlama:

= DPS:  F3,05konumuna (SIO stop) veya
£ & konumuna (SIO stop SF-GF”)
getirilmelidir.
“Girig sinyalleri”, “SI3 - Terminal SIO”,
“SI3 fonksiyonu”, “SIO stop” veya
“SIO stop SF-GF” konumuna getirilmelidir.
= Konfigiirasyon GC 334 modiilleri: DIP1 = ON

@ ST220:

@ ST220:

Kapanmayi denetleme

» Kontak tipi parametresinin ayarlanmasi:

s DPS: 5/, 02 konumuna getirilmelidir
(“agma otomatigi”) (fabrika ayarn).
o ST220: “Girig sinyalleri”, “SI1 - Terminal SIS”

ve “SI1 kontak tipi”, “acma otomatigi”
konumuna getirilmelidir (fabrika ayari).
» Fonksiyon parametresini ayarlama:

o DPS:  Flistenilen fonksiyona getirilmelidir.

o ST220: “Giris sinyalleri”, “SIT - Terminal SIS” ve
“SI1 fonksiyonu” istenilen fonksiyona
getirilmelidir.

s Konfigurasyon GC 334 modiilleri: DIP1 = KAPALI

t

T

GC334
Module

60mA

_ 1BN

@

SIO
13 SIO

+ JGN

1 | GND

YE

—o

WH

2 |24V

L

- |BU

+ JRD

’710 TST

GC334BS

Kapr Ust gecis kablosu

t

GC334

11| SIS

1 | GND
2 |24V

’710 TST

Module
1 (D
BN
60mA
+ 4N °
PK |
(42
B BU
+ JPRD
GC 334 BGS

Kapr Ust gecis kablosu
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Kapanma ve agma emniyet sensori

EMD / EMD-F / EMD-F-IS / EMD-F/R / EMD Invers

53.3 Kapanma ve agmayi denetleme

> Kontak tipi parametresinin ayarlanmasi:

= DPS:

= ST220:

5182 konumunda (“agma otomatigi”) ve
5382 konumunda (“agma otomatigi”)
(fabrika ayari).

“Giris sinyalleri”, “SI1 - Terminal SIS”, “SI1
kontak tipi”, “agma otomatigi” konumuna
ve “SI3 - Terminal SIO”, “SI3 kontak tipi”
“a¢cma otomatigi” konumuna getirilmelidir

(fabrika ayari).

» Fonksiyon parametresini ayarlama:

o DSP:

= ST220:

F listenilen fonksiyonave F3, 05

(“SIO stop”) veya

£ & (“SIO stop SF-GF”) konumuna
getirilmelidir.

“Giris sinyalleri”, “SI1 - Terminal SIS”,

“SI1 fonksiyonu”; istenilen fonksiyona ve
“SI3 - Terminal SIO”, “SI3 fonksiyonu”,

“SIO stop” veya “SIO stop SF-GF” konumuna
getirilmelidir.

o GC 334 modiillerinin konfigiirasyonu

@ mentese tarafinda:
@ Mentesesiz tarafi:

DIP1 =ON
DIP1 = KAPALI

534  Araytz GC 334 Uzerinden baglanti GC 334

GC 334 arayuizl santiyede mevcut kablo gecis korumasinin baglantisi icindir.

16

GC 334 Module

BGS

GC 334 Module

[ _BS

SIO
60mA 4 13| SIO
+ 3 N 1 [ GND
2 |24V
k 2 — 10 [ TST
i SIS
1 111slIs
+ 5 |
GC 334 Interface ~
BS GC334 @

1 Kapi Ust gecis kablosu

t

GC 334 Module BGS

GC 334 Module BS

60mA

GC334BS

SIo
w
13 [ slo
+ gSN 1 |GND
YE —
2 | 24v
WH —
—{10|TsT
PK p—
IS
\/'I' —
11|sis
Pl 1 |GND
RD —
+ 2 | 2av
10 | TST

Kapr Ust gegis kablosu



EMD / EMD-F / EMD-F-IS / EMD-F/R / EMD Invers Kapanma ve agma emniyet sensori

54

Emniyet sensort GC 335

DIN 18650
EN 16005

vVvvyVvyVvyy

GC 335 Master modiil, Malz. No. 128074

GC 335 genisletme kiti (aksesuarh Slave modiil), Malz. No. 128072

Aksesuarlar:

= GC 332 adaptor, Malz. No. 124035

o Spotfinder, Malz. No. 112321

Montaj kilavuzu dikkate alinmahdir.

Algilama bdlgesinin ayarlanmasi icin: Deney numunesi Malz. No. 120190 kullaniimalidir.

Master modulu daima bant yakinina monte edilmelidir, tahrik kontrol tnitesi ile baglanti master modiiliinde yapilir.
Bir Master moduiliine maks. 7 adet Slave modiili baglayin.

Son Slave modiiliinde veya Master moduliinde (Slave modiilleri baglanmamissa) konfigtirasyon kdprisi ayrilmalidir.
“Test” parametresini ayarlayin.

s DPS: k£ & fkonumuna getirilmelidir (24 Vile test etme)

@ ST220: “Cikis sinyalleri”, “Sl test etme”, “24 V ile test etme” konumuna getirilmelidir.

GEZE) v



Kapanma ve agma emniyet sensori EMD / EMD-F / EMD-F-IS / EMD-F/R / EMD Invers

541 Kapanma ve agmayi denetleme

» Kontak tipi parametresinin ayarlanmasi:
= DPS: 5182 konumunda (“agma otomatigi”) ve
53 02 konumunda (“agma otomatigi”) (fabrika ayari).
o ST220: “Giris sinyalleri”, “SIT - Terminal SIS”, “SI1 kontak tipi” “agma otomatigi” ve
“SI3 - Terminal SIO”, “SI3 kontak tipi” “agma otomatigi” konumuna getirilmelidir (fabrika ayar).
» Fonksiyon parametresini ayarlama:
s DSP:  Flistenilen fonksiyona ve
F3,05 ("SI0 stop”) veya £ & (“SIO stop SF-GF”) konumuna getirilmelidir.
o ST220: “Girig sinyalleri”, “SI1 - Terminal SIS”, “SI1 fonksiyonu”; istenilen fonksiyona ve “SI3 — Terminal SIO”,
“SI3 fonksiyonu”, “SIO stop” veya “SIO stop SF-GF” konumuna getirilmelidir.

1 GC 335
Slaves

1
1| WH
60mA - '
2| BN
+ 9
3| GY
4] GN
5 PK
s I
6| VE GC 335 Master
Test BGS
GC 332
Adapter
" 0
& _&_ SIS
~ Q GND
’_\Q_& S ™
- Q TST
sy | o
+6 Q | S
7
| HOH
8 o slo
2 13 SIO
Test 10 1| GND
I 2 | 24v
10| TST
60mA _ 1 OL §§ 335 Master
2 BN
+ 9
3 GY
L% -
54 PK
6 YE
Test 9
l GC335
I Slaves

1 Kapi Ust gecis kablosu

s GEZE)



EMD / EMD-F / EMD-F-IS / EMD-F/R / EMD Invers

Mekanik anahtar yetkili

54.2  Aglmay denetleme

543

6.1

> Kontak tipi parametresinin ayarlanmasi: T GC 335
@ DPS: 53,82 konumuna getirilmelidir 1 Slaves @
(“acma otomatigi”) (fabrika ayar). P ~ slo
s ST220: “Giris sinyalleri”, “SI3 - Terminal SIO” 60mA 13S0
ve “SI3 kontak tipi”, “agma otomatigi” +20 o - 1| GND
konumuna getirilmelidir (fabrika ayar). 3 _I 21 2av
» Fonksiyon parametresini ayarlama: 4
o DPS:  F3,05konumuna (SIO stop) veya l;:— 10]TsT
{15 konumuna (SIO stop SF-GF”) £} S ’7
ge.tl.rllmelldlr. ‘ ' Test 6 S
o ST220: “Giris sinyalleri”, “SI3 - Terminal SIO”, !
“SI3 fonksiyonu”; “SIO stop” veya gsc 335 Master
“SIO stop SF GF” konumuna getirilmelidir.
1 Kapi Ust gecis kablosu
Kapanmayi denetleme
» Kontak tipi parametresinin ayarlanmasi: 1 GC335
= DPS: {, 02 konumuna getirilmelidir 1 Slaves @
(“agma otomatigi”) (fabrika ayar). y 7 SIS
e ST220: “Giris sinyalleri”, “SIT - Terminal SIS” 60mA Q 11| SIS
ve “SI1 kontak tipi”, “agma otomatigi” +2] o
konumuna getirilmelidir (fabrika ayari). 3 _I &_\ ; ::lVD
» Fonksiyon parametresini ayarlama: 4
@ DPS:  Flistenilen fonksiyona getirilmelidir, ;—

o ST220: “Giris sinyalleri”, “SIT - Terminal SIS” ve >
"SI1 fonksiyonu" istenilen fonksiyona 6
getirilmelidir.

’710 TST

}ca(a

Test

GC 335 Master
BGS

1 Kapi Ust gecis kablosu

Mekanik anahtar yetkili

o

o

KB girisi AU, LS ve NA calisma modlarinda etkin.

2 kanatli sistemlerde mekanik anahtar yetkili gecis kanadi kontrol Ginitesine veya sabit kanat kontrol tinitesine

baglanabilir.

Kumanda edildiginde gecis kanadi ve devredeyse sabit kanat acilir.

Kumanda esnasinda mekanik anahtar yetkilinin cikisi kapahdir (KB girisinde 24 V vardir).

Mekanik anahtar yetkilinin kontak tiirii £& veya “KB, kontak tipi KB” parametresiyle ayarlanabilir.

Servis menisu Uzerinden, KB, KI ve KA icin etkin olan genel bir L gecikmesi (“agma gecikmesi”) ayarlanabilir.

Parametre ayari:

o DPSile: oL istenilen gecikme siresine getirilmelidir (0-9 s).

o ST220ile:  “Kapi parametresi”, “A¢gma gecikmesi” A veya ¥ basma butonlariyla istenilen gecikmeli
acmaya getirilmelidir (0-9 s) ve <! basma butonuna basiimalidir.

Anahtarli buton

o

Kontak tipi parametresinin ayarlanmasi: O0—=—5
= DPS: [k, fkonumuna getirilmelidir (fabrika ayari). ! KB
@ ST220: “Sinyaller”, “Giris sinyalleri”, “KB”, “KB Kontak

o

tipi”, “normalde acik” konumuna getirilmelidir.
(fabrika ayari).
SCT anahtarli buton, tek kutuplu, UP, AS500 profil yarim
silindiri yok, Malz. No. 117996
Aksesuarlar:
@ Profil yarim silindir, Malz. No. 090176
s Yardimci kontak, Malz. No. 024467

EI — 2] 2av
20 | KB

GEZE) o



Temas algilayicisi iceride EMD / EMD-F / EMD-F-IS / EMD-F/R / EMD Invers

7

/.1

/.2

/.3

20

Temas algilayicisi iceride

o Kl girisi AU ve LS ¢alisma modlarinda etkin.
o 2 kanath sistemlerde temas algilayicisi iceride gegis kanadi kontrol Unitesine veya sabit kanat kontrol Unitesine
baglanabilir.
o Kumanda edildiginde gecis kanadi ve devredeyse sabit kanat acilir.
s Temas algilayicisi iceridenin kontak tipi £+ veya “Kl, Kl kontak tipi” parametresiyle ayarlanabilir.
o Kapanmayi denetleyen sensdr, temas algilayicisi iceride olarak da kullanilabilir.
= Parametre ayari:
s DPS:  Fl{, 02 konumuna getirilmelidir.
@ ST220: “Sinyaller”, “Giris sinyalleri”, “SI1 - Terminal SIS1”, “SI1 fonksiyonu”, “SIS ve KI” konumuna getirilmelidir.
o Kl girisi icin bir gecikmeli agma surresi ayarlanabilir. Bu siire genel &L gecikme siiresine (“agma gecikmesi”) eklenir.
= Parametre ayari:
s DPS: A istenilen gecikme siiresine getirilmelidir (0-9 s).
@ ST220: “Sinyaller”, “Giris sinyalleri”, “KI”, “KI gecikmesi” A veya ¥ basma butonlariyla istenilen gecikme
stresine (0-9 s) getirilmelidir ve «! basma butonuna basiimalidir.

Radar hareket sensort GC 302 R

s GC 302 R yodn hassasiyetli bir radarl hareket sensoridur.

ac u GC302R q
@ Kumanda esnasinda GC 302 R'nin ¢ikisi kapalidir (K giri- WH
sinde 24 V vardr). soma TR LT - 1 [GND
@ GC 302 R siyah, Malz. No. 124087 -UB | 2 2 | 24v
= GC 302 R, RAL uyarinca, Malz. No. 124088 (kapak takili 5 BN 211k
— B
e
5

oldugunda uzaktan kumanda calismaz, LED goriinmez) L\:

e Aksesuarlar:
= Uzaktan kumanda, Malz. No. 099575
= Tavan montaj kiti, Malz. No. 115384
@ Yagmur korumasi, Malz. No. 115339
» Montaj kilavuzu dikkate alinmalidir.
» Kontak tipi parametresinin ayarlanmasi:
e DPS: L, /konumuna getirilmelidir (fabrika ayar).
s ST220: “Sinyaller”, “Giris sinyalleri”, “KI", “KI Kontak tipi”, “normalde a¢ik” konumuna getirilmelidir (fabrika ayar).

Radar hareket sensort GC 304 R

@ GC 304 R yon hassasiyetli bir radarli hareket sensorudiir. GC304R KI
s Kumanda esnasinda GC 304 R'nin ¢ikisi kapalidir (Kl girisin- TR WH Tleno
de 24 V vardir). 80 mA L1 BN
o GC 304 R, siyah, Malz. No. 130651 +UB | 2 GN / 2 |2V
s Aksesuarlar: 3 21 (K
5 Uzaktan kumanda, Malz. No. 100061 L\:T vE
» Montaj kilavuzu dikkate alinmalidir. 5 |

» Kontak tipi parametresinin ayarlanmasi:
o DPS: L, /konumuna getirilmelidir (fabrika ayar).
o ST220: “Sinyaller”, Giris sinyalleri”, “KI” ve
“Kl kontak tipi, “normalde agik” konumuna
getirilmelidir (fabrika ayari).

Basma buton (potansiyel farki olmayan kapatici kontak)

» Kontak tipi parametresinin ayarlanmasi: -
o DPS: L, lkonumuna getirilmelidir (fabrika ayar). | K

o ST220: “Sinyaller”, Girig sinyalleri”, “KI” ve I: —1 2| 24v
“Kl kontak tipi, “normalde agik” konumuna 21| ki

getirilmelidir (fabrika ayari).




EMD / EMD-F / EMD-F-IS / EMD-F/R / EMD Invers Temas algilayicisi disarida

8 Temas algilayicisi disarida

o KA girisi sadece AU calisma modunda etkindir.
o 2 kanath sistemlerde temas algilayicisi disarida gegis kanadi kontrol Unitesine veya sabit kanat kontrol Unitesi-
ne baglanabilir.
o Kumanda edildiginde gecis kanadi ve devredeyse sabit kanat acilir.
o Temas algilayicisi disaridanin kontak tipi £ veya “KA, KA kontak tipi” parametresiyle ayarlanabilir.
s Kapanmayi denetleyen sensor, temas algilayicisi disarida olarak da kullanilabilir.
s Parametre ayari:
o DPS: {, & 3 konumuna getirilmelidir.
o ST220: “Sinyaller”, “Giris sinyalleri”, “SI1 - Terminal SIS1”, “SI1 fonksiyonu” “SIS ve KA” konumuna
getirilmelidir.
o KA girisi icin bir gecikmeli agma suresi ayarlanabilir. Bu siire genel gecikmeli agma siiresine (“agma gecikmesi”)
eklenir.
@ Parametre ayari,
s DPS:  FAAistenilen gecikme sresine getirilmelidir (0-9 s)
o ST220: “Sinyaller”, “Giris sinyalleri”, “KA”, “KA gecikmesi” A ve ¥ basma butonlariyla ile istenilen gecik-
me suresine (0- 9 s) getirilmelidir ve <! basma butonuna basiimalidir.

8.1  Radar hareket sensort GC 302 R

o Bilgiler icin bkz. GC 302 R (KI)

GC302R R
s Kumanda esnasinda GC 302 R'nin ¢ikisi kapalidir WH KA
(KA girisinde 24 V vardr). soma TUB T - 1| GND
» Kontak tipi parametresinin ayarlanmasi: _UB | 2 2| 24v
@ DPS: fa, !konumuna getirilmelidir (fabrika ayari). 5 LN =1 ka
o ST220: “Sinyaller”, “Giris sinyalleri”, “KA”, L\:T BU e
“KA kontak tipi”, “normalde acik” konumuna L
getirilmelidir (fabrika ayari). 5
8.2  Radar hareket sensort GC 304 R
@ Bilgiler icin bkz. GC 304 R (KI) GC304R KA
@ Kumanda esnasinda GC 304 R'nin cikisi kapalidir IE WH 11 enp
(KI girisinde 24 V vardir). 80 mA — BN
» Montaj kilavuzu dikkate alinmahdir. +UB | 2 o / 2| 2
» Kontak tipi parametresinin ayarlanmasi: 3 23 KA
o DPS: Lo, !konumuna getirilmelidir (fabrika ayar). \_\:Tu_
@ ST220: “Sinyaller”, “Giris sinyalleri”, “KA”, “KA kontak tipi”, 5 |

“normalde acik” konumuna getirilmelidir
(fabrika ayar).

8.3  Basma buton (potansiyel farki olmayan kapatici kontak)

» Kontak tipi parametresinin ayarlanmasi: -
o DPS: Lo, ! konumuna getirilmelidir (fabrika ayar). : KA
o ST220: “Sinyaller”, “Giris sinyalleri”, “KA”, I: — 2| 24V
“KA kontak tipi”, “normalde acik” konumuna 23| KA

getirilmelidir (fabrika ayari).
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9 Telsiz uzaktan kumanda

9.1 Kablosuz verici modilli basma buton
WRM-24

24V
24V
GND

— Ki oder
>< 1 [GND
2 |24V

21 | Kl

e Telsiz alict modiili WRM-24 telsiz verici moduli WTM ve

-
telsiz uzaktan kumandasi WTH ile kontrol edilir. ' KFT

o Telsiz alici modiilii, WRM-24, Malz. No. 131213 |:' ] YE

o 1 kanal telsiz uzaktan kumanda, WTH-1, Malz. No. 131209 _GN | wtm
e 2 kanal telsiz uzaktan kumanda, WTH-2, Malz. No. 131210 BN

o 4 kanal telsiz uzaktan kumanda, WTH-4, Malz. No. 131211

o Telsiz verici modulli, WTM, Malz. No. 131212
» Montaj ve servis kilavuzu GEZE otomatik telsiz kumanda
programi dikkate alinmahdir.
» Kontak tipi parametresinin ayarlanmasi:
o DPS:  Liveyals,f {konumuna getirilmelidir
(fabrika ayar).
e ST220: “Sinyaller”, “Giris sinyalleri”, “KI”, “KI kontak
tipi” veya “KA”, “KA kontak tipi”; “normalde
acik” konumuna getirilmelidir (fabrika ayari).

10  Stop

o Kumanda esnasinda kapi kanadi durur (2 kanath sistemlerde her ikisi) ve giris etkin oldugu stirece durur.

@ Stop tusu 2 kanath sistemlerde gecis kanadi kontrol linitesine veya sabit kanat kontrol tinitesine baglanabilir.
o DPS dijital program salterinin kullanimi icin bkz. B6liim 25.3, “DPS dijital program salteri”.

@ ST220 servis terminalinin kullanimr icin bkz. Bolim 25.2, “Servis menisi ST220":

ST220'nin bagli oldugu tahrik tnitesinin durumu gorintulenir.

» Basma butona ! basin.

> A veya V¥ basma butonla “Gegis kanadi Para” ve/veya “Sabit kanat Para” secin ve «! basma butonuna basin.

Diger ayarlar icin bkz. asagidaki aciklamalar.

M > Kontak tipi parametresinin ayarlanmasi:
e DPS:  Ln, I ("normalde agik”, gbzetlenmiyor) veya T

1
i ! STOP
{2 ("agma otomatigi” gézetlenmiyor) konu- ; ! 5 51 ey
muna getirilmelidir. !
s ST220: “Sinyaller”, “Giris sinyalleri”, “Stop”, “Stop kon- ! 15| sTop
tva,l,( tipi”, normaldfe.aglk 'veya “acma otomati- Cn=02 Cn=0
gi” konumuna getirilmelidir.
DIN 18650 @ DIN 18650/ EN 16005 uyarinca kisisel glivenlik acisindan
EN16005  girisin denetlenmesi icin 1,2 kQ veya 2,0 kQ degerinde
bir sonlandirma direnci baglanmali ve £~ parametresi /2
veya £ & olarak ayarlanmalidir.
» Kontak tipi parametresinin ayarlanmasi: '
s DPS:  £n“sonlandirma 1,2 kOhm" veya “sonlandir- H ! STOP
. ! g
ma 2,0 kOhm” icin /£ veya £ konumuna ' = 3| 2av
(=
getirilmeli v k-- Q‘ 751 stop
@ ST220: “Sinyaller”, “Giris sinyalleri”, “Stop”, “Stop E N
kontak tipi”; “sonlandirma 1,2 kOhm” veya 1,2/20kQ
“sonlandirma 2 kOhm” olarak ayarlanmaldir. ~ Cn=12veya 20 Cn=12veya 20

2 GEZE)
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1

Push & Go

A

UYARI
Ezilme ve kesilme sonucu yaralanma tehlikesi!
» Kapi kollar Push & Go fonksiyonu etkin oldugunda ezilme ve kesilme yerleri olusturabilir.

o Push & Go fonksiyonu temas algilayicilarn kullanmadan tahrik tnitesinin kumanda edilmesine izin verir.

@ Push & Go fonksiyonu ayarlandiginda, kapi kanadi el ile kapanma pozisyonundan hareket ettirildiginde, tahrik
Unitesi kapiyr otomatik acar.

@ Acilma agisi, acilma otomatiginin kullanimi icin ayarlanabilir (maks. agilma acgisinin %1-20'si).

@ Push & Go icin agik kalma stiresi ayri ayarlanabilir (0-60 s).

o

Cok dar ayarlanmis bir aciima agisi, kapinin istem disi kendiliginden agilmasina sebep olabilir.

12

o DPS dijital program salterinin kullanimi igin bkz. B6liim 25.3, “DPS dijital program salteri”.

8 ST220 servis terminalinin kullanimi icin bkz. Bolim 25.2, “Servis meniisi ST220"

ST220'nin bagli oldugu tahrik tnitesinin durumu gorintulenir.

» Basma butona «' basin.

> A veya V¥ basma butonla “Gecis kanadi Para” ve/veya “Sabit kanat Para” secin ve +! basma butonuna basin.

Parametre ayari:

= DPS:

» Acilma otomatigini baslatmak icin Pw istenilen devreye girme araligina (maks. agilma acgisinin %1-20'si) getiril-

meli veya

o fonksiyonu kapatmak icin F.r, & f konumuna getirilmelidir.

o fF "Push & Go” da istenilen agik tutma siresine getirilmelidir (00 ... 01 ... 60 s).

ST220:

» Acilma otomatigini baslatmak icin “Hareket parametresi”, “Push & Go” A veya ¥ basma butonlariyla devreye
girme araligina (maks. agilma acisinin %1-20'si) getirilmeli veya fonksiyonu kapatmak icin “Push & Go” 0 konu-
muna getirilmelidir.

> “Hareket parametresi”, “Acik tutma zamani”, “Push & Go” istenilen acik tutma stiresine (00 ... 01 ... 60 s) ayar-
lanmalidir.

o

Parametrelenebilir girisler

o Parametrelenebilir PE1 ve PE2 girislerine 6zel fonksiyonlar atanmistir (bkz. B&lim 25, “Servis menisi”).
istenilen fonksiyon icin gerekli olan kontak tipi, DPS servis mentisii bélimii ve/veya ST220 servis meniisiinden
bulunabilir.

@ Parametrelenebilir PE1 girisi, sadece normalde acik veya agma otomatigi icin uygundur ancak analog program
salteri MPS'nin baglanmasi i¢in uygun degildir.

o Parametrelenebilir PE2 girisi, normalde acik veya agma otomatigi icin uygundur ve ayrica analog program
salteri MPS'nin baglanmasina da uygundur (bkz. B6lim 16, “Calisma modu”).

ST220'nin bagh oldugu tahrik tnitesinin durumu goéruntulenir.

» Basma butona «' basin.

> A veya V¥ basma butonla “Gecis kanadi Para” ve/veya “Sabit kanat Para” secin ve +! basma butonuna basin.

> “Sinyaller”, “Giris sinyalleri” secilmeli ve «! basma butonuna basiimalidir.

Diger ayarlar icin bkz. asagidaki aciklama.

@ Parametre ayart:

o DPS:  Elveya£Z istenilen fonksiyona getirilmelidir
@ ST220: “PE1”, “PE1 fonksiyonu” veya “PE2", “PE2 fonksiyonu” istenilen fonksiyona getirilmelidir.

MPS
Bkz. Bolim 16.3, “Mekanik program salteri (MPS)".

GEZE) 2
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Calisma modu gegisi Off
o Gerektiginde parametrelenebilir girisler Gzerinden Off calisma moduna gecis yapilabilir.
@ Calisma modu gecisi analog program salteri MPS bagliysa miimkiin degildir.
@ Parametre ayari:
= DPS:  Elveyaf£Z 2 konumuna (calisma modu Off) getirilmelidir.
s ST220: “PE1 fonksiyonu” veya “PE2 fonksiyonu”, “OFF NO” konumuna getirilmelidir.

-
; PEIGF  yeya
E — 12 |2av PE2 GF
51 | PET PE2

2 kanatli ve 1 kanatli agmak

o Gegis kanadi kontrolliniin parametrelenebilir girisleri Gizerinden gerektiginde 2 kanatli agilma ile 1 kanatl acil-
ma arasinda gecis yapilabilir (parametre ayarina bagl olarak). Bu, 6rn. acilim tlri bir zamanlayiciyla kullanilabi-
lir program salteri girisleri (NA, LS, AU, DO) izerinden degistirildiginde mantikli olabilir.

s “2 kanatliagma” ve/veya “1 kanatli agma” fonksiyonunu kesin olarak belirlediginden analog program salteri
MPS bagh oldugunda, agilim tlrinln degistirilmesi mimkun degildir.

= Parametre ayari:
s DPS:  ElveyafZ {3 (yaz gecisi) veya &4 (kis gecisi) konumuna getirilmelidir.
s ST220: “PE1 fonksiyonu” veya “PE2 fonksiyonu” “Yaz gecisi” (2 kanatli agiim) veya “Kis gegisi” (1 kanatli agiim)

konumuna getirilmelidir.

-
; PEIGF ey
E — P DY PE2 GF
51 | PET PE2
Sabotaj

o Parametrelenebilir PE1 veya PE2 girisi, 6rn. kapali bir (anahtarli buton) kasanin denetlenmesini saglayabilen bir
alarm kontaginin baglanmasi icin kullanilabilir. Kasa kapali durumdayken kontak kapalidir ve PE1 veya PE2 girisin-
de 24V vardir. Alarm kontagi acildiginda, PE1 veya PE2 girisine 0 V vardir. Bu durumda kapi kapali ve kilitli kalir.

o Kontak kesildiginde KB, NA, LS, AU calisma modu degerlendirilmez. Diger tiim fonksiyonlar ayni kalir. Ardindan
onaylanmalidir (hatayi silmek).

@ Parametre ayari:
= DPS:  Elveyaf£Z, 5 konumuna getirilmelidir, “sabotaj” icin.

s ST220: “PE1 fonksiyonu” veya “PE2 fonksiyonu”, “Sabotaj NC” konumuna getirilmelidir.

Q@ PE1
! veya
' 2| 24v PE2
51| PET PE2
Kapanma pozisyonu
s Kapanma pozisyonunda bulunan kapi kontagindan geri bildirim, PET veya PE2'ye bagli. Tahrik Ginitesine ait
kapi kanadi kapanis kapanma pozisyonuna ulastiginda, kapi kontagdi kapanir.

@ Parametre ayari:

s DPS: £ lveya £, & konumuna (kapanma pozisyonu) getirilmelidir.
o ST220: “PE1 fonksiyonu” veya “PE2 fonksiyonu”, “Kapanma pozisyonu” konumuna getirilmelidir

Acil durum kilidi

A

UYARI
Ezilme ve kesilme sonucu yaralanma tehlikesi!
Emniyet sensoérleri degerlendirilemez. Kapi, ayarlanan giig ile kapanir.

0

Acil cikis yollarinda miisaade edilmez.

24

@ Parametrelenebilir PE2 girisi bir acil durum kilidi salterinin baglanmasi icin kullanilabilir.
o Acil durum kilidi salterine basildiginda kontak kapanir ve PE2 girisinde yaklasik 5 V mevcut olur.



EMD / EMD-F / EMD-F-IS / EMD-F/R / EMD Invers Parametrelenebilir girisler

DIN 18650
EN 16005

o KA, Kl ve KB temas algilayicilari, SIS emniyet sensorleri ve ayrica engel algilama kapatilir.
o Kapi kapanir.
o Giriste acil durum kilidi sinyali mevcut oldugu stirece kapi kapali kalr.
o “Acil durum kilidi” fonksiyonu icin 20 kQ degerinde bir sonlandirma direnci gereklidir.
@ Parametre ayari:
e DPS:  EZ2, 7 konumuna (acil durum kil. 20k) getirilmelidir.
@ ST220: “PE2 fonksiyonu” acil durum kil. 20k” konumuna getirilmelidir.

I —_ I
L | PE2

: gl —N Y
: I 51 | PE1
I 20kQ |

Ek temas algilayicilari (P-KI, P-KA)
o Parametrelenebilir girisler, temas algilayicisi iceride veya temas algilayicisi disarida olarak ek normalde agik
kontaklarin baglantisi icin kullanilabilir.
o P-Kl veya P-KA icin, Kl ve KA ile ilgili gecikmeli agma stirelerinin aynisi gegerlidir.
@ Parametre ayari:
s DPS:  Elveyaf£Z, temas algilayicisi iceride fonksiyonu icin & & konumuna veya temas algilayicisi disarida
fonksiyonu icin £ 5 konumuna getirilmelidir.
@ ST220: “PE1 fonksiyonu” veya “PE2 fonksiyonu” “P-KI kumandasi NO” veya “P-KA kumandasi NO”
konumuna getirilmelidir.

Tus fonksiyonu
o Kumanda esnasinda tusun cikisi kapalidir (PE1 veya PE2 girislerinde 24 V vardir).
@ Basma buton 2 kanatli sistemlerde gecis kanadi kontrol (initesine veya sabit kanat kontrol tnitesine baglanabilir.
@ Basma buton sabit kanat kontroliine bagli oldugunda, tus fonksiyonu kumanda edildiginde, “1 kanath” calisma
modu ayarlanmis olsa da her iki kapi kanadi acilir. Sabit kanat kumandasinin program salteri “ACIK” salter
konumunda durmalidir.
@ Agik tutma suresi gecis kanadi kontrolinden ayarlanmalidir.
@ DPS parametre ayartr:
£Elveya £
= {0 olarak ayarlayin:
1. Butona basildiginda = Kapi agilir / 2. Butona basildiginda = Kapi1 kapanir.
ikinci kez butona basilmadiginda, calisma modu degistirilinceye kadar kapi acik kalir
{ 1 olarak ayarlayin:
1. Butona basildiginda = Kapi acilir / 2. Butona basildiginda = Kapi kapanir
Kapi en ge¢ acik tutma siiresinin sona ermesinden sonra kapanir.
o ol 2 kanath tahrik Gnitesinde ve 2 kanatli calisma modunda, basma buton SF tahrik tinitesine bagliysa.
o o~ 1-kanatli tahrik Gnitesinde veya 2-kanath tahrik Unitesinde ve “sinirlandirilmis acilma mesafesi” calisma
modunda, basma buton GF tahrik Unitesine bagliysa.
@ Parametre ayari ST220:
“PE1”, “PE1 fonksiyonu” veya “PE2”, “PE2 fonksiyonu”
@ “Basma buton NO” konumuna getirilmelidir:
1. Butona basildiginda = Kapi acilir / 2. Butona basildiginda = Kapi kapanir.
ikinci kez butona basilmadiginda, calisma modu degistirilinceye kadar kapi acik kalr.
@ “Basma buton OHZ NO” konumuna getirilmelidir:
1. Butona basildiginda = Kapi agilir / 2. Butona basildiginda = Kapi1 kapanir.
Kapi en ge¢ acik tutma siresinin bitiminden sonra kapanir.
o oH 2 kanatli tahrik Gnitesinde ve 2 kanath ¢calisma modunda, basma buton SF tahrik tnitesine baglysa.
o o~ 1-kanatli tahrik Gnitesinde veya 2-kanath tahrik Unitesinde ve 1-kanatl ¢calisma modunda, basma buton
GF tahrik Ginitesine bagliysa.

-~
! PETGF ey

E' —— 2 |24v PE2 GF
51 | PET PE2

GEZE) 2
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Kontrol iinitesinin sifirlanmasi

o Parametrelenebilir girislerden kontrol Unitesi yeniden baglatilabilir. Basma butona basildiktan sonra tahrik
Unitesi, sebeke geriliminin aciimasindan sonra oldugu gibi tepki verir.

@ Parametre ayari:
s DPS:  ElveyaE£Z kontrol Unitesinin sifirlanmasi icin {3 konumuna getirilmelidir.
@ ST220: “PE1 fonksiyonu” veya “PE2 fonksiyonu”, “Basma buton sifirlama NO” konumuna getirilmelidir.

! PEIGF ey

I_:' —— 2 |24v PE2 GF
51 | PE1 PE2

Cift tus (1 kanatli / 2 kanath kapi acilmasi)

2 kanatli tahrik Ginitelerinde kapi, parametrelenebilir girisler Gzerinden “1 kanath acilma” ¢alisma modu ayarinda
basma butona basilarak istege gore 1 kanath veya 2 kanatl olarak acilabilir. Tusa bir kez basildiginda sadece gegis
kanadi acilir ve o - acik tutma siiresinin sona ermesinden sonra kapanir. iki kez kisaca arka arkaya basma butona
tusa basildiginda gecis kanadi ve sabit kanat agilir ve o H agik tutma siiresinin sona ermesinden sonra kapanir.
Acik tutma siiresi (o~ veya o) sona erdikten sonra kapanacak sekilde 1-kanatli acilma veya 2-kanatli agilma icin
parametre ayari:

s DPS: Elveyakd, 4 konumuna getirilmelidir.

s ST220: “PE1, PE1 fonksiyonu” veya “PE2, PE2 fonksiyonu”, “Cift buton NO” konumuna getirilmelidir.

! PE1 GF veya

E' —— 2 |24v PE2 GF
51 | PET PE2

WC kontrol iinitesi
WC fonksiyonu icin i¢c kissmda bulunan basma butonun baglantisi, ayrica bkz. Bolim 15.

Servo yangin alarmi
Bkz. Kisim 23.3

1 kanath agma

Kumanda esnasinda kumanda unitesi ¢ikisi kapalidir (PE1 ve/veya PE2 girislerinde 24 V vardir).

2 kanatli sistemlerde kumanda Unitesi gecis kanadi kontrolline baglanmalidir.

» Acik tutma sulresi gecis kanadi kontroliinden ayarlanmahdir.

2 kanatli tahrik Ginitelerinde gecis kanadindaki ayarlar agik tutma siiresini belirler.

s DPS: Eliveyaf£Z, 3 konumuna getirilmelidir.

s ST220: “PE1, PE1 fonksiyonu” veya “PE2, PE2 fonksiyonu”, “1 kanath agma” konumuna getirilmelidir.

Eger kumanda Unitesi gecis kanadi kontrolline bagliysa, 2 kanatli tahrik initesinde acilma 1 kanatl gerceklesir.
Kapi en ge¢ acgik tutma siiresinin bitiminden sonra kapanir.

» 1 kanatli acik tutma siireleri (kis) gecis kanadi kontroliinde ayarlanmalidir.
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13.1

Programlanabilir cikislar

Parametrelenebilir PAT ve PA2 cikislari, farkl kumanda fonksiyonlari ile atanabilir (bkz. Bolim 25, “Servis mensi”).
DPS dijital program salterinin kullanimi icin bkz. Bolim 25.3, “DPS dijital program salteri”.

ST220 servis terminalinin kullanimr icin bkz. B6lim 25.2, “Servis mentisii ST220™

ST220'nin bagli oldugu tahrik tnitesinin durumu gorintulenir.

» Basma butona ! basin.

> A veya V¥ basma butonla “Gegis kanadi Para” ve/veya “Sabit kanat Para” secin ve «! basma butonuna basin.
> “Sinyaller” secilmeli ve <! basma butona basiimalidir.

Diger ayarlar icin bkz. asagidaki aciklama.

Parametre ayari:

s DPS: A lveyafc istenilen fonksiyona getirilmelidir.

s ST220: “PA1", “PA1 fonksiyonu” veya “PA2", “PA2 fonksiyonu” istenilen fonksiyona getirilebilir.

Parametrelenebilir PAT cikisi
PA1 potansiyelsiz bir réle kontagidir, kontak gerilimi/akimi maks. 24 V AC/DC, salter akimi 0,5 A.

Gong
Fonksiyon KA temas algilayicisi veya bir emniyet sensori (“SIS ve KA” fonksiyonu), tarafindan Otomatik ¢alisma
modunda bir sinyal vericisinin (6rn. gong, kapi zili) kumanda edilmesini saglar.
@ Parametre ayar:
e DPS: A1, & lkonumuna (gong) konumuna alinmalidir.
51,803 (SIS +KA) konumuna edilmelidir
@ ST220: “PA1”, “PA1 fonksiyonu” “Gong” olarak ayarlanmaldir.
“SI1 Terminal SIS”, “SI1 fonksiyonu”, “SIS” ve “KA” olarak ayarlanmalidir.

1 Santiyedeki gl¢ kaynagi
maks. 24 /0,5 A AC/DC PA1PA2
2 Santiyedeki sinyal vericisi 6rn. gong veya kapi zili @ C PATA

PATB

Ariza

@ Fonksiyon 6rn. santiyedeki bir bina kontrol sistemine hata bildirimi icindir. Kontrol Ginitesi bir ariza tespit ederse,
kontak kapanir veya acilir (bkz. B6lUm 26, “Hata mesajlar”). Tespit edilen tiim arizalar bildirilir.

@ Parametre ayar:
s DPS: A, 02 (normalde acik arizasi) veya £ 3 (agma otomatigi arizasi) konumuna getirin.
o ST220: “PA1",“PA1 fonksiyonu”, “Normalde acik arizasi” “ veya “A¢gma otomatigi arizas” konumuna getirilmeli-

dir.
1 Bina kontrol merkezi (santiyede) PA1PA2
2 Mesajgirisi @ 55| PA1A
56| PA1B

MPS icin ariza gostergesi
Fonksiyon MPS'deki ariza LED'inin devreye alinmasi icindir. Eger kontrol {initesi bir ariza tespit ederse, elektrik
baglantisi kapanir (bkz. Bolim 26, “Hata mesajlari”). Bakim zamani geldiginde cikis, periyodik olarak devreye
alinir, MPS'deki ariza LED'i yanip sdner.
@ Baglanti bkz. Bolim 16.3, “Mekanik program salteri (MPS)".
@ Parametre ayart:

e DPS: A, 4 konumuna getirilmelidir (MPS ariza).

@ ST220: “PA1”, “PA1 fonksiyonu” “MPS arizasi” konumuna getirilmelidir.

GEZE) 2
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Uyari sinyali

@ Bu fonksiyon sesle kapi hareketinin belirtilmesi icindir (kapinin agiimasi veya kapanmasi esnasinda santiyedeki
bir sinyal vericinin periyodik olarak acilip kapanmasi).

» Kontrol initesinin maksimum izin verilen toplam elektrik tiiketimini dikkate alin.

@ Parametre ayari:
s DPS: A, 05konumuna getirilmelidir (uyari sinyali).
o ST220: “PA1”,“PA1 fonksiyonu” “Uyari sinyali” konumuna getirilmelidir.

PA1PA2
1| GND
1 Tahrik Unitesi tarafindan beslenen 24 V DC sinyal verici |: 2| 24V
@ 55 PA1A
56| PA1B

Kapi otomatigi

@ Tahrik Unitesi yangindan korunma kapsaminda (EMD-F, EMD-Invers) kullaniliyorsa kapi otomatigi fonksiyonu-
nun kullanilmasina miisaade edilmez.

e e

» DC kapi otomatiklerinde bir IN4007 (1) serbest diyot baglanmalidir, Malz. No. 115293.

» Entegre elektronikli kapi otomatiklerinde (kapasitif yiik, 6rn. Tip effeff 331, 331U, 331V, 332, 351U, 141, 142, 143,
143M, vs.) giris akimini sinirlamak amaciyla 1 (GND) ve 55 (PATA) arasina bir direng (10 Ohm, %5, 1 W, metal
kaplama, eksenel) baglanmalidir.

» Entegre elektronik olmayan kapi otomatiklerinde, direng yerine 1 (GND) ve 55 (PA1A) arasina bir tel kdpri (2)
baglayin.
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=]

Parametrelenebilir PA1 cikisina ek bir kapi otomatigi baglanabilir.

» Kontrol Gnitesinin maksimum izin verilen toplam elektrik tiketimini dikkate alin.
@ Parametre ayari:

= DPS: A1, 05 konumuna getirilmelidir (kap1 otomatigi).

e ST220: “PAT1”, “PA1 fonksiyonu”; “Kapi otomatigi” konumuna getirilmelidir.

Tahrik Uniteli kapr otomatigi

@ PA1PA2

@ —__ 1| GND
1 Serbest diyot * 2| 24v
2 Direng/Tel kdpri ZX IZB 55| PATA — \__I
o 56| PA1B
57| PA2
Santiye beslemeli kapi otomatigi
@ 12V ACde PAT ¢ikisi kontak ylklemesi: maks. 1 A ~ 12VAC ~
max. 1A
PA1PA2
1 GND
2| 24v
55| PATA
56| PA1B
57| PA2

Siirgii sinyali (RM)
(bkz. Bolim 144, “Kapi otomatigi”, Kisim “Strgi sinyali”)
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Kapi durumu bildirimi

o

o

08
09
10

1
12
13

o

Bu fonksiyon orn. santiyedeki bir bina kontrol merkezinde kapi durumunun bildirilmesi igindir.
Bildirim fonksiyonu/kapi durumu:

kapalr ve kilitli 14 Mesai bitimi

kapali 15 Otomatik

kapali degil 16 Daimiacik

acik 20 Bakim zamani geldi
Off

Gece

Parametre ayar:
o DPS:  FAlistenilen bildirim fonksiyonuna getirilmelidir.
@ ST220: “PA1”, “PA1 fonksiyonu” istenilen bildirim fonksiyonuna getirilmelidir.

@

1 Bina kontrol merkezi (santiyede) PA1PA2

2 Mesajgirisi 55| PA1A
@ 56| PA1B

Isik kontrolii

A UYARI

Elektrik carpmasi sonucu hayati tehlike!
Elektrikli kontrol {initesinde hasarlarin meydana gelme tehlikesi!
Kontrol iinitesinin PA1 cikisi aydinlatmayi dogrudan devreye alamaz.

>

Kontrol Unitesinin PAT cikisina hicbir sebeke gerilimi baglanmamalidir.

Fonksiyon, 6rn. bir temas algilayicisi (KI, KA, KB, SIS+KI, SIS+KA) devreye girdiginde giris aydinlatmasini acan bir
1stk kontroli tertibatinin kumanda edilmesini saglar.

Parametre ayari:

@ DPS:  “lsikkumandasi”icin fi{, {7konumuna getirilmelidir.

@ ST220: “PA1”, “PA1 fonksiyonu”, “Isik kumandasi” konumuna getirilmelidir.

@

Isik kumanda sistemi (santiyede) PA1PA2
Kumanda girisi @ 55| PA1A
56 PA1B

Gilindiiz/Gece degisimi

o

o

Bu fonksiyon, 6rn. bir motor kilidinin gece ¢alismasindan giindiize gegirilmesini saglar.

Eger LS, Au 1 kanatli, DO veya AU 2 kanath calisma modlari ayarlanmissa, ¢ikis GND'ye dogru gecis yapar.
Parametre ayari:

e DPS: A, 15 konumuna getirilmelidir, “Glindiiz-Gece” ¢alisma modu igin .

@ ST220: “PA1”, “PA1 fonksiyonu”, Glindiiz/Gece degisimi.” konumuna getirilmelidir.

Bina kontrol merkezine baglanti: Bkz. Bolim “Parametrelenebilir PA1 cikisi”, “Ariza”.

Bakim zamani geldi

o

Bu fonksiyon santiyedeki bir bina kontrol merkezine tahrik tnitesinin bakim zamani geldiginin bildirilmesi icindir.
Bina kontrol merkezine baglanti: Bkz. Bolim 12.1 “Parametrelenebilir PA1 cikis”, “Ariza”

Parametre ayari:

e DPS: A, 20 konumuna getirilmelidir, “Bakim zamani geldi” bildirimi igin.

@ ST220: “PAT1 fonksiyonu” “Bakim zamani geldi” konumuna getirilmelidir.

Tutucu miknatis Acik
Bir tutucu miknatisin kullanimi igin. Bkz. B6liim 13.3.

WC Kontrol iinitesi alarmi
WC fonksiyonunda kapi 30 dakika icerisinde iceriden aciimadiginda sinyal vermesi amaciyla bir lambanin veya
sinyalin baglanmasi icin. Bkz. Bolim 15.
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Parametrelenebilir PA2 cikisl
PA2 bir transistor cikisidir, kontak gerilimi/akimi maks. 24V DC/ 0,5 A.

Gong
o Fonksiyon KA temas algilayicisi veya bir emniyet sensori (SIS ve KA fonksiyonu), tarafindan otomatik calisma
modunda bir sinyal vericisinin (6rn. gong, kapi zili) kumanda edilmesini saglar.
@ Parametre ayart:
@ DPS: R, & 1 (gong) konumuna.
51., 83 (SIS ve KA) konumuna getirilmelidir.
s ST220: “PA2",“PA2 fonksiyonu”; “Gong” konumuna getirilmelidir.
“SI1 Terminal SIS”, “SI1 fonksiyonu”, “SIS ve KA” konumuna getirilmelidir

PA1PA2
1] GND
1 Santiye tarafli gi¢ kaynad @ 1
2 Kapi gongu @ | < |
3 24V role, serbest salinim diyotlu, 55| PA1A
Malz. No. 103352 @ /.---Z ZX 56| PA1B
57| PA2

Ariza
@ Ariza fonksiyonu 6rn. santiyedeki bir bina kontrol sistemine hata bildirimi icindir.
@ Parametre ayart:
o DPS: A2, 02 (“Normalde agik arizasi”) veya £ 3 (“A¢ma otomatigi arizasi”) konumuna getirilmelidir.
o ST220: “PA2","PA2 fonksiyonu”, “Normalde agik arizasi” “veya “Acma otomatigi arizasi” konumuna getirilmelidir.
= Cikis GND'ye gecis yapar veya kontrol (initesi bir sistem arizasi tespit ettiginde kilitler. Ayni zamanda DPS'de
veya TPS'de ilgili hata numarasi gértintilenir.
» Ariza mesajini aktarmak icin (6rn. bir bina kontrol sistemine), galvanik ayirma amaciyla bir réle takilmalidir.

PA1 PA2
y | i do 11 GND
1 Bina kontrol merkezi (santiyede () .
2
2 Mesaj girisi il
5

3 24V r6le, serbest salinim diyotluy, 5| PATA

—— @ 55
Malz. No. 103352 @ Lo Z ZX 56| PAIB
57| PA2

MPS icin ariza gostergesi

@ Fonksiyon MPS'deki ariza LED'inin devreye alinmasi icindir. E§er kontrol lnitesi bir ariza tespit ederse, elektrik
baglantisi kapanir (bkz. Bolim 26, “Hata mesajlari”).

o Baglanti bkz. Bolum 16.3, “Mekanik program salteri (MPS)".

= Parametre ayari:
s DPS:  Ac., 44 konumuna getirilmelidir, MPS ariza gosterimi icin.
o ST220: “PA2",“PA2 fonksiyonu”, “MPS ariza gosterimi” konumuna getirilmelidir.

Uyari sinyali

o Bu fonksiyon kapi hareketinin ses sinyaliyle bildirilmesini saglar (kapinin agilmasi veya kapanmasi esnasinda
santiyedeki bir sinyal vericinin periyodik olarak acilip kapanmasi).

@ Parametre ayart:
o DPS: R, &5 konumuna getirilmelidir, uyari sinyali icin.
o ST220: “PA2",“PA2 fonksiyonu”, “Uyari sinyali” konumuna getirilmelidir.

2| 24v
1 Tahrik Unitesi tarafindan beslenen 24 V DC sinyal verici @ 57| PA2
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Kapi otomatigi

0 @ Tahrik Unitesi yangindan korunma kapsaminda (EMD-F, EMD-Invers) kullaniliyorsa kapi otomatigi fonksiyonu-

nun kullanilmasina miisaade edilmez.

E o PA2'ye sadece endiiktif DC kapi otomatikleri (entegre elektronigi olmayan) baglanabilir. Orn. effeff tip 331, 331
U, 331V, 332, 351 U gibi veya benzerleri entegre elektronik kapi otomatikleri, parametrelenebilir PA1 ¢ikisina
baglanmalidir (bkz. B6lim “Parametrelenebilir PA1 cikisi”, B6lim “Kapi otomatigi”).

s Fonksiyon ek bir ¢calisma veya yuksiz ¢calisma akimli kapi otomatiginin kumanda edilmesi icindir.

o Tahrik Ginitesi kumanda edildiginde, elektrik baglantisi kapatir veya acar.

@ Parametre ayari:

e DPS: A2, 5 konumuna getirilmelidir, “kapr otomatigi” icin.
£, bagl olan kapi otomatigine tipine ayarlayin (bkz. Bolim 25.4, “DPS servis modu”).

s ST220: “PA2",“PA2 fonksiyonu”, “Kapi otomatigi” konumuna getirilmelidir.
“Kapi otomatigi tipi” bagli olan kapi otomatigi tipine getirilmelidir (bkz. Bolim 25.2, “Servis meni-
sii ST220").

Daha fazla bilgi icin bkz. B6lim 14, “Kapi otomatigi”.

» Serbest salinim diyot 1N4007 (1) takilmalidir.

o

PA1PA2

‘ ZX L 2| 2av
1 Serbest salinim diyot 1N4007, Malz. No. 115293 =1 or

Kapi durumu bildirimi
Bu fonksiyon orn. santiyedeki bir bina kontrol merkezinde kapi durumunun bildirilmesi igindir.
Kapi durumlar:

08  kapali ve kilitli 14 Mesai bitimi

09  kapali 15 Otomatik

10 kapali degil 16 Daimiagik

11 agk 20 Bakim zamani geldi
12 Off

13 Gece

@ Parametre ayari:
s DPS:  Acistenilen bildirim fonksiyonuna getirilmelidir.
@ ST220: “PA2",“PA2 fonksiyonu” istenilen bildirim fonksiyonuna getirilmelidir.
o Bina kontrol sistemine baglanti: bkz. Bolim 13.2, “Parametrelenebilir PA2 cikisi”, “Ariza” Sayfa 30.

Giindiiz/Gece degisimi
@ Bu fonksiyon, orn. bir motor kilidinin gece calismasindan giindiize gegirilmesini saglar.
Eger LS, Au 1 kanatli, DO veya AU 2 kanatli calisma modlari ayarlanmissa, ¢ikis GND'ye dogru gegis yapar.
» Potansiyel ayrimiicin bir 24 V DC r6lesi baglanmalidir, Malz. No. 103352.
@ Parametre ayari:
s DPS: A2, 18 konumuna getirilmelidir, “Glindlz-Gece” ¢calisma modu bildirimi igin.
o ST220: “PA2",“PA2 fonksiyonu”, “Glindiiz/Gece degisimi.” konumuna getirilmelidir.

PA1PA2
1 Motor kilidi [1] anp
otor kilidi —
2 GUnduz/Gece girisi @ @ 2| 2V
3 24V rdle, serbest salinim diyotluy, I 55| PATA
Malz. No. 103352 @ /.---Z ZX 56| PA1B
57| PA2
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Bakim zamani geldi
s Bu fonksiyon santiyedeki bir bina kontrol merkezine tahrik tinitesinin bakim zamani geldiginin bildiriimesi icindir.
@ Parametre ayari:

e DPS: A2, £ konumuna getirilmelidir, “Bakim zamani geldi” bildirimi iin.

@ ST220: “PA2 fonksiyonu”, “Bakim zamani geldi” konumuna getirilmelidir.

PA1PA2
1| GND
1 Bina kontrol merkezi (santiyede) @ 51 v
2 Mesaj girisi @ |~ |
3 24V rdle, serbest salinim diyotlu, I 55| PATA
Malz. No. 103352 @ /____Z N 56| PA1B
57| PA2

Tutucu miknatis Agik
Bir tutucu miknatisin kullanimi igin. Bkz. B6lim 13.3.

WC Kontrol iinitesi alarmi
WC fonksiyonunda kapi 30 dakika icerisinde iceriden aciimadiginda sinyal vermesi amaciyla bir lambanin veya
sinyalin baglanmasi icin. Bkz. Bolim 15.

Parametrelenebilir PA3 cikis

Kapi tutma miknatish acik tutma

Burada gosterilen tutma miknatisli agik tutma su anda yangindan korunma konusunda ruhsatli degildir.

32

@ Kapi tutma miknatisi temel model, Malz. No. 115829

s Duvar montaji tutma miknatisi, Malz. No. 155573

@ Zemin montaji tutma miknatisi, Malz. No. 115951

e Standart miknatis karsilik plakasi, Malz. No. 115954

@ Yay amortisorli miknatis karsilik plakasi, Malz. No. 115955
e Mafsalli miknatis karsilik plakasi, Malz. No. 115956

DCU2-F kontrol iinitesinin servis meniisiindeki ayarlar:
Parametre ayar:
= DPS:
o A3 parametresi &2 (kapi tutma miknatis)) konumuna getirilmelidir.
o [OL parametresi £ 2 (engel durumunda motor kapali) konumuna getirilmelidir.
s ST220:
@ “Sinyaller”, “Cikis sinyalleri”, “PA3"; “Tutucu miknatis” konumuna getirilmelidir.

nou

o “Hareket parametresi”, Hizlar” ve “Acik konuma karsi stirtis”, “Engelde Motr Kpl” konumuna getirilmelidir.

EMD-F kapi tahrik mekanizmasi
DCU201

|

i PA3
1 Serbest salinim diyot 1N4007, Malz. No. 115293 ! ZX 80| 24VFP
2 Kapi tutma miknatisi 24 /100 mA acik konumu ' % PA3

[l

» Serbest salinim diyot TN4007 (1) takilmaldir.
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EMD-F-IS tahrik tlinitesi

1 1
@ | DCU201 GF i DCU201 SF
i PA3 | PA3
: i
1 1
1 1
1

1
1 1
1 1
1 1
1 1
1 1
1 1
: Z@ 80| 2avEP : Z@ 80| 24vFP
1 1
! ; 54| PA3 !

® + 54 PA3

1 Serbest salinim diyot 1N4007, Malz. No. 115293
2 Kapr tutma miknatisi 24 /100 mA acik konumu

» Serbest salinim diyot 1N4007 (1) takilmalidir.

14 Kapi otomatigi

> Gecis kanadinin kapi otomatigi gecis kanadi kontrol Unitesine, sabit kanadin kapi otomatigi sabit kanat kontrol
Unitesine baglanmalidir.

= Potansiyelsiz réle kontagi, kontak gerilimi/akimi maks. 24 V AC/DC, 1 A.

@ Kapi otomatiginin kumandasi 5 sn arti parametrelenen gecikmeli agma 2L ile sinirhdir.

» EMD Invers'te sadece acil ¢ikis kapisi agma otomatigi, tutucu miknatis veya GEZE IQ Lock motor kilidi kullanin.
o Karsilik plakali tutucu miknatis MA 500, Malz. No. 024740, acil ¢ikis kapilarinin manyetik olarak kilitlenmesi icin.

Parametre ayari
o DPS: ko, istenilen kapi otomatidi tipine getirilmelidir.
o ST220: “Kapi parametresi”, “Kapi otomatidi tipi”, istenilen tipe getirilmelidir.

Kapi otomatigi tipleri

DPS parametresi ~ ST220 parametresi Kullanim

oo kapi otomatigi yok Kapi otomatigi olmadigi takdirde.

ai Yak akimi Bir yik akimli kapr otomatigi kullanildigi takdirde (fabrika ayari).

ac Yiiksiiz akim Bir ylikstiz calisma akimli kapi otomatigi kullanildiginda.

a3 Motor kilidi Bir motor kilidi kullanildiginda.

a4 Calisma kapama Acilmadan 6nce yik akimli kapr otomatigi ve yukseltilmis kapatma basinci
basinci (kilidin ylkuni ortadan kaldirmak igin).

a5 Dinlenme kapama Acilmadan énce yliksiiz calisma akimli kapr otomatigi ve ylkseltilmis kapat-
basinci ma basinci (kilidin yUkini ortadan kaldirmak igin).

& Motor kapama Motor kilidi ve agmadan dnce ylikseltilmis kapatma basinci (kilidin ytukin
basinci kaldirmak icin).

Tahrik tarafli beslenen 24 V DC kapi otomatigi

0 s Entegre elektronikli kapi otomatiklerinde (kapasitif yiik, 6rn. Tip effeff 331, 331U, 331V, 332, 351U, 141, 142, 143,
143M, vs.) giris akimini sinirlamak amaciyla 1 (GND) ve 31 (TOEA) arasina bir direng (10 Ohm, %5, 1 W, metal
kaplama, eksenel) baglanmalidir. En fazla iki kapi otomatidi paralel calisabilir.

» Entegre elektronikli olmayan kapi otomatiklerinde, direng yerine 1 (GND) ve 31 (TOEA) arasina bir tel koprii

baglayin.
@ Duman gecirmeyen kaplilar icin ruhsata sahip yik akimli @ TOE
kapi otomatigi:
= A5000-B, Malz. No. 144590 O e R

o A5000-E, Malz. No. 145182 2| 24v
= A5000-FB, Malz. No. 144632 ZX Z[l 31| TOEA —j
@ A5001-B, kapi algilama kontakli, Malz. No. 145183

o 32| TOEB
@ FT500-B, Malz. No. 144634

o FT501-E, kapi algilama kontakli, Malz. No. 144635 33| RM
o Yikslz calisma akimh kapi otomatigi: i

o A5300-B, Malz. No. 144631 1 serbestdiyot
> Serbest diyot IN4007 (1) takilmalidir, Malz. No. 115293, 2 Direnc/Tel kopri
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14.1.1

34

Santiye tarafli beslemeli 12 V AC kap1 otomatigi

12V AC'de PA1 cikisi kontak ylklemesi: maks. 1 A ~ 12VAC ~
max. 1A
TOE
11 GND
2| 24v
31| TOEA — \_—I
32| TOEB
33| RM

Siirgii sinyali
@ RM girisi, kapi kilitli oldugunda tahrik Ginitesinin kumandasini kilitler. Kapi agikken RM girisi etkinlestirilirse, kapi
geri gelir ve acik kalir.
o Diger slirgu kontaklari baglandiginda:
o Normalde acik: Elektrik baglantilari paralel anahtarlanmalidir.
= A¢ma otomatigi: Elektrik baglantilari siraya anahtarlanmaldir.
> Elektrik baglantisi tlirli parametresini ayarlama:
@ DPS: rr, & 1 (normalde acik) veya £ £ (agma otomatigi) konumuna getirilmelidir.
oL, (agma gecikmesi) gerekli gecikme siiresine (0-9 s) ayarlanmalidir.
@ ST220: “Sinyaller”, “Giris sinyalleri”, “Kontak tipi stirglisii”, “Kontak tipi stirgtist
otomatigi” konumuna getirilmelidir.
“Acma gecikmesi” gerekli gecikme siresine (0-9 s) ayarlanmalidir.

"o

normalde acgik” veya “agma

@)

I_/_l

PO TOE O O  ToE

b 1| D : : 1] a\D

o o— 12| 2av I SR — T 7] 2av
31| TOEA 31| TOEA
32| TOEB 32| TOEB
33| RM 33| RM

Normalde acgik Acma otomatigi

Motor kilidi

GEZE 1Q Lock

o 1 ve 2 kanatli kapilar icin GEZE IQ Lock panik fonksiyonlu motor kilidi.
o GEZE IQ Lock otomatik kilitlemeli bir antipanik motor kilididir.
s EMD, EMD-F, EMD Invers'e baglantisi 1Q Lock, bkz. 1Q Lock motor kilidi baglanti semasi.

Sinirli kilit agik geri bildirimli veya bildirimsiz motor kilidi

Sinirli kilit acik geri bildirimli veya bildirimsiz bir motor kilidi kullanildiginda 2L (“A¢ma gecikmesi”) parametresiy-
le, motor kilidinin tamamen acilabilmesi icin gecikmeli agma ayarlanmalidir.

1] GND

@ 2| 24v
31| TOEA —
@ 32| TOEB :I

33 RM

1 Motor kilidi kontrol Unitesi
2 Kilit agma fonksiyonu igin kumanda girisi
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14.1.3  “Kilit acik” geri bildirim cikisli potansiyelsiz motor kilidi

Gerektiginde, tahrik Gnitesi kapiyr agmaya ¢alismadan dnce motor kilidinin tamamen acilmasini saglamak amaciy-
lailave bir agilma gecikmesi ayarlanmalidir.

1] GND

O 2| 2av
@ 31| TOEA — :I
32| TOEB
1 Motor kilidi kontrol Unitesi I—_/ 33| RM
Kilit agma fonksiyonu igin kumanda girisi @ J

“Kilit agik” geri bildirim ¢ikisi, potansiyelsiz

No

w

» Kontak tipi parametresinin ayarlanmasi:
@ DPS:  rr, &1 (normalde agik) veya £ ' (agma otomatigi) konumuna getirilmelidir.
oL, (agma gecikmesi) gerekli gecikme siresine (0-9 s) ayarlanmalidir.
s ST220: “Surgi sinyali, kontak tipi”, “normalde a¢ik” veya “agma otomatigi” konumuna getirilmelidir.
“Acma gecikmesi” gerekli gecikme siresine (0-9 s) ayarlanmalidir.
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15 WCkontrol Unitesi
Sadece yliksuz calisma akimh kapi otomatikli isletim. Kapi otomatigi baglantisi ve parametrelenmesi bkz. Bolim
14, “Kapi otomatigi”.
. I veya roTT 0T 1
| - 1 . !
b PE1, PE2 oo PE1, PE2
! 1 ] 1 M~
! - 2| 24 | — 2| 2av
@i - @i o
! : 0 51| PE1 : . S 51| PE1
' ! veya --452| PE2 : ! veya --452| PE2
1 1 — : L
: : PA1LPA2 ' - : PA1PA2
- : 11 eND | (gf 1] enD
! 1 — : 1 —
@ <$> I OB @ ‘[i
;1 ; Vet 55| PA1A 55| PAIA
> I— 56| PA1B > — 1s6| palB
+ =] o -
—57| PA2 m————- 57| PA2
[~ | R |
Fomose | K A KA
! — ] | i ]
Vo 1| oND : ’// : 2| 24v
1 | — h \ —
® i e @ 2]
— 2] «a -
- | |
I 1
1 : + 1
@ ®: @ i.r.5
D+
1 Basma buton i (Isikll gstergeli ayar birimi)
2 Isikl gdsterge DOLU
3 Basma buton dis (Isikli gdstergeli anahtar birimi)
4 Sinyal dudigu SLH220 (opsiyonel)
Fonksiyon
Kontrol Unitesi, “WC kontrol tnitesi” isletim fonksiyonunu parametrelenebilir girise (PE1, PE2) yonelik ayarlanmis
parametre sayesinde algilar. WC dolu degilse, kapr otomatik calisma modundadir ve kapanma pozisyonunda
durur. DOLU gostergeleri kapal.
“Basma buton dig” izerine basildiginda WC kapisi acilir. Kabine girildikten sonra WC kapisi “Basma buton i¢”
Uzerine basildiginda mesai bitimi calisma moduna gegis yapilir ve asma buton dis kilitlenir. DOLU g6stergeleri
yanar. WC kapisi, yukslz ¢alisma akiml kapi otomatigi tarafindan kilitlenmistir . “Basma buton i¢” Gizerine tekrar
basildiginda calisma modu tekrar otomatige doner. DOLU gdstergeleri kapanir. Kapi agilir ve “Basma buton dig”
tekrar etkin duruma gecer.
Kapali ve kilitli kapi iceriden mantel olarak agildiginda veya KB temas algilayicilari ¢alistirildiginda ¢alisma modu
tekrar otomatik konuma gecer. Kapidan KA devreye alinarak tekrar gecilebilir.
WC'nin sarekli kilitli kalma bakimindan denetlenmesi durumunda, 30 dakika sonra “WC alarm” sinyali verilir ve
sesli siren (sinyal diidigul) acihr. Bu siire ayarlanamaz.
“WC kontrol Unitesi” isletim fonksiyonu asagidaki durumlarda iptal edilir:
o Kapi kapal ve kilitli ise ve mandel bir gecis tespit edilirse.
o Kapi, disaridan mekanik anahtar yetkili Gizerinden (KB) acilirsa (6rn. Acil durumda).
Her iki durumda kapi sonrasinda, “Basma buton dis” Gizerinden calistirilir.
*) Panik motor kilidi ile kilitlemek de mimkundir (opsiyonel)
Isikli gosterge DOLU
DOLU isikli gosterge (PA1 veya PA2) mesai bitimi calisma moduna gecildiginde devreye girer.
s GEZE)
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Parametre ayari:
= DPS:
o E£iveya£d, kullanilan girise gore £ { (WC kontrol (initesi) konumuna getirilmelidir.
s FAiveyaAZ, 14 (DOLU isikl gosterge) konumuna getirilmelidir.
s AlveyaAZ, 4 (WCkontrol Unitesi alarmi) konumuna getirilmelidir.
o o~ istenilen siireye (0-60 s) getirilmelidir.
= ST220:
@ “PE1” veya “PE2”, "WC kontrol Unitesi” konumuna getirilmelidir.
@ “PA1” veya “PA2", Fonksiyon”, “Mesai bitimi” konumuna getirilmelidir.
@ “PA1” veya “PA2", Fonksiyon”, “WC kontrol tnitesi alarmi” konumuna getirilmelidir.
o “Acik tutma sureleri, 1 kanatli agma” istenilen siireye (0-60 s) getirilmelidir.

Aksesuarlar:

o PVCbuyuk boyutlu buton, beyaz, Malz. No. 114078

s PVC blylk boyutlu buton, niro, Malz. No. 114077

o Paslanmaz celik buiylik boyutlu buton, Malz. No. 119898

s Paslanmaz ¢elik buyuk boyutlu buton LS 990, AP, Malz. No. 128582
o Paslanmaz celik buiyiik boyutlu buton LS 990, UP, Malz. No. 128583
s SLE220 sinyal lambasi, UP, AS500, AW, Malz. No. 115934

Opsiyonel aksesuarlar:

s SLH220, sinyal dudigu, ASW500, AW, komple, Malz. No. 115939

Acil durum agma tusu
Bkz. Bolim 6.1, “Anahtarl buton”.

16  Calisma modu
Calisma modlari, EMD kullanici el kitabinda agiklanmistir.
16.1  Dahili program salteri

o dabhili program salteri, 210 mm, Malz. No. 105186
@ dahili program salteri, 640 mm, Malz. No. 105187
o dabhili program salteri, 1360 mm, Malz. No. 180200

Gecis kanadi kontrol linitesi

v Gegis kanadi tahrik Gnitesinin dahili program salteri li¢ salter konu-

PS-GF
muna sahiptir: OGNS Hay
I (DO), 0 (NA), Il (AU).
@ Calisma modu TPS / DPS yardimiyla ancak dahili program salteri - 6 [ NA
0 (NA) pozisyonunda oldugunda degistirilebilir. "\' 71 LS
-0 WH Ts | au
| 1 BN 5 | po
Sabit kanat kumandasi
@ Sabit kanat kumandasinin dahili program salteriyle sabit kanadin tahrik PS-SE
Unitesi acilir veya kapatilir. Bir giriste ACIK 24 V oldugunda, sabit kanat GN 57 Hay
gecis kanadiyla senkron calisir (kapanma sirasini dikkate alarak).
o Dabhili program salteri ¢ salter konumuna sahiptir: - 6
I (ACIK), 0 (KAPALI), Il (AGIK). % 7
-0 WH 8| AC
[ 1 BN 57 ac

GEZE) 2
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16.2

16.3

164

38

Anahtarla calisma modunun ayarlanmasi

Program salteri girislerinden birinde kumanda sinyali mevcut oldugu suirece secilen ¢alisma modu korunur.
Girislerde hicbir sinyal olmadiginda, tahrik initesi gece ¢alisma moduna gecer.

a

o

o

Galisma modunun ayarlanmasi anahtarla mimkindr (6rn. zamanlayicr).

PS-GF
Anahtarlar gecis kanadinin kontrol Unitesine baglanir. 31 2av
Kontrol Unitesi, ilgili giriste 24 V (normalde agik kontakta) veya 0V

. . . e— —1 6| NA
(acma otomatiginde) mevcutsa istenilen ¢alisma moduna gecer.
TPS veya DPS lzerinden ancak NA, LS, AU ve DO girislerinde hicbir ———17] s
sinyal olmadiginda kullanilabilir. ——— T35 au
NA girisi LS, AU ve DO girislerinden dnceliklidir. - 51 po

Normalde agik kontaklar veya agma otomatikleri kullanilabilir. Kontak tipi ayari sadece ST220 ile mimkinddr.
Elektrik baglantisi tirlintin fabrika ayari “normalde acik” seklindedir.

>

Kontak tipi parametresinin ayarlanmasi:
s “Sinyaller”, “Giris sinyalleri”, “NA” / “LS” / “AU" / “DO"; “normalde acik” veya “agma otomatigi” konumuna
getirilmelidir.

Mekanik program salteri (MPS)

o

MPS, AS500, Malz. No.113226

MPS-ST, anahtarli, AS500, Malz. No. 113227 B
Galisma modlari:

OFF, NA, LS, AU 1 kanath acilma, DO, AU 2 kanatli aciima

Montaj kilavuzu dikkate alinmahdir. (X @

2 kanatli sistemlerde gecis kanadina baglanti.

5 M

MPS kullanildiginda, TPS, DPS ile veya NA, LS, AU, ve DO girisleri lize- ¢ *0
rinden calisma modu degistirilemez. T PET PE2- GF
MPS'nin bagh oldugu kontrol tnitesinin parametresini ayarlama: 71 anp
= DPS: 2,0l konumuna (MPS icin)
A2 veya A {, 04 konumuna getirilmelidir (MPS icin ariza 2| 24V
gOsterimi). 51| PE1
s ST220: “Sinyaller”, “Giris sinyalleri”, PE2", “PE2 fonksiyonu”, “MPS” 52| PE2
konumuna ve “Sinyaller”, “Cikis sinyalleri”, “PA2", “PA2
fonksiyonu” “MPS arizasi” konumuna getirilmelidir. PAT PA2-GF
1 Hata durumunda ve bakim zamani

geldiginde MPS'deki LED yanar

Mekanik program salteri (MPS-D)

MPS-D, AS500, Malz. No. 118417

MPS-D-ST, anahtarli, AS500, Malz. No. 118418 PS-GF

MPS-D, dahili program salterinin yerine gecis kanadi kontrol ] P 2 | 2av

Unitesine baglanir, bu 2 kanatli sistemler icin de gecerlidir. @ 6 | NA

Kontak tipi parametresi ayari (degistirilmisse): 2 7

o DPS:  Ayar miimkiin degil. 3 =

o ST220: “Sinyaller”, “Giris sinyalleri”, “AU”, “Elektrik bag- 8 | Aau
lantisi tlrd” “Kapr hidroligi” ve “DO”, “Elektrik 2 Do

"

baglantisi tirl” “normalde acik” konumuna
getirilmelidir (fabrika ayarr).
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16.5

Tuslu program salteri (TPS)

= TPS, AS500, UP, Malz. No. 113231
o TPS SCT, AS500, UP, anahtarl butonlu, tek @

tarafli profil gdbegdi yok, Malz. No. 113232 — " RS485
@ Calisma modlari [ 2 | >< ." | GND
OFF, NA, LS, AU, DO, 2 kanatli / 1 kanath agilma e 1 . — 2 | 24v
» Montaj kilavuzu dikkate alinmalidir. °m,g A 1] : E 42 [ RS485-A
e Aksesuarlar: °¢,$ P L 21| Rsass-B
s Profil yarim silindir, Malz. No. 090176 o v —| | V,
@ Yardimci kontak, Malz. No. 024467 L3- 41 4] R
NS 42

mmA@ O=—=
1 1 kanatl/2 kanatli isletim gostergesi (LED 1 kanatli isletimde yanar)
2 Galisma modu gosterimi

Hata durumunda LED'ler tarafindan bir hata kodu gosterilir
(bkz. BoIUm 26.2, "Tuslu program salteri hata mesajlari”)

» TPS baglanmadan 6nce tahrik initesinin sebeke gerilimi kapatiimalidir.
Aksi durumda TPS kontrol Unitesi tarafindan algilanmaz.

16.6

o PE2 fonksiyonu “MPS” konumunda oldugunda TPS baglanamaz (sadece gosterimi mimkindyir).

o Calisma modunun TPS ile degistirilmesi sadece, NA, LS, AU, DO ve PE1 veya PE2'de 24 V bulunmuyorsa veya
PE1 veya PE2; OFF, 2 kanatli agilma veya 1 kanatl agilma olarak parametrelenmisse mimkiindr.

@ Galisma modunun degistirilmesi, ancak anahtarl butona basilarak veya servis menisiinde bir sifre parametre-
lenmisse parola ile giris yapildiginda mimkindr.

o 1 kanath/2 kanatli isletim gegisi:

» A V basma butonlarina ayni anda basin.

@ TPS kullaniminin kilitlenmesi veya serbest birakilmasi bkz. Bélim 16.7 “TPS ve DPS kullanimini kilitleme veya
serbest birakma”

OFF'lu dijital program salteri (DPS)

s AS500, OFF'lu DPS, UP, alp beyaz,
Malz. No. 151524 @ RS485
= Calisma modlari: OFF, NA, LS, AU, DO, 1 — (5] "", 1 1 aND
kanatli/2 kanatli aciima EN >< 5y
> Montaj kilavuzu dikkate alinmalidir. Ao x — ! i
s PE2 fonksiyonu “MPS” konumundaysa DPS ®\, 1 \ .: 42 | RS485-A
baglanamaz (sadece gosterge lizerinde 44T | 41 | RS485-B
gosterim mimkindyir). 41 v—|43]scr
s Calisma modunun DPS ile degistirilmesi 27 |
sadece, NA, LS, AU, DO ve PE1 veya PE2'de 100 mA e
24V bulunmuyorsa veya PE1 veya PE2; ©__|:|
OFF, Yaz gecisi acilma veya Kis gecisi ola- ! KB
rak parametrelenmisse mimkiindur. ’—/— I: — 2 |24V
@ Calisma modunun degistirilmesi, ancak 20 | KB

anahtarli butona basilarak veya servis
meniisiinde bir sifre parametrelenmisse 1 1 kanatli/2 kanatli isletim gostergesi (LED 1 kanatli isletimde yanar)
parola ile giris yapildiginda miimkindair. 2 gizli servis basma butonu

a

1 kanatl/2 kanath isletim arasinda gecis:
> A V basma butonlarina ayni anda basin.
DPS kullaniminin kilitlenmesi veya izin verilmesi bkz. Bélim 16.7 “TPS ve DPS kullanimini kilitleme veya serbest birakma”.

GEZE) s
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o Tuslu program salteri ve dijital program salteri ayni zamanda kontrol tinitesine baglanabilir.
o Orn. calisma modunu degistirdikten sonra otomatik test etme sirasinda TPS veya DPS'de kullanim miimkiin degildir.

16.7

Kontrol Unitesi, dijital program salteriyle parametrelenebilir.

Servis meniisiiniin acilmasi
» Gizli servis basma butonuna ve < Uizerine ayni anda basiimalidir.

Aksesuarlar:

s AS500, OFF'lu ve SCT'li DPS, profil yarim silindiri yok, UP, alp beyazi, Malz. No. 155810
s SCT anahtarl buton, tek kutuplu, UP, AS500 profil yarim silindiri yok, Malz. No. 117996
o Profil yarim silindir, Malz. No. 090176

@ Yardimci kontak, Malz. No. 024467

TPS ve DPS kullanimini kilitleme veya serbest birakma

o Anahtarl butonla kullanimin kilitlenmesi (bkz. Bélim 6.1, “Anahtarli buton”)

TPS veya DPS kullanimi, ¢calisma modunun yetkisiz kisiler tarafindan degistirilmesini 6nlemek icin bir anahtarli
butonun baglanmasiyla kilitlenebilir/serbest birakilabilir.

Anahtarl buton basili oldugunda kullanilabilir.

o Kullanimin bir sifre verilerek kilitlenmesi (bkz. B6lim 25.2.9, “Sifre”)

TPS veya DPS kullanimi, calisma modunun yetkisiz kisiler tarafindan degistirilmesini énlemek icin servis menu-
stindeki bir sifreyle korunabilir.

Sifre sadece ST220 servis terminaliyle servis menUsi izerinden ayarlanabilir ve degistirilebilir.

TPS veya DPS kullanimina yonelik sifre 2 hanelidir (0-9).

Fabrika ayari: 00 = serbest birakilmistir

o Sifre korumasi ayarlanmis durumdayken ¢alisma modunun degistirilmesi

Calisma modunun degisimi sifre girisi yerine anahtarli butona basilarak da serbest birakilabilir.

17
171

40

Butona basma sayisi, girilmesi gereken rakama esittir.
> ilk haneyi A butonuyla girin.
» ikinci haneyi ¥ butonuyla girin.

Ornek: Sifre 37'dir.
» 3 kez A butonuna basiimalidir.
» 7 kez v butonuna basiimalidir.

o Program salteri kullaniminin kalici olarak serbest birakilmasi
> Kalici olarak serbest birakmak icin TPS'nin veya DPS'nin 1- 44 terminalleri arasina bir kdpri yerlestirilir.

- veya -
> Servis menistnde sifre olarak “00” degeri ayarlanmalidir (fabrika ayari).

2 kanath tahrik Gniteleri

Otomatiklestirilmis iki kapi kanadi

» Terminal 2'yi baglamayin .

. . , RS485 GF RS485 SF
o Parametre ayarlar bkz. Bollim 24, “Isletime alma ve servis”. S ) 71 GND
24V | 2 !' 2| 24v
RS485-A |42} 42| RS485-A
RS485-B [41 41| RS485-B
SCR |43 43| sCr
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EMD-Invers lzerindeki DIT acil durum glicii kumanda merkezi

18

18.1

18.2

EMD-Invers Uzerindeki DIT acil durum giicii kumanda merkezi

@ DIT acil durum giici kumanda merkezi, DCU204 baski devre kartina baglanir.

@ Yangin alarminda veya sebeke arizasinda kapi otomatigi ve motor kontrol {initesinden ayrilir. Kapi yay kuvvetiyle
acilir. 2 kanatli kapilarda her iki kanat acilir. Acma hizi ayarlanamaz. Fren glctiniin ayari igin bkz. DCU 204 bolim 3.

o [sletime almadan énce ve servis esnasinda elektriksiz tahrik tinitesinde frenleme devresinin fonksiyonu kapi
manuel kapatilarak kontrol edilmelidir. Kapatma yoniinde sadece yay fren olarak etki eder. Kapi kapanma

pozisyonundan yay guci ile yavas hizla aciimalidir.

s DCU204 baski devre kartina hicbir sifirlama butonu baglanamaz.
@ Alarm veya hava girisi durumunun kaldiriimasindan sonra tahrik tinitesi derhal yeniden normal isletim moduna

gecer.

s DCU204, bir DIT acil durum gtici kumanda merkezinin alarm ¢ikisi yerine DCU200'lin Terminal 1'i (GND) ve

Terminal 2'sine (24 V) baglanabilir.
EMD Invers, 1 kanatli

DCU204
RSZ SF

61| RSZGND
63 @

62| RSZ24V
61| RSZGND

DCU200
| GND
2| 24v
1 ikinci tahrik Unitesi
2 potansiyelsiz Alarm kontagi

3 DIT acil durum gict kumanda merkezi

EMD Invers, 2 kanatli

DCU204 DCU204
RSZ GF RSZ SF

RSZ GND 61| RSZGND
©) 6| (D
RSZ 24V 62| RSZ24V

RSZ GND 61| RSZGND

DCU200

|
|
|
|
I 11 GND
|
[ 2| 24v

1 ikinci tahrik Unitesi
2 potansiyelsiz Alarm kontagi
3 DIT acil durum gict kumanda merkezi

Bir DIT sistemine baglamadan igletim
» Asagidaki terminalleri baglayin:

@ DCU204 / Terminal 61 (RSZGND) ile DCU200 / bos Terminal 1 (GND).
@ DCU204 / Terminal 63 (ikinci tahrik Ginitesi) ile DCU200 / bos Terminal 2 (24V).

Ly
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19

EMD-F, EMD-F-IS, EMD-F/R, EMD-F/R-IS Yangindan korunma kapilarinda

0

» Duman dedektor baglanti merkezi baglanti semasi ve montaj kilavuzunu dikkate alin.
Tahrik Unitesinin yangindan korunma kapilarinda kullaniimasi durumunda ne santiye tarafli merkezi bir sifirlama
tusunun baglanmasina ne de koprilenmis sifirlama butonlu isletime izin verilir.

o Kontrol linitesi, duman dedektér baglanti merkezine 1 kanatlh tahrik tnitesinde yakl. 10 mA veya 2 kanatli
tahrik Gnitesinde 20 mA yik bindirir.

@ Yangin alarminda veya sebeke arizasinda kapi otomatigi (DCU2-F'nin terminal 31 / 32'si) ve motor kontrol tini-
tesinden ayrilir. Kapi yay giicti ile kapanir. 2 kanath kapilarda her iki kanat kapanir.

@ Yangin alarminda veya sebeke arizasinda kapanma hizi kanat kiitlesine ve yay kuvvetine bagli olarak ayarlan-
malidir. Fren giictiniin ayari icin bkz. DCU 201 bolim 3.

@ Son son stoper, kapanma esnasinda yay kuvveti Gizerinden disli tertibatinda bulunan bir kam salteri tarafindan
tetiklenir. Kam salteri, DCU201 baski devre kartina baglanir.

o Mekanik olarak tetiklenen kam salterin kontagi kapi kapaliyken aciktir.

» Sonlandirma anahtarinin kam diski, kilit dilinin asilmasi icin son stoper, kapanma pozisyonundan 10° éncesin-
de devreye girecek sekilde ayarlanmahdir.

» Tahrik Gnitesi, son stoper sékilmis durumdayken calistiriilmamalidir.

42

> isletime alma ve servis esnasinda sifirlama fonksiyonu kontrol edilmelidir.
» Yangin alarmindan veya elektrik geldikten sonra sifirlama tusuna basiimahdir.

Son stoper salterinin DCU201'ye baglantisi @ DCU201 GF. SF
(.D END
S
s —= 1 E

Sifirlama tusunun DCU201’e baglantisi @ DCU201 GF, SF
T RES
- = 2

1 Tahrik Gnitesi Gzerindeki sifirlama tusu
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EMD-FEMD-F-IS EMD-F/R EMD-F/R-ISYangindankorunmakapilarinda

191 Lento duman detektort GC 151 EMD-F'ye
» FA GC 150 baglanti semasini dikkate alin. DCU201 GF
» GC 151 ekini dikkate alin. @ 61| RSZ GND
» GC 151 6zel devreler ekini dikkatealin. & . 63 @
@ HOD | 4 62| RSZ 24V
' GND |3 61| RSZGND
1 Kapr lentosu duman detektord GC 151
2 Harici sabitleme fonksiyonu
3 ikinci tahrik Unitesi
19.2  Lento duman detektord GC 151 EMD-F-ISe
Kapi lentosu duman detektord, tahrik Ginitesinin DCU201 SF DCU201 GF
sifirlama tusunun bagh oldugu kontrol Ginitesine 1] o
bagl olmalidir. Kontrol Gnitesi kapi lentosu duman RSZGND| | RSZGND
detektoériine yakl. 10 mA yiik bindirir. @ 63 63 @
» FA GC 150 baglanti semasini dikkate alin. RSZ 24V 62| RSZ24V
» GC 151 ekini dikkate alin. RSZ GND 61| RSzGND
» GC 151 6zel devreler ekini dikkate alin.
s
@: HOD
| GND
L —=
1 Kapi lentosu duman detektord GC 151
2 Harici sabitleme fonksiyonu
4 ikinci tahrik Unitesi
19.3 Entegre lento duman detektort GC 151 EMD-F/R'ye

F

Lento duman detektori tahrik Gnitesinin montaj
setine entegredir.

» EMD-F/R montaj kilavuzunu dikkate alin.

» FA GC 150 baglanti semasini dikkate alin.

» GC 151 ekini dikkate alin.

> GC 151 6zel devreler ekini dikkate alin.

Dow N —

DCU201 GF
67| RSZGND
R @ 5 @
:@HOD 4 62| RSZ24V
IN=/GND | 3 61| RSZGND
| |
GND | 2 |
l@ DCU200 GF
| 24V | 1 ]
I N\ | 1] oND
2 24v

Kap! lentosu duman detektorid GC 151
Harici sabitleme fonksiyonu

Gug kaynadi

ikinci tahrik Unitesi

43
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194 Entegre lento duman detektor GC 151'i EMD-F/R-IS

F

Kapi lentosu duman detektord, tahrik tinitesinin
sifirlama tusunun bagh oldugu kontrol tinitesine
bagl olmalidir. Kontrol Gnitesi kapi lentosu duman
detektoriine yakl. 10 mA yuk bindirir.

> FA GC 150 baglanti semasini dikkate alin.

» GC 151 ekini dikkate alin.

» GC 151 d6zel devreler ekini dikkate alin.

[————

©
©

RSZ 24V
RSZ GND

DCU201 SF DCU201 GF
RSZ GND | 61 61| RSZGND
@ | @ @

62| RSZ24V
RSZ GND

HOD | 4 |

GND |3

GND | 2 |
— DCU200 GF

24V |1
N — AN 1| GND
2| 24v

1 Kapi lentosu duman detektord GC 151
2 Harici sabitleme fonksiyonu
3 GUg kaynadi
4 ikinci tahrik Unitesi
195 Duman dedektor baglanti merkezine baglanmadan isletim
» EMD-F/R montaj kilavuzunu dikkate alin. DCU201 SF DCU201 GF
Bir sifirlama tusu baglanmaz. — —
61| RSZGND 61| RSZGND
s3] (1) 63| (1)
62| RSZ24V 62| RSZ24V
61| RSZGND 61| RSZGND
EUZOO SF EUZOO GF
| 1] GND | 1| aND
| 2| 24V [ 2| 24V
1 2 kanatli tahrik Unitesinde ikinci tahrik Unitesi
44
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Sebeke baglantisi

20

Sebeke baglantisi

Bas montaiji
Transformator DCU2, Malz. No. 105182

ok @ [ 3

L_BK = 11 2] BK

N_BU |3 -4l By

PE_ GN/YE PE _ GN/YE

=

1 Sebeke sigortasi, santiyede *) 8 Transformator
2 Ana salter (opsiyonel , santiyede) 9 Montaj plakasi topraklamasi
4 Sebeke baglantisi 10 Kapak topraklamasi
5 Sebeke baglantisi 2. Tahrik Unitesi 11 Kontrol tnitesi AC IN
6 ge¢meli sebeke baglanti terminali

Kanat montaji

PE

U wN =

1
TRORS [ 0%
BU _ [3 4
GN/YE PE

=

Sebeke sigortasi, santiyede *) 6
Ana salter (opsiyonel , santiyede) 8
Baglanti kutusu 9
Sebeke baglantisi 1
Sebeke baglantisi 2. Tahrik Unitesi 1

gecmeli sebeke baglanti terminali
Transformator

Montaj plakasi topraklamasi
Kapak topraklamasi

Kontrol Unitesi AC IN

Sebekeden ayirma tertibati olarak santiyede sigorta otomati kullaniimalidir, bu sigortanin degerleri, santiyedeki
sebeke tesisatinin tipi, kesiti, doseme sekli ve ortam kosullari tarafindan belirlenir (en az 4 A, maksimum 16 A)

Dahili ana salter
2020 uretim tarihinden itibaren olan tahriklerde ge¢cmeli sebeke baglanti terminali yerine bir ana salter takilidir.

Sebeke baglantisi ve ikinci tahrik Unitesine giden sebeke uzatmasi gegmeli baglanti soketleri lizerinden gerceklesir.
o Transformator DCU2, Malz.No. 191038
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Sebeke baglantis
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Sebeke baglantisi 2. Tahrik Unitesi

Dahili ana salter

Sebeke baglantisi
Transformator

4
5
7
8
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Sebeke baglantisi

Elektrige baglama

>

o
o

o

Elektrik hattinin (1) izolasyonu siyrilmahdir.
Soyma uzunlugu =40 mm
Styirma uzunlugu =9 mm
PE hattiilerlemesi =8 mm

Soketin acikligina (3) bir tornavida (2) vb.
sokun.

Damarlari soketin (3) igine itin.
Tornavidayi (2) tekrar cikarin.

9 mm

max. 40 mm

8 mm
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21

Motor

UYARI
Geri tepen dirsek kollar veya kol nedeniyle yaralanma tehlikesi (EMD-F, EMD Invers)!
» Motoru sadece, yay gerilimsiz durumdayken kontrol tinitesinden ayirin.

Sonlandirma anahtarinin DCU201'ye baglantisi

Son son stoper, kapanma esnasinda yay kuvveti tizerinden disli tertibatinda bulunan bir kam salteri tarafindan
tetiklenir. Kam salteri, DCU201 baski devre kartina baglanir. Mekanik olarak tetiklenen kam salterin kontagi kapi
kapahyken aciktir.

» Tahrik Gnitesi, sonlandirma anahtari sokiilmis durumdayken ¢alistinlmamaldir.

» Sonlandirma anahtarini DCU201'den sadece yay bostayken sokiin.

» Sonlandirma anahtarinin kam diski, kilit dilinin asilmasi icin son stoper, kapanma pozisyonundan 10° éncesinde
devreye girecek sekilde ayarlanmalidir

1 Son stoper anahtari, agma otomatigi @ DCU201 GF. SF
Q END '
S W
I — 1 E
A uvari

Miisaade edilmeyen isletim! Yaralanma tehlikesi!

Aci sensor(, disli tertibati tizerine monte edildigi ve & - parametresi (agi sensori pozisyonu) & { (disli tertibati)
yerine £ £ konumuna (motor mili) ayarlanmissa, kapi kanadi miisaade edilmeyen yiiksek bir hizda déner.

» o~ parametresinin (acl sensoru pozisyonu) dogru ayarlandigindan emin olun.
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=1 | Motor A
1

1 Motor mili aci sensori *) *x)
2 Disli tertibat aci sensord @ @
3 Acl sensori T T T 1
PP r=-=u Fe====== A == ———a
4 lsisensorl | @ e : vE (=2 !B ON__ 2
5 Motor | R GN ', ! YE | '
: | (=4 5V WH—:(|2|-4 Y,
1 [ BN 1 I | 1
: o — (=5 !GND BN (=5 ! GND
--- WH !
| : +(+6 1GND WH s EGND
WH '
: I —:I:(EE_:Thermo WH ' o3 i Thermo
I | i
I @ I BN MOT___
| | —" 3 : SCR
: | R i 2 i Motor B
— (= otor
: ® M) | BK | |
|
|

*) Disli tertibatta aci sensord:
» o~ “Acl sensorll pozisyonu” parametresi £ { konumuna getirilmelidir
(fabrika ayari).

**) Motor milinde agi sensori:
» o “Acl sensorll pozisyonu” parametresi £ & konumuna getirilmelidir.




EMD / EMD-F / EMD-F-IS / EMD-F/R / EMD Invers

Kap hidroligi modu

22

Kapr hidroligi modu

Kapr hidroligi modu EMD ve EMD-F tahrik tnitelerinde mevcuttur.

Glcsuz kisiler ve/veya cocuklar kapiyi kullandiklarinda ve bu nedenle risk analizine gore gerekli gtivenlik tedbir-
lerinin alinmasi gerektiginde “Kapi hidroligi modu” (£5) parametresi 0 veya 1 olarak ayarlanmali ve “Kapi hidroligi
torku” (=F) parametresi 0 konumuna getirilmelidir.

Otomatik, dusiik enerji tiiketimli calisma ve servo calisma modlarinda tahrik Ginitesinin calisma sekli, kapi hidroligi
fonksiyonuna uygun olacak sekilde ayarlanabilir. Bunun icin, servis mendsiinde (£5) “Kapi hidroligi modu” para-
metresi Kapi hidroligi modunda istenen davranisa ayarlayin.

Kapi hidroligi modu (£5) fonksiyon tablosu

Ayar Calisma modu: Calisma modu:
Otomatik (5R=£01)/ Servo (kA =073)
Dusuk enerji (5A =£c)
Manuel Kapi kapatma torku ~ Otomatik ve manuel agma sonrasinda  Kapi manuel agilmis konumda kalir.
Cal.(£5=00) (dF)esittirONm hiz kontrollt kapanma. SIS ve engel
algilama etkin.
Kapi kapatma torku  Otomatik agma sonrasinda hiz kontrolli Kapi ayarlanmis kapatma torkla
(£F)01...70Nm kapanma (SIS ve engel algilama etkin).  kapanir.
Manuel agma sonrasinda tork kontrollii  Tahrik Gnitesi ayarlanmis kapi kapatma
kapama. torkuyla engele karsi baski uygular.
Otomatik Kapi kapatma torku ~ Otomatik ve manuel agma sonrasinda  Kapi, manuel olarak acilmis konumda
Cal.(E5=01) (dF)esittirONm hiz kontrolli kapanma (SIS ve engel kalir ve acik tutma stiresi gectikten
algilama etkin). sonra yavas hizda kapanir.
Kapi kapatma torku ~ Otomatik ve manuel agma sonrasinda  Kapi ayarlanmis kapatma torkla kapanir.
(<F)01 ... 70Nm tork kontrolli kapanma. Tahrik Ginitesi ayarlanmig kapi kapatma
torkuyla engele karsi baski uygular.
Yay Kapi kapatma torku  Sadece EMD-F'de Kapl1, manuel olarak aciimis konumda
Cal.(£5=02) (dF)esittirONm Yay kuvveti otomatik ve manuel agma-  kalir ve acik tutma siiresi gegtikten

da ayarlanir.

sonra yavas hizda kapanir.
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231

Temel fonksiyonlar

Otomatik isletim

DIN 18650
EN 16005

s Otomatik isletim icin DIN 18650 ve EN 16005 uyarinca kapi kanadinin acildigi ve kapatildigi taraf emniyet tertibat-
laryla (emniyet sensorii gitalar) emniyete alinmalidir.

23.2

Tahrik Unitesi, kapiyi isletime alma sirasinda ayarlanmis olan hizlarla, acik tutma siireleri ve fonksiyonlarla verilen
komuta gore otomatik acar ve kapatir.
@ Parametre ayari,

@ DPS:  &f “Temel fonksiyon, & ! (Otomatik isletim) konumuna getirilmelidir.

s ST220: “Kapi parametresi”, “Temel fonksiyon”, “Oto. isletim” konumuna getirilmelidir.

Dustk enerji tuketimli calisma

DIN 18650

EN 16005

s Dusuk enerji tiiketimli calismaya ayarlanmis olan kapilarda, kapida 6zellikle korunmaya muhtag kisilerin bulun-
ma olasiligi yoksa, genelde ayrica emniyet tertibatlarinin eklenmesine gerek yoktur.

s 2 kanath kapilarda her iki mekanizma icin diistk enerji tiketimli calisma ayarlanmalidir.

EMD ve EMD-F tahrik Uniteleri, asagidaki sartlar yerine getirildiginde, distk enerji tiketimli calisma tahrik tnitele-

ri olarak calistirilabilir:

@ Ana kapanma kenarindaki statik kuvvet <67 N'dur.

o Acik tutma siresi 5 s olarak ayarlanmistir.

o Kapi kanadindaki kinetik enerji 1,6 Jile sinirlandirilmalidir. Bunun i¢in agilma ve kapanma siiresi Bolim “23.2.3
En az agilma siiresi ve en az kapanma siresinin ayarlanmasi” icerisinde aciklandigi gibi ayarlanmahdir.

o Akimsiz durumdayken acmak icin gerekli olan kuvvet ana kapanma kenarinda <67 N'dur.

» Gugsuz kisiler ve/veya cocuklar kapiyr kullandiklarinda “Kapi hidroligi modu” (£5) parametresi & (manuel) veya /

(otomatik) parametresi 0 olarak ayarlanmali ve “Kapi hidroligi torku” (<) £ parametresi 0 konumuna getirilmelidir.

23.21
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Dusuk enerji tiketimli calismanin ayarlanmasi

» Mekanik kapatma siralama sistemine sahip tahrik tnitelerinde isletime alma ile ilgili mekanik kapatma siralama
sistemi devre disi birakilmalidir.

» 2 kanatli tahrik tnitelerinde gecis kanadi kontrolii (GF) ve sabit kanat kontrolii (SF) ayarlarini B&lim “isletime
alma ve servis” icinde aciklandigi gibi ayri yapin.

» Her kontrol Unitesinde asagidaki ayarlari yapin:

s “Temel fonksiyon” (5f) parametresini “Dusuk enerji” (£ £') konumuna getirilmelidir.

o Duslk enerji tiketimli caismanin ayarlanmasi durumunda, gtincel ayarlanmis deger uygun olmadiginda,
asagidaki parametrelere ait degerler otomatik olarak dusuik enerjiye uygun degerlerle sinirlanir.
Muisaade edilen ayarla ilgili degerler degistirilmez.

Deger maks. deger
Fabrika ayari

Acma hizi 05

Kapanma hizi 05

Manuel hiz 05

Acma hizlanmasi 05

Kapanma hizlanmasi 05

Tork ile agma 10 Nm

Tork ile kapatma 20 Nm

Tlm acgik tutma sareleri (or, oH, OP, HO, 0S) 5 sn
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23.2.2

Bu degerlerle tahrik tnitesi, kiitle atalet torku ve dayama tipinden bagimsiz olarak her zaman disiik enerji tiike-
timli calismada calisir.

Bu parametreler sonradan manuel ayar yapilarak degistirilebilir.

Belirtilen parametre ayarlarindaki her degisiklikten sonra kapanma stiresi Bolim 23.2.3 uyarinca kontrol edilmeli
ve gerektiginde ayarlanmalidir.

» Diger parametrelerin ayarlanmasi:

DPS ST220
Acma ve kapama torku i Torkile agma

L Tork ile kapatma

dF Kapi kapama torku
Acma esnasinda kinetik enerjinin 1,6 J ile sinirlanmasi bl Acilma hizlanmasi
ile ilgili agilma suresi wil Acilma hizi

al Kapanma hizlanmasi
Kapatma esnasinda kinetik enerjinin 1,6 J ile sinirlanmasi wi Kapanma hizi
ile ilgili kapanma suresi =1 Manuel kapanma

1 Kapanma hizlanmasi

Tdm kumanda ve emniyet sensorleri, normal ¢alisma seklinde oldugu gibi ¢alisir.
Diistik enerji tiiketimli calisma ile ilgili acik tutma siiresi 5 s ile 60 s arasinda ayarlanabilir.

Acik tutma sUresinin ayarlanmasi

Tdm agik tutma surelerini asagidaki parametrelerle ayarlama:

DPS ST220
2 kanatli acilma agik tutma suresi ot Acik tutma sireleri, 2 kanath (yaz)
1 kanatli acilma agik tutma stiresi or Acik tutma siireleri, 2 kanatl (kis)
Mekanik anahtar yetkili acik tutma siresi o5 Acik tutma siiresi, elektrik baglantisi yetkili
Push & Go acik tutma siiresi o Acik tutma siireleri, Push & Go
Manuel acik tutma siiresi HO Acik tutma sireleri, manuel

00 ile 04 arasi ayar aralidi, 5 s acik tutma suresine karsilik gelir.
05 ile 60 arasindaki bir ayar, sn. cinsinden acik tutma siresine karsilik gelir.

23.2.3 Enaz acilma suresi ve en az kapanma sdresinin ayarlanmasi
DIN 18650 Asadidaki tablo, 0°'den 80°'ye kadar acilis agisi icin en az agilma siiresini 90° 80°
EN 16005  veya kapinin 90°'den 10°'ye kadar kapanma agisi ile ilgili en az kapanma I
sliresini verir.
Bu baglanti semasinin ekinde (B6lim 27), kapinin acilarini dogrudan oSlcebil- l
mek icin sag grafik daha bulyik gosterilmistir.
| —10°
o
Kapiagirhgi kgl 40 60 80 100 120 140 160 180 200 220 230
Kanat eni [mm]
750 2,5 3,0 3,0 3,5 4,0 4,0 4,5 4,5 5,0% 5,0* 5,5%
800 2,5 3,0 3,5 4,0 4,0 4,5 4,5 5,0 5,5% 5,5% 5,5%
850 2,5 3,0 3,5 4,0 4,5 4,5 5,0 55 5,5% 6,0* 6,0*
900 3,0 3,5 4,0 4,0 4,5 5,0 5,5 5,5 6,0*% 6,0* 6,5%
950 3,0 3,5 v4,0 4,5 5,0 5,0 5,5 6,0 6,0* 6,5% 6,5%
1000 3,0 3,5—>| 4,0 | 4,5 5,0 5,5 6,0 6,0 6,5% 7,0* 7,0%
1050 3,0 4,0 4,5 5,0 55 5,5 6,0 6,5% 7,0*
1100 3,5 4,0 4,5 5,0 5,5 6,0 6,5*% 7,0%
1150 3,5 4,0 5,0 5,5 6,0 6,5% 6,5%
1200 3,5 4,5 5,0 5,5 6,0 6,5%
1250 3,5 4,5 5,0 6,0 6,5 7,0*
1300 4,0 4,5 5,5 6,0 6,5%
1350 4,0 5,0 5,5 6,0*% 7,0%
1400 4,0 5,0 6,0 6,5

* sadece EMD-F ve EMD Invers
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23.3

» Kapinin kapanma pozisyonundan 0°'den 80°'ye kadar agilma strresini 6l¢lin.

» Acillma suresini & ( “Hizlar”, “Acilma”), && ("Hizlanma”, “A¢ilma hizlanmasi”) ve &£ (“Hizlanma”, “Kapanma hizlan-
masl”) parametreleriyle tablodaki degerden daha biyiik veya buna esit olacak sekilde ayarlayin.

> Kapinin 90° acilis agisindan kapanma pozisyonundan dnceki 10°'ye kadar olan sureyi olctin.

» Kapanma slresini wi parametresiyle (“Hizlar”, “Kapanma”) tablodaki degerden daha buyiik veya buna esit
olacak sekilde ayarlayin.

» 55 ("Hizlar”, "“Manuel kapanma”) parametresiyle manuel agilmadan sonra kapanma stresini tablodaki degerden
daha blyuk veya buna esit olacak sekilde ayarlayin.

» Bunun icin, kapt kapanma pozisyonundan manuel olarak 90°ye kadar a¢in ve 90°'den kapali konumdan 6nceki
10°'ye kadar kapanma suresini olctin.

Ornek
Kanat kutlesi = 80 kg
Kanat eni = 1000 mm

Yukaridaki tabloya su sireleri 4,0 s olarak ayarlayin:

s 0°den 80°'ye acilma sliresi

o 90°'den 10°'ye kapanma suresi

s “Manuel kapanma” ile ilgili 90°'den 10°'ye kapanma siresi

Servo isletim

EMD-F tahrik Gnitesi servo tahrik olarak da calistirilabilir.
Parametre ayar:

o DPS:  &A, servoisletimiicin & 3 konumuna getirilmelidir.

@ ST220: “Calisma modu” Servo isletim” olarak ayarlanmalidir.

s Servo fonksiyonu sadece EMD-F'de vardir.

Servo isletim 3 fonksiyon alanina ayrilmistir
o Servo destegi

@ Yangin alarmi olmadan servo fonksiyonu
& Yangin alarmli Servo fonksiyonu

Servo destegi

Servo isletiminde tahrik tnitesi kuvvet destekli calisir, yay kuvvetini dengeler. Kapi daha kolay manuel hareket ettirilebilir.
Kapi otomatik agilmaz, agma emniyet sensori islevsizdir.

Servo fonksiyonu, KI, KA, KB kumanda edilmesiyle, DO calisma moduna gecilerek veya ayarlanmis olan servo
baslangic agisina ulasilincaya kadar manuel agma durumunda baslatilir.

Kapi, elle ayarlanmis olan pozisyonda durur. Bir kumanda sinyali (KI, KA, KB, SIS) olmadiginda ve ¢alisma modu
DO olarak ayarlanmadiginda, kapi otomatik olarak ayarlanmis olan agik tutma stiresinden sonra kapanir.

Yangin alarmi olmadan servo fonksiyonu
Tahrik Gnitesi kapinin manuel olarak agiimasi sirasinda kuvvet etkili etki eder ve yayin kapatma kuvvetini dengeler. Ayar-
lanabilir kapr agma torku (Servo ilave torku) sayesinde tahrik tinitesi kapiy1 diistik hizda agilma yonlinde hareket ettirebilir.
Asagdidaki parametreler bu fonksiyon lizerinde etkilidir:
o Servo slresi (Ad)

o Kumanda edildikten sonra servo destek suresi.
o Servo ilave tork (F=)

@ Yay dengelemesine ek olarak etki eden agma torku.
Kumanda edildiginde tahrik tnitesi kapiyi ayarlanmis servo ilave torkuyla acar. Ayarlanmis (F<) servo suresi bittik-
ten sonra tahrik Unitesi kapiyi kapatir.
Servo destedi, kumanda edildiginde (KI, KA, KB) veya servo baslangi¢ acisindan itibaren ayarlanmis olan Push &
Go fonksiyonu durumunda etkindir.

0 o 2 kanath Gzerine katlanmis kapilarda servo ilave torkunu sadece gecis kanadinda ayarlayin.

= Servo ilave torku (A=) distk enerji tiketimli calisma icin ayarlanmalidir.
o SIO agma esnasinda degerlendirilmez. Tahrik Gnitesi servo ilave torkuyla engele karsi bastirir.
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Yangin alarmli Servo fonksiyonu

o

Bu fonksiyonun yangina dayanikh kapilarinda kullanilmasi icin miinferit bina yonetmeligi onayi gereklidir.
Tahrik Unitesi santiyedeki emniyetli elektrik sebekesi veya kesintisiz gli¢ kaynagi (UPS) Gizerinden beslenmelidir.
Sadece manuel kumanda elemanlarina (6rn. basma butonlar, kontak paspasi) miisaade edilir.

Lento duman detektor salteri Bolim 19 “EMD-F, EMD-F-IS, EMD-F/R, EMD-F/R-IS Yangindan korunma kapilarin-
da” altinda oldugu gibi tahrik Gnitesine baglayin.

o

o

v

Fonksiyon:

Yangin alarmli servo fonksiyonu, merdiven bosluklarina monte edilmis ve yangin alarminda acil kacis yolu kapilari
olarak binanin merdiven boslugu yoniinde acilan yangina dayanikl kapilarda uygulanir.

Merdiven boslugunun dumansiz kalmasi icin burada hakim olan yliksek hava basinci, kapinin agilmasini zorlastirir.
Yangin alarmli servo fonksiyonu sayesinde tahrik Gnitesi KI, KA veya KB basma butonu tizerinden kumanda edildi-
ginde merdiven boslugundaki kapinin basinca karsi acilmasini destekler. Binadaki yangin alarmi, tahrik tinitesine
PE1 veya PE2 girisindeki bir “Yangin alarmi” 24V sinyaliyle sinyalize edilir.

Kapinin ¢cok yakinindaki yangin esnasinda kapi alaninda takili olan lento duman detektor salteri tahrik Gnitesinin
ve kapi otomatiginin durdurulmasini baslatir.

Kapi bu durumda yay kuvvetiyle kapatilr.

Bu durumda kapinin acgilmasi sadece manuel olarak tahrik tnitesinin kuvvet destegi olmadan mimkinddr.

Sifirlama tusu baglantisi (RES'in DCU201'e baglantisi) asagidaki sekilde koprilenmelidir:
» DCU201'in 62 ve 61 terminallerini DCU200'Un 2 ve 1 terminallerine baglayin.
» Terminal 62'yi (RSZ 24V) terminal 2'ye (24V), terminal 61'i (RSZ GND) terminal 1'e (GND).

@ : PE1 PE2
|/ 2] 24v
: . 51| PET

1

.......... 1 veya---{52| PE2

1 Santiyedeki bina kontrol merkezi
2 “Yangin alarmi” potansiyelsiz ¢ikisi

A UYARI

Yangin alarmli servo fonksiyonunda yiiksek dinamik kuvvetlerden kaynakl yaralanma tehlikesi!
» Yangin alarminda acilma esnasinda kimsenin kapinin yakininda olmadigindan emin olun.

Tahrik Gnitesi kumanda edildiginde (KI, KA, KB, Push & Go) ayarlanmis olan servo ilave tork (A=) arti ayarlanmis
olan agma tork “Servo yangin alarmi” (FF) ile kapiyi acar.
“Servo yangin alarmi” agma torku (FA) parametrelenebilir giriste (PE1 veya PE2, “Servo yangin alarmi” fonksiyonu
ayarlanmis) yangin alarmi (V) sinyali mevcut oldugu sirece kullanilabilir.
Su parametrelerin ayarlanmasi:
s Servo destek siresi (0-20 s):

o DPSile:  Adistenilen suireye getirilmelidir.

o ST220ile: “Hareket parametresi”, “Servo siiresi” istenilen siireye getirilmelidir.
o stenen ilave acma torkunun (0-40 Nm):

o DPSile:  FAg,istenen ilave torkun ylksekligine getirilmelidir.

o ST220ile: “Hareket parametresi”, “Servo ilave tork” istenilen yikseklige getirilmelidir.
o Parametrelenebilir PE1 veya PE2 girisinin yangin alarmi fonksiyonu:

s DPSile:  Eiveya£d, £< (yangin alarmi) fonksiyonuna getirilmelidir.

o ST220ile: “Sinyaller”, “Giris sinyalleri”, “PE1” veya “PE2", “PE1 fonksiyonu” veya PE2 fonksiyonu”

“Servo yangin alarmi” konumuna getirilmelidir.

s Yangin durumunda “Servo yangin alarmi” ilave agma torkunun yiiksekligi (0-70 Nm):

o DPSile:  Ff, yangin durumunda ilave agma torkunun istenilen yiiksekligine getirilmelidir.

o ST220ile: “Hareket parametresi”, “Servo yangin alarmi” istenilen ylkseklige getirilmelidir.
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@ DO ¢alisma modu, yangin alarminda devreden cikarilir. SIS ve SIO yangin alarminda dederlendirilmez.

Kapri ayarlanmis olan Servo siiresinin (fd') sona ermesinden sonra kapanir.

o Servo ilave torku (A=) distk enerji tiketimli calisma icin ayarlanmalidir.
s A¢ma emniyet sensori (SIO) “yangin alarmi” fonksiyonu etkinken oldugunda degerlendirilmez. Tahrik Unitesi

servo ilave torkla engele agilma yoniinde baski uygular.

s Kapanma emniyet sensori (SIS) “yangin alarmi” fonksiyonu etkinken oldugunda degerlendirilmez. Tahrik tni-

tesi, ayarlanmis yay kuvveti ve ayarlanmis kapanma torkuyla engele karsi kapatma yoniinde baski uygular.

24

24.]

0-70 Nm Servo-yangin alarmi

Tork [Nm]

0-40 Nm 0-40 Nm

Servo sliresi 0-20 s Servo stiresi 0-20 s

Sure [s]

isletime alma ve servis

isletime alma ve servis, program secim salteri DPS veya Servis terminali ST220 ile gerceklestirilebilir.

Montaj ve kurulum ile ilgili 6n kosullar

UYARI

Ezilme tehlikesi!

Egitim siirlisii sirasinda kap1 kumandasi emniyet sensorlerinin sinyallerine tepki vermez.
» Egitim sUrlsl sirasinda kapi kanadinin tehlike alanindan ¢ikilmahdir.
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o Yay kuvveti ayarlanmistir (bkz. tahrik Gnitesinin montaj ve servis kilavuzu).

@ Montaj tamamlanmistir (bkz. tahrik tGnitesinin montaj ve servis kilavuzu).

o Elektrikli kurulum tamamlanmistir.

o Sensorler dogru parametrelendirilmis ve hizalanmis.

o Her iki tahrik tnitesinin dahili program salteri otomatik (Konum Il) konumundadir.
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isletime alma ve servis

24.2  DPS ile isletime alma

24.2.1 Yeni bir 1 kanatl tahrik Gnitesinin isletime alinmasi
» DPS'i DCU200'in RS485 baglantisina takin.

EMD’de ayarlar:

» Egitim isleminin baslatiimasin-

o

dan once kapi kanadini kapatin.

DPS gostergesi: LE

EMD-F'de ayarlar:

» Tanitma islemine baslamadan
once kapi kanatlarini kapatin.

» Duman dedektor baglanti
merkezinin alarm cikisindaki
24 V'u, DCU201'in RSZ 24 V
(Terminal 62) / RSZ GND

(Terminal 61) girisine baglayin.

» Sifirlama tusuna basin.

EMD invers'de ayarlar:

» Tanitma islemine baslamadan

once kapi kanadinin kapanma
kenarini agik konumunun yakl.
20 cam Oncesine ayarlayin ve
tanitma islemi baslayana kadar
burada tutun.

Duman dedektor baglanti mer-
kezinin alarm ¢ikisindaki 24 V'yu
DCU204'lin RSZ 24 V (Terminal
62) / RSZ GND (Terminal 61)
girisine baglayin.

> Gecis kanadi kontroliini parametreleyin, 6zellikle £F = & & (1 kanath tahrik Gnitesi).

A UYARI

Miisaade edilmeyen isletim! Yaralanma tehlikesi!
Acl sensori disli tertibati Uzerine monte edilmis ve o - (“agl sensorl pozisyonu”) parametresi & / (disli tertibati)
yerine & konumuna (motor mili) ayarlandiginda, kapi kanadi miisaade edilmeyen yuksek bir hizda doéner.

» o~ parametresinin dogru ayarlandigindan emin olun.

o o~ Enkoder pozisyonu (motor mili veya disli tertibati)

s HEt Montaj tipi
v 51
s Fi

Emniyet 1 kontak tipi (Terminal SIS)
Emniyet 1 fonksiyon (Terminal SIS)

s 53 Emniyet 3 kontak tipi (Terminal SIO)

o EE  Emniyet Testi
@ ko Kapiotomatidi tipi
Suirgi sinyali

o e

s A1 Gerektiginde motor kilidi icin parametreleyin

o DIN 18650

EN 16005

Kapi1 kanadina insanlarin dokunmasi yasak oldugunda, DIN 18650/EN 16005 uyarinca acilma ve kapanmanin
denetlenmesi icin emniyet sensorleri monte edilmeli ve kontrol Gnitesi tarafindan test edilmelidir.

Kontrol iinitesini egitme

EMD Invers'de:
Kapi otomatigi, tanitma islemini yerine getirmek icin ilk kapatma esnasinda mekanik olarak serbest olmalidir (kapi
koluna kapanma pozisyonunda bastirin), aksi durumda motor akimi kapanma pozisyonunda yanlis 6l¢ulir.

» Tahrik mekanizmasinin tanitma sirecini LE ile baslatin.
Kontrol Unitesi asagidaki parametreleri tanitir:

o

o

o

LI Baslat

Li  Kapanma pozisyonu
Lt Acik konum

L3

XX EMD'de oo

EMD-F'de
EMD Invers'de

Ac¢ma emniyet sensorliniin duvar gériinmezligi, yay kuvveti

Bir hata meydana gelirse tanitma, £L mesajiyla iptal edilir.
» Hatanin £ ile gorintileyin, nedenini ortadan kaldirin ve tanitma siirecini tekrar baslatin.
Tanitma islemi basaril oldugunda, kontrol linitesi calisma moduna gecer, DPS A goriintler.

(GEZE]

Kapiyr acik tutmak icin gereken motor akiminin gostergesi (100 mA olarak),
Kapiyi kapali tutmak icin gereken motor akiminin (100 mA olarak) gostergesi
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24.2.2

o hata belleginin silinmesi

» Gegis kanadi kontrolli parametrelemenin tamamlanmasi.
> Servis moduna gegin.

» ok hata bellegini silin.

> Gegis kanadi kontroliniin diger tim parametrelerini kontrol edin ve gerekirse uyarlayin.

Yeni bir 2 kanatl tahrik Gnitesinin isletime alinmasi

Gegis ve sabit kanat kontroll birbirlerinden ayri parametrelenmelidir.

» Kontrol initelerinin parametrelenmesi icin gecis ve sabit kanat kontrol tiniteleri arasindaki RS485 baglantisini

ayirin (DCU200 tizerindeki RS485 soketini ¢cikarin).
» DPS'i DCU200'in RS485 baglantisina takin.

EMD’de ayarlar: EMD-F'de ayarlar:

» Tanitma islemine baslamadan » Tanitma islemine baslamadan
once kapi kanatlarini kapatin. once kapi kanatlarini kapatin.
» Duman dedektor baglanti
merkezinin alarm cikisindaki
24 V'u, DCU201'in RSZ 24 V
(Terminal 62) / RSZ GND

(Terminal 61) girisine baglayin.

» Sifirlama tusuna basin.

o DPS gostergesi: LE
o Gegis kanadi kontrol Ginitesini parametreleyin, 6zellikle
o EF=00 (6nce 1 kanath tahrik Gnitesi olarak)

EMD invers'de ayarlar:

» Tanitma islemine baslamadan

once kapi kanadinin kapanma
kenarini agik konumunun yakl.
20 cam Oncesine ayarlayin ve
tanitma islemi baslayana kadar
burada tutun.

Duman dedektor baglanti
merkezinin alarm cikisindaki
24 V'yu DCU204'Un RSZ 24 V
(Terminal 62) / RSZ GND
(Terminal 61) girisine baglayin.

UYARI
Miisaade edilmeyen isletim! Yaralanma tehlikesi!

Acli sensori disli tertibati izerine monte edilmis ve o ~ (“agi sensorii pozisyonu”) parametresi & / (disli tertibati)
yerine & £ konumuna (motor mili) ayarlandiginda, kapi kanadi miisaade edilmeyen yiiksek bir hizda déner.

» o~ parametresinin dogru ayarlandigindan emin olun.

o o~ Enkoder pozisyonu (motor mili veya disli tertibati)
s HE Montaj tipi

s 5/ Emniyet 1 kontak tipi (Terminal SIS)

o F! Emniyet 1fonksiyonu (Terminal SIS)

s 53 Emniyet 3 kontak tipi (Terminal SIO)

o EE  Emniyet Testi

@ o Kapiotomatigi tipi

® ~~ Slrgl sinyali

s A1 Gerektiginde motor kilidi icin parametreleyin

DIN 18650
EN 16005

Kapi1 kanadina insanlarin dokunmasi yasak oldugunda, DIN 18650/EN 16005 uyarinca acilma ve kapanmanin
denetlenmesi icin emniyet sensérleri monte edilmeli ve kontrol Gnitesi tarafindan test edilmelidir.

Gecis kanadi kontrol linitesinin egitilmesi

EMD Invers'de:

Kapi otomatigi, tanitma islemini yerine getirmek icin ilk kapatma esnasinda mekanik olarak serbest olmalidir

(kap1 koluna kapanma pozisyonunda bastirin), aksi durumda motor akimi kapanma pozisyonunda yanlis 6l¢alir.
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» Tahrik mekanizmasinin tanitma sirecini LE ile baslatin.
Kontrol linitesi asagidaki parametreleri tanitir:

o LI Baslat

s L{ Kapanma pozisyonu

o L2 Acik konumu
@ L3 Agma emniyet sensoriiniin duvar goriinmezligi, yay kuvveti
s XX EMD'de oo

EMD-F'de

EMD Invers'de
Bir hata olusmasi durumunda, £L bildirimiyle egitim siireci iptal edilir.

Kapiyi agik tutmak icin gereken motor akimi gostergesi (100 mA olarak),
Kapiyi agik tutmak icin gereken motor akimi gostergesi (100 mA olarak)

(GEZE]
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» Hatanin £ ile gorintileyin, nedenini ortadan kaldirin ve tanitma siirecini tekrar baslatin.
Tanitma islemi basaril oldugunda, kontrol linitesi calisma moduna gecer, DPS A goriintiler.

o £ hata belleginin silinmesi

» Gecis kanadi kontrolii parametrelemenin tamamlanmasi.

» Servis moduna gecin.

» ok hata belleginisilin.

> Gegis kanadi kontroltiniin diger tim parametrelerini kontrol edin ve gerekirse uyarlayin.
2 kanatli tahrik Gnitelerinde:
o EF =111, mekanik kapatma siralama sistemi olmadiginda
o E£F =103, mekanik kapatma siralama sistemi oldugunda

EF parametresi artik £ &7 (1-kanatli tahrik) konumunda olmadiginda, kontrol Unitesi sabit kanat kontrol Gnitesiyle
iletisim baglantisi kurmaya calisir. Sabit kanat kontrol tinitesine ait R5485 baglantisi kesilmis oldugundan (Hata & 5),
kontrol Unitesi artik DPS'ye tepki vermeyecektir.

24.2.3

» Gecis kanadini agin. Dahili program salterinde ¢alisma modunu DO (1) olarak ayarlayin.
» DPS'yi cikarin ve gerektiginde TPS'yi tekrar takin.

Sabit kanat tahrik Gnitesinin isletime alinmasi

> Gegis kanadinin kontrol lnitesiyle RS485 baglantisini ayirin.

» DPS'yi sabit kanat kontrolline baglayin.

EMD-F'de:

» Sifirlama tusuna basin.

DPS gostergesi: LE

> Sabit kanat kontrol Gnitesini “Gegis kanadi kontrol sistemini parametreleme” altinda agiklandigi gibi parametreleyin.

DIN 18650
EN 16005

Kapi kanadina insanlarin dokunmasi yasak oldugunda, DIN 18650/EN 16005 uyarinca agilma ve kapanmanin
denetlenmesi icin emniyet sensorleri monte edilmeli ve kontrol Unitesi tarafindan test edilmelidir.

2424

24.2.5

> “Gegis kanadi kontrol sisteminde egitme siireci” konusunda aciklandigi gibi sabit kanat tahrik tnitesini egitin.
» ok hata bellegini silin.

Sabit kanat kontrolii parametrelemenin tamamlanmasi:

» Servis moduna gegin.

» Sabit kanat kontrol Unitesinin diger tiim parametrelerini kontrol edin ve gerektiginde uyarlayin.
o £F =02 (sabit kanat tahrik Unitesi)

» DPS'yi cikarin.

Isletime almayi sonlandirma

> Gegis kanadinin kontrol linitesiyle RS485 baglantisini tekrar olusturun.

» Tum temas algilayicilarinin fonksiyonu ve algilama bélgeleri kontrol edilmelidir.

» Emniyet sensorlerinin fonksiyonu ve algilama alanlari, kapanma ve acilma islemi icin kontrol edilmelidir.
» Sensor citalarinda her minferit sensér modulu kontrol edilmelidir.

» Acma emniyet sensoriinlin yansima araligini kontrol edin ve gerektiginde fi parametresini dizeltin.

2 kanatli bir tahrik Gnitesinin parametrelerinin degistiriimesi

Sabit kanat kontrol Unitesini parametreleme:

> Sabit kanat kontrollindeki gecis kanadi sabit kanat RS485 baglantisini ayirin.

» DPS'yi sabit kanat kontrol tinitesine baglayin.

> Parametreyi ayarlayin.

» DPS'yi cikarin ve RS485 baglantisini tekrar olusturun.

Gegis kanadi kontrol Ginitesinin parametrelenmesi:

Sabit kanat kontroliindeki gecis kanadi sabit kanat RS485 baglantisini ayirin.
Gerektiginde gecis kanadi kontrol tnitesindeki TPS'yi cikarin ve DPS'yi baglayin.
Parametreyi ayarlayin.

Gegis kanadi kontrol Unitesindeki DPS'yi ¢ikarin ve gerektiginde TPS'yi tekrar baglayin.
Gecis kanadi kontrol Uinitesi — sabit kanat kontrol Unitesi RS485'i tekrar olusturun.

v

vvvyyVvyy

GEZE) s
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24.2.6 Tahrik Unitesinin yeniden egitilmesi

24.3

2431

Tahrik Unitesi Gzerinde, 6zellikle yay 6n geriliminin, agilma menzilinin, stop 6lcilerinin veya sistem elemanlari-
nin degistirilmesi veya acilma emniyet sensériinlin algilama bdélgesinin degistirilmesi durumunda tahrik Gnitesi
yeniden egitilmelidir.

Egitilmis bir tahrik linitesinin yeniden egitilmesi

2 kanatl tahrik tnitesinde:

Heri iki tahrik Gnitesi daha 6nce kapida calismissa, ikisi birlikte yeniden egitilebilir.

» TPS'yi cikarin ve DPS'yi baglayin.

» Servis moduna gecin ve LE ile tahrik Gnitelerinin egitim stirecini baslatin. DPS asagidaki adimlari gosterir:

o LI Baslat
e LI Kapanma pozisyonu
s L2 Agik konumu
o L3 Agmaemniyet sensoriiniin duvar gériinmezligi, yay kuvveti
s XX EMD'de oo
EMD-F'de Kapiy agik tutmak icin gereken motor akimi gosterimi (100 mA olarak),

EMD Invers'te Kapiy kapali tutmak icin gereken motor akimi gosterimi (100 mA olarak),
o L5 Sabit kanat kontrol Ginitesi 6greniyor
Bir hata meydana gelirse tanitma, £L mesajiyla iptal edilir.
» Hatanin £ ile gorintileyin, nedenini ortadan kaldirin ve tanitma siirecini tekrar baslatin.
» DPS'yi cikarin ve gerektiginde TPS'yi tekrar baglayin.

ST220 ile isletime alma

ST220 buton fonksiyonlari i¢cin bkz. Bolim 25.1.1, “ST220 kullanimi”.
Yeni bir kontrol Uinitesi, sebeke elektrigi geri geldikten sonra ST220 tizerinde fonksiyonu 6gretilmemis olarak gosterir.
Daha 6nce kullanilmis bir kontrol Unitesi, glic kaynaginin kapatilmasindan dnceki son ¢alisma modunu gdsterir.

Yeni bir 1-kanatli tahrik Gnitesinin parametrelenmesi

Parametrelerin ayarlanmasi:
= “Kapi parametresi” menisiinde, “Kanat adedi”:
@ 1 kanath tahrik Unitesi

UYARI

Miisaade edilmeyen isletim! Yaralanma tehlikesi!

Acl sensori disli tertibati Gzerine monte edilmis ve “aci sensori pozisyonu”) parametresi “disli tertibatl” yerine
motor mili konumuna ayarlandiginda, kapi kanadi miisaade edilmeyen yiiksek bir hizda déner.

> “Acl sensori” parametresinin dogru ayarlanmis oldugundan emin olun.

Kontrol Unitesinin diger parametrelerini ayarlayin, 6zellikle:
@ “Kapi parametresi” mentsiinde:
o “Enkoder pozisyonu”, enkoderin montaj konumuna getirilmelidir (motor mili veya disli tertibati)
@ “Montaj tipi” tahrik Gnitesinin montaj tipini ayarlayin
o “Temel fonksiyon” (“Oto. isletim”, “Disuk enerji” veya “Servo isletim”)
@ “Kapi otomatigi tipi”
o “Sinyaller” menistinde “Giris sinyalleri”:
@ “SIT — Terminal SIS1”, “SI1 kontak tipi”
@ “SI1 - Terminal SIS1”, “SI1 fonksiyon”
@ “SI3 - Terminal SIO1”, “SI3 kontak tipi”
@ “Surgi kontak tipi”
@ “Sinyaller”, “Cikis sinyalleri” menuUsiinde:
@ “S| Testi”
s “PA1”, “PA1 fonksiyonu” gerektiginde motor kilidi icin parametreleyin
> Gerekirse diger parametreleri ayarlayin (bkz. Bolim 25.2, “Servis menisi ST220").

24.3.2 Yeni bir 2-kanatli tahrik Unitesinin parametrelenmesi

58

> Gegis kanadi kontrol Unitesi — sabit kanat kontrol Unitesi arasindaki RS485 baglantisini ayirin.

» ST220 servis terminalini gecis kanadi kontrol Ginitesine baglayin.

> 230V sebeke gerilimini devreye alin.

o “Kapi parametresi” — “Kanat adedi” menisiinde:
s “2 kanatli gecis”, mekanik kapatma siralama sistemi olmadan gecis kanadi kontrol Unitesi icin,
o “2 kanath gecis-IS”, mekanik kapatma siralama sistemi olan gecis kanadi kontrol tnitesi icin.



EMD / EMD-F / EMD-F-IS / EMD-F/R / EMD Invers isletime alma ve servis

> Servis terminalini gegis kanadi kontrol Ginitesinden ayirin ve sabit kanat kontrol sistemine baglayin.
“Kap! parametresi” - “Kanat adedi” menisiinde:
o “2 kanatli sabit”, mekanik kapatma siralama sistemi olmadan sabit kanat kontrol Unitesi icin,
= "2 kanath sabit-1S", mekanik kapatma siralama sistemi olan sabit kanat kontrol tnitesi icin.
Servis menisiinden ¢ikin.
Gecis kanadi kontrol (initesi ve sabit kanat kontrol nitesi arasindaki RS485 baglantisini olusturun.
Gegis kanadi kontrol Gnitesi ve sabit kanat kontrol {initesi parametrelerini sirayla birbirlerinden ayri olarak ayarlayin.
“Gecis kanadi Para” veya “Sabit kanat Para” secilmelidir.
Onemli ayarlar
@ “Kapi parametresi” menisinde:
o “Enkoder pozisyonu”, enkoderin montaj konumuna getirilmelidir (motor mili veya disli tertibati).
@ “Montaj tipi” tahrik Gnitesinin montaj tipini ayarlayin
o “Temel fonksiyon” (“Oto. isletim”, “Disuk enerji” veya “Servo isletim”)
o “Kapi otomatigi tipi”
s “Sinyaller” menisiinde — “Giris sinyalleri”:
@ “SIT — Terminal SIS1”, “SI1 kontak tipi”
@ “SI1 - Terminal SIS1”, “SI1 fonksiyon”
@ “SI3 - Terminal SIO1”, “SIO3 fonksiyonu”
@ “SI3 - Terminal SIO1”, “SI3 kontak tipi”
e “Slrgu kontak tipi”
@ “Sinyaller” - “Cikis sinyalleri” menustinde:
o “S|Testi”
s “PA1”, “PA1 fonksiyonu” gerektiginde motor kilidi icin parametreleme yapin.
> Gerekirse diger parametreleri ayarlayin (bkz. B61Um 25.2, “Servis menusi ST220").

a

vvyyVvyy

DIN 18650
EN 16005

Kapi kanadina insanlarin dokunmasi yasak oldugunda, DIN 18650/EN 16005 uyarinca acilma ve kapanmanin
denetlenmesi icin emniyet sensérleri monte edilmeli ve kontrol Unitesi tarafindan test edilmelidir.

» “Egitimi baslat” ile egitim sirecini baslatin.

Kontrol Unitesi asagidaki parametreleri tanitir:

@ Kapanma pozisyonu

o Actk konum

@ A¢ma emniyet sensoriiniin duvar goriinmezligi alani (SIO), yay kuvveti (EMD-F ve EMD-Invers'te)

Duvar goériinmezligi alani daha sonra servis menustinden degistirilebilir.

Bir hata olusmasi durumunda, “Egitim sirasinda hata” mesaji ile egitim iptal edilir.

> “Teshis”, “Hata bellegi”,Glincel” menl noktasindan hatayi goriintiileyin, hata sebebini giderin ve “Egitimi”
yeniden baslatin.

Egitim sonrasinda otomatik olarak Au calisma moduna gecilir.

» Kapinin hareket tarzini kontrol edin ve gerektiginde diger parametreleri uyarlayin, parametrelenecek kontrol
Unitesi yukarida aciklandigi gibi her defasinda “Kanat adedi” parametresi Gizerinden secilmelidir.

Kontrol iinitelerinin hata belleklerinin silinmesi
> “Gegis kanadi Para” veya “Sabit kanat Para” Gizerinden kumandayi secin
o “Teshis”, “Hata bellegi”, “Guincel hatalari sil”, “Evet” ve
o “Eski hatalari sil” - “Evet”
o {le secili kontrol {initesinin hata bellegini silin.
> ST220'yi cekerek cikarin.
Montaj tamamlanmistir (bkz. ilgili déner kapi motoru).
o Sensorler dogru parametrelendirilmis ve hizalanmis. Sensorlerin algilama bolgesi acik tutulmalidir.
Elektrikli kurulum tamamlanmistir.
» Sabit kanadin dahili program salterini Au (Il) konumuna getirin.
» Bir TPS veya DPS bagli degilse, gecis kanadinin dahili program salterini AU (Il) konumuna getirin, aksi durumda
NA (0) veya dahili program salterini ayirin ve kablo damarlarini izole edin.

o

o

GEZE) s
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25.1.2

Servis menusu

Servis

terminali ST220

@ Servis terminali ST220, Malz. No. 087261

o Servis terminali ST220 ile yazilim stirim V2.1'den itibaren tahrik Unitesi isletime alinabilir.

ST220 kullanimi

Basma
buton

Fonksiyon

(4]

imlec yukar
Sayi degerini blyt
Yukariya kaydir (basma butona 2 saniyeden uzun basilirsa)

imlec asag
Sayi degerini kiicilt
Asagiya kaydir (tusa 2 saniyeden uzun basilirsa)

Girisi iptal et

Her giris x tusuna basilarak iptal edilebilir. Giris pozisyonu
birinci meni pozisyonuna gecer veya bir menu seviyesi
geri gider.

Se¢
Gostergeyi glincelle
Yeni degeri devral

Baglantinin hemen ardindan gosterge

GEZE

2.1

Servis terminali

EMD / EMD-F / EMD-F-IS / EMD-F/R / EMD Invers

Yazihm strimii ST220 V2.1

XXXXXYWWJIZZZZZZV Seri numarasi ST220

Servis modu ST220

@ Servis terminalinin DCU2'ye baglanmasiyla servis moduna gecilir.

o Servis, Off, LS, AU ve DO calisma modlarinda mimkandir.

@ Servis modunda kapi glincel calisma modunda calisir durumda kalir (tanitma etkin oldugunda haric).

Kapi kumandasina baglanti kurulduktan sonra gosterge

Yazilim strimu Donanim strimu

EMD-F 4.3 EMD / EMD-F / EMD-I
DCU200 Temel devre karti DCU200
egitilmemis Calisma modu

kapali Kapi durumu

25.1.3 2 kanatli tahrik Unitesi parametrelemesi
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Gegis kanadi/Sabit kanat parametrelemesi secimi

GF veya SF bagslatilsin mi?
Gecis kanadi Para*
Sabit kanat Para

Parametre ayari GF veya SF secimi

Gecis kanadi parametreleme ayari

Sabit kanat parametreleme ayari
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Servis menusu

25.2  Servis menusu ST220
25.2.1 Calisma modu

Tanim Ayar degerleri Aciklama
Calisma modu Calisma modu Off Calisma modu ayari
Gece
Mesai bitimi
Otomatik
Daimi acik
Acihs tipi 2 kanath acilma Kumanda sirasinda gecis kanadi ve
sabit kanadin agilmasi
1 kanatl acilma Sadece gecis kanadi agilir
Kapiyr ac Kapiyr ag A basma butonuna Kumanda
basin
25.2.2 Kapl parametresi
Tanim Ayar degerleri Aciklama
Kanat sayisi 1 kanath tahrik tinitesi
2 kanatli gecis Elektrikli sirali kapanma mekaniz-
mali tahrik tnitesi (SF kapaliyken
GF kapanir)
2 kanatli sabit sirall kapanma mekanizmasiz
2 kanatli gegis-IS sirali kapanma mekanizmali
Tahrik Gnitesi tipi EMD Sadece gosterge
EMD-F
EMD-INVERS
Aci sensori pozis- Motor mili Aci sensorl, motor miline monte
yonu edilmistir.
Disli tertibati Aci sensori disli tertibatina monte
edilmistir.
Montaj sekli KM BS GLS KM Bas montaji
KM BG GLS BG Mentesesiz tarafi
KM BG GST BS Mentese tarafi
TM BS GLS GLS Kayma rayi
KM BGS GST EN4-5 * GST  Dirsek kollar
KM BGS GST EN6 * ™ Kapi kanadi montaji
Temel fonksiyon Oto. isletim
Ds. enerji Sadece EMD / EMD-F'de
Servo isletim Sadece EMD-F'de
Tahrik Gnitesi Ser No 000000000000 Seri numarasini girme
A veya V ile degeri degistirin
+!ile onaylayin,
x ile iptal edin
Bakim Calisma siiresine gére 0...12..99 Ay A veya V ile degeri degistirin
Periyota gére 0..500.000.. Periyot + ile onaylayin,
3.000.000 x ile iptal edin
Kapi otomatigi tipi Kapi otomatigi yok
Yiik akimi
Yikstz akim
Motor kilidi
Calisma kapama Acilmadan once basingh
basinci yuk akimli kapi otomatigi
Dinlenme kapama Acilmadan 6nce basinch
basinci yuksiz calisma akimli kapi otomatigi

Motor kapama basinci

Acilmadan once
basingli motor kilidi

* sadece EMD-F
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Tanim Ayar degerleri Aciklama
Acilma gecikmesi 0...90 sx0,1 Acilma gecikmesi:
Tahrik tnitesinin kapiyi agmadan
once motor kilidinin kilidi agmasi
icin sahip oldugu sure.
GEZE Bus adresi 0...99 GEZE bina sistemi adresi
25.2.3 Hareket parametresi
Tanim Ayar degerleri Aciklama
Hizlar agcma 05...40...90 A veya V ile degeri degistirin
kapatma 05...40...90 « ile onaylayin,
Manuel kapanma  05...40...90 xileiptal edin
Son stoper kapanma 00 ... 50 Manuel agma sonrasi kapanma hizi
Bosluga karsi hareket Engel Motor Agik Tahrik tnitesi agma alaninda
bulunan engele bastiryor
Engel Motor Kapali Tahrik Gnitesi agma alaninda
bulunan engele bastiryor ve
motor akimini 0 A olarak ayarhyor
Kapali Tahrik Gnitesi diger agma dene-
melerinde agma alaninda bulu-
nan engelin éniinde duruyor
Hizlanma Acilma hizlanmasi  01...20...90
Kapanma hizlanmasi  01...20...90
Torklar Tork ile agma 10...40...120 Nm
Tork ile kapatma 10...40...120 Nm
Engel 1...6...20 x0,1s Tahrik Gnitesinin bir engele
baski uyguladigi stire
Tutma torku 0..40Nm EMD Sabit agma baskisi
Acilma 0..70Nm EMD-F, EMD-Invers
Tutma torku 0..40Nm EMD Sabit kapatma baskisi
Kapanma 0..70Nm EMD-F, EMD-Invers
Tork kapatma 0010... 120 Nm Glg, son stoperin kapali konumuna sonra ermesine
kadar etki eder. Ayarlanmis olan siirede manuel gegis
zorlastirilir. Ayarlanan gti¢ ne kadar buiyiikse, stiresi o
kadar buyuk olur.
Ornekler:
1T0Nm'de=0,5s
120 Nm'de =25
Kapi kapamatorku 0016... 40 Nm EMD/EMD-F Kapinin manuel olarak acilma-
DIN 18650 sindan sonra kapi hidroligi torku
EN 16005, (kapr hidroligi fonksiyonu)
M 45...70 Nm
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Tanim

Ayar degerleri

Aciklama

Acik tutma sureleri

2 kanatl (Yaz)

Kl, KA kumandasinda
2 kanatli Acma (Au-So)
GF kontroliinde ayar

1 kanatl (Kis)

Kl, KA kumandasinda

1 kanatli tahrik Unitesi

(Au-Wi, Au-So)

2 kanath tahrik tnitesi, 1 kanatl
Ag¢ma (Au-Wi)

GF kontroliinde ayar

Kontak yetkili

0..1..60

KB tarafindan kumanda duru-
munda

Push & Go

0..1..60

Push & Go ile agildiktan sonra
acik tutma siiresi

Manuel

0..01..1012..20...
24 ...50 60 hayir

Kapama gecikmesi GF

0..1..15s,16

D 0 Os:
01...

DIN 18650 16:

EN 16005

Kapinin manuel agilmasi sirasin-
da acik tutma stiresi.

Hayir = manuel agma sonra-
sinda otomatik kapanma yok.
Kanat birakildigi yerde durur.
her iki kanadin ayni anda kapatilmasi

. Gecis kanadi en geg sabit kanat

kapanma pozisyonuna ulastiktan
sonra kapanir.

Gecis kanadi ancak sabit kanat tam
olarak kapattiktan sonra kapanir.

dyn uzatmasi

Evet

Hayir

Gegis frekansi yuksek oldugun-
da acik tutma siiresinin otoma-
tik olarak uzatilmasi

Servo baslangi¢ acisi

0..9..20

%

Tahrik Unitesinin kuvvet deste-
ginin devreye girdigi tam acilis
agisi araligi.

Servo siresi

00...20

Servo isletimde kuvvet destegdi-
nin ayarlanabilir strresi

Servo ilave tork

00...40

Nm

Servo isletimde, tahrik Unitesinin
kapi kanadini hareket ettirdigi
acilma yoniinde etkili olan tork.

Servo yangin alarmi

00..70

Nm

Yangin alarminda, PE1 veya PE2
fonksiyonu = yangin alarmi ve
PE1 veya PE2 terminalinde 24V
oldugunda kapiyi acan tork.

Bu konuda, bkz. Yangin alarmh
servo fonksiyonu, B6lim 23.3,
“Servo isletim”

Acllma stispans

0..80..95

%

Acma siispansiyonunun kul-
lanimi icin agilma acisi (maks.
acilma acisi = %100)

Baslangi¢ araligi SF

1..10..95

%

SF'in acilmaya basladigi GF acilis
acisi (maks. acilma acisi = %100)

Push & Go

%

Tahrik Unitesinin maksimum
acihs acisini (%100) referans
alarak kapiyr otomatik agmaya
basladigi devreye girme agisi.
0 = Push & Go devre disi

Ayarl. acilim men.

9..0..4+9

Egitilen acilim menzili +£9° has-
sas ayarlanabilmektedir
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Tanim Ayar degerleri

Aciklama

Geri donus limiti

0..30..90 x0,1°

Tahrik Gnitesinin kapama islemi-
ni tekrarlamaya calistigi andan
itibaren kapanis konumunda
toleransin hassas ayari icin
tahrik tnitesi aksindaki acl.

» Deger, tahrik Ginitesi tekrar
kapanmadan, kapr araligi
olabildigince az olacak sekil-
de ayarlanmahdir.

Kapr hidroligi modu manuel

Bunun igin bkz. B6lim 22, “Kapi

Otomatik

hidroligi modu”

Yay

=02) (sadece EMD-F'de)

Manuel midahale

00 etkin degil

Mentese tarafindan kapinin manu-

01..10 etkin

01: en disik kuvvet

el acilmast icin kuvvet (SIO tarafi).
Motor serbest birakilir ve kapi
manuel olarak kolayca acilr

25.24 Sinyaller
Giris sinyalleri

Tanim Ayar degerleri

Aciklama

SI1 - Terminal SIS glincel durum

Durum, kontak tipi, fonksiyonu

Gosterge

SI1 Kontak tipi

kullaniimiyor

islevsiz SIS girisi

acma otomatigi

SI1 fonksiyonu

SIS rev Kapanista tersine ¢evirme
SIS ve Kl Kapanista tersine ¢evirme,

Kl kapanma pozisyonunda
SIS ve KA Kapanista tersine ¢evirme,

KA kapanma pozisyonunda

SIS torku etkin degil
etkin

Kapr hidroligi modunda tork ayarli
kapatma da kapatma emniyet
sensorl etkin/etkin degil

SI3 - Terminal SIO glincel durum

Durum, kontak tipi, fonksiyonu

Gosterge

SI3 Kontak tipi

kullaniimiyor

islevsiz SIO girisi

a¢ma otomatigi

SI3 fonksiyonu SIO stop Acilista stop
SIO stop SF GF GF veya SF'ten Stop fonksiyonunun
devralinmasi
SI3 duvar gortinmezligi 0 1..%99 Egitim islemi olmadan degisiklik:

Duvar goriinmezligi araligi %xx'de
baslar (acik konum = %100)

0 = Duvar goériinmezligi
egitilmediginde

Suirgl kontak tipi glincel durum Durum, kontak tipi, fonksiyonu Gosterge
Surgl kontak tipi normalde agik
agma otomatigi

STOP glincel durum Durum, kontak tipi, fonksiyonu GoOsterge

STOP kontak tipi

kullanilmiyor

STOP girisi islevsiz

normalde acik

agma otomatigi

Sonlandirma 1,2 kOhm

Sonlandirma 2,0 kOhm

DIN18650 uyarinca emniyet amagli

KB glincel durum Durum, kontak tipi Gosterge
KB kontak tipi kullaniimiyor KB girisi islevsiz
normalde agik
agma otomatigi
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Tanim Ayar degerleri Aciklama
Kl glincel durum Durum, kontak tipi Gosterge
Kl kontak tipi kullanilmiyor Kl girisi islevsiz
normalde acik
agma otomatigi
KI gecikmesi 0..90 x0,1s
KA glincel durum Durum, kontak tipi Gosterge
KA kontak tipi kullaniimiyor KA girisi islevsiz
normalde agik
agma otomatigi
KA gecikmesi 0..90 x0,1s
NA glincel durum Durum, kontak tipi GoOsterge
NA kontak tipi kullaniimiyor NA girisi islevsiz
normalde acik
a¢ma otomatigi
LS glincel durum Durum, kontak tipi GoOsterge
LS kontak tipi kullaniimiyor LS girisi islevsiz
Normalde acik
acma otomatigi
AU glincel durum Durum, kontak tipi GoOsterge
AU kontak tipi kullaniimiyor AU girisi islevsiz
normalde acik
acma otomatigi
DO glincel durum Durum, kontak tipi GoOsterge
DO kontak tipi kullaniimiyor DO girisi islevsiz
normalde acik
acma otomatigi
PE1 glincel durum Durum, kontak tipi GoOsterge
PE1 fonksiyonu kullanilmiyor PE1 girisi islevsiz
Off NO Motorun devreden cikariimasi
Yaz gecisi NO Gecis kanadi ve sabit kanadin
acilmasi
Kis gecisi NO Sadece gecis kanadi acilir
Sabotaj NC Alarm
Kapanma konumu NO Kapi kanadi kapanma pozisyonunda
P-KI kumanda NO ilave KI girisi
P-KA kumanda NO ilave KA girisi
Basma buton NO Kapi butona 1. defa basildiginda
acilir, 2. defa basildiginda kapanir
OHZ tusu NO Kapi butona 1. defa basildiginda
acilir, 2. defa basildiginda veya acik
tutma siiresinin sona ermesinden
sonra kapanir.
2 kanatli Kapi, 1 kanatli Isletim ve
o GF - o r Gzerindeki buton
o SF-oH Gzerindeki buton.
2 kanath Kap, 2 kanatl isletim - o
Sifirlama butonu NO Butona basildiginda ayarlar baslati-
Iir (ilk calismada oldugu gibi)
Cift buton NO 1 kez basma = 1 kanath Acma.
2 kez basma = 2 kanatli Agma.
WC kontrol Unitesi NO WC fonksiyonu icin i¢ kissmda bulu-
nan basma butonun baglantisi
Servo yangin alarmi sadece EMD-F'de
1 kanath acilma NO 2 kanatli kapida, 1 kanatl acilma

sadece kumanda Unitesi Gf'ye
bagliysa gerceklesir.
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Tanim Ayar degerleri Aciklama
PE2 glincel durum Durum, kontak tipi, fonksiyonu Gosterge
PE2 fonksiyonu kullanilmiyor PE2 girisi islevsiz
MPS MPS Analog program salteri
Off NO Motorun devreden cikarilmasi
Yaz gegisi NO Gegis kanadi ve sabit kanadin agilmasi
Kis gecisi NO Sadece gecis kanadi agilir
Sabotaj NC Alarm
Kapanma konumu NO Kapi kanadi kapanma pozisyonunda
Acil durum kilidi 20k NO Kapi kapanir Kl ve KA islevsiz. Sinyal
bulundugu surece kapi kapali kalir.
P-KI kumanda NO ilave Kl girisi
P-KA kumanda NO ilave KA girisi
Basma buton NO Kapi butona 1. defa basildiginda
acilir, 2. defa basildiginda kapanir
OHZ tusu NO Kapi butona 1. defa basildiginda
acilir, 2. defa basildiginda veya acik
tutma suiresinin sona ermesinden
sonra kapanir.
2 kanatli Kapi, 1 kanath Isletim ve
o GF - o r Gzerindeki buton
o SF-oH Gzerindeki buton.
2 kanatli Kapi, 2 kanatl isletim - o H
kullanilmiyor bosta
Sifirlama butonu NO Butona basildiginda ayarlar baslati-
Iir (ilk calismada oldugu gibi)
Cift buton NO 1 kez basma = 1 kanatli Acma.
2 kez basma = 2 kanatli Agma.
WC kontrol Unitesi NO WC fonksiyonu icin i¢ kisimda bulu-
nan basma butonun baglantisi
Servo yangin alarmi sadece EMD-F'de
Bkz. Boltim 23.3, “Servo isletim”,
Yangin alarmli servo fonksiyonu
1 kanatli A¢ NO 2 kanatli kapida, 1 kanatli agilma
sadece kumanda unitesi Gf'ye
bagliysa gerceklesir.
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Cikig sinyalleri
Tanim Ayar degerleri Aciklama
PA1 glincel durum Durum, kontak tipi, fonksiyonu Gosterge
PAT fonksiyonu kullaniimiyor PA1 islevsiz

Gong

AU ve DO calisma modunda KA
kumanda edildiginde

Kapi hidroligi arizasi

A¢ma otomatigi

Ariza mesaji 6rn. bina kontrol
merkezine

arizasl
MPS arizasi MPS Uizerinde ariza gostergesi
Uyari sinyali Acma ve kapatma esnasinda sinyal

vericisine kumanda edilmesi

Kapi otomatigi

>< ilave kapi otomatigi

Motor fani Motor sicakhigi > 65 °C oldugunda
vantilatoriin kumanda edilmesi

kapali kil. Kapr durum bildirimi 6rn. bir bina

kapali kontrol merkezine

kapali degil

acik

Off

Gece

Mesai bitimi

Otomatik

Daimi acik

Isik kontrolii orn. giris aydinlatmasi

Glndiiz/Gece degis

Motor kilidi kumandasi

Bakim zamani geldi

Bakim bildirimi 6rn. bir bina kontrol
merkezine

Tutucu miknatis Acik

Tutucu miknatis acik konumda

WC Kontrol Unitesi
alarmi

Kapi 30 dakika boyunca iceriden
acilmadigi takdirde
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Tanim Ayar degerleri Aciklama
PA2 glincel durum Durum, kontak tipi, fonksiyonu Gosterge
PA2 fonksiyonu kullanilmiyor PA2 cikisi islevsiz
Gong AU ve DO calisma modunda KA
kumanda edildiginde
Kapi hidroligi arizasi Ariza mesaji orn. bir bina kontrol
merkezine
A¢ma otomatigi
arizasl
MPS arizasi MPS Uzerinde ariza gostergesi
Uyari sinyali Acma ve kapatma esnasinda sinyal
vericisine kumanda edilmesi
Kapi otomatigi ><
orn. Calistirma akimi ucu
yuksek olan kapi otomatiklerinin
baglantisiicin
Motor fani Motor sicakhigi > 65 °C oldugunda
vantilatoriin kumanda edilmesi
kapali kil. Kapr durum bildirimi 6rn. bir bina
kapali kontrol merkezine
kapali degil
acik
Off
Gece
Mesai bitimi
Otomatik
Daimi acik
Isik kontrolii orn. giris aydinlatmasi
Glndiiz/Gece degis Motor kilidi kumandasi
Bakim zamani geldi Bakim bildirimi 6rn. bir bina kontrol
merkezine
Tutucu miknatis Acik Tutucu miknatis acik konumda
WC Kontrol Unitesi Kapi 30 dakika boyunca iceriden
alarmi acilmadigi takdirde
PA3 Giincel durum Durum, kontak tipi, fonksiyonu GoOsterge
PA3 fonksiyonu kullanilmiyor
acik Acik konum
Tutucu miknatis Tutma miknatisi, actk konum
Sl Testi glincel durum Durum, kontak tipi, fonksiyonu GoOsterge
Sl Testi Test etme yok Test etme kapali
24V ile test etme
GND ile test etme
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25.2.5 Teshis
Tanim Ayar degerleri Aciklama
Guincel degerler Girisler SI1, SI3 0 \Y ov/24av
RM 0 Vv ov/24v
STOP 6,6 Y Terminaldeki gerilim V cinsinden
KB, KI, KA 0 Vv ov/24v
NA, LS ov/24v
AU ov/24v
DO ov/24v
PE1 ov/24v
PE2 0 \% Terminaldeki gerilim V cinsinden
Cikislar PA1 acik Kapali / acik
PA2 0 \Y ov/24aVv
PA3 0,0 \Y ov/24aVv
TOE 0 \Y ov/24aVv
TEST kapal, 24 V,0.0V
Dahili degerler glin. pozisyon 0 % Kapinin maksimum acilma araligi-

na yonelik kapi agilma araligi

glin. motor akimi

Mot. DCU200-0,0 A Motor akimi

Gerilimler Sebeke acik Sebeke gerilimi agik / kapal
24V dahili 24,0V Dahili gerilim 24V
24V harici 24,0V Harici gerilim 24 V
Sicakliklar DCU200 34 derece C Kontrol tinitesi sicakligi
M DCU200 25 derece C Motor sicakhgi
istatistik Periyot 0 Son bakimdan bu yana ¢alisma
periyodu adedi
Saat O Son bakimdan bu yana ¢alisma saati
Saat Serxxxx Sonraki bakima kalan saat
Guincel durumlar Girisler Sh, SI3, acik/kapali Sinyallerin mantikli durumu goste-
RM, STOP, rilir (actk/kapali)
KB, KI, KA,
NA, LS, AU, DO
PE1, PE2
Cikislar PA1, PA2 kapal
PA3 0,0 \Y
TOE, TST kapal
Hata bellegi Glincel hata Hata 1 Neden 1
Neden 2
Hata 2 Neden 1
Neden 2
Hata 3 Neden 1
Neden 2
Hata 4 Neden 1
Neden 2
Eski hatalar Hata 1 Neden 1
Neden 2
Hata 2 Neden 1
Neden 2
Hata 3 Neden 1
Neden 2
Hata 4 Neden 1
Neden 2
Glincel hatayi sil Hayir Glincel mevcut hatalari sil
Evet
Eski hatalari sil Hayir Eski hatalari sil
Evet
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Tanim Ayar degerleri

Konfigiirasyon Tahrik Unitesi

Aciklama
Ser No Tahrik Gnitesinin seri numarasi
OEW sag/sol Doniisg yonu (artimlarin sayisi)

Mot.Resist: xy mOhm

Egitilmis motor direnci

Curr.M.Res: xy mOhn

Guncel motor direnci

Kontrol Unitesi Tip DCU2, DCU2-F, DCU2-I
Fer Dat Uretim tarihi takvim haftasi/yil
SVN xxxx:yyyy yazilimin benzersiz tanimi
Yazilim
Cesitli Tutma akimi Xy A Yayi tutmak icin gerekli olan akim
Yazihm Tahrik cinsi SW HW SW ve HW versiyonlu tahrik cinsi
SVN xxxx:yyyy benzersiz tanim
CRC xyz Kontrol toplami
Xyz Yazilimin Malz. No.
Uretim testi Hayir Uretim testini baslat
Evet (sadece fabrika ici)
25.2.6 Egitimi baslat
Tanim Ayar degerleri Aciklama
Egitimi baslat Hayir Egitme islemini baslatir
Evet
25.2.7 Fabrika ayan
Tanim Ayar degerleri Aciklama
Fabrika ayar Hayir Tim degerleri fabrika ayarina geri al
Evet
25.2.8 Bakimi sil
Tanim Ayar degerleri Aciklama
Bakimi sil Hayir Bakim degerlerini sil
Evet
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2529 Sifre
Tanim Ayar degerleri Aciklama
Sifre PW S1 degistir Eski sifre 0000 Sifre PW S1:
Yeni sifre ST220 ile servis mendsiine erisim icin.
0--- Sifre PW TPS/DPS:
* Anahtarl digme lzerinden serbest birakilmasi yerine TPS
PW TPS DPS'i degistir Eski sifre 00 veya DPS'nin serbest birakilmasina yarar. Tusa basmadan
Yeni sifre 1 dakika sonra otomatik yeniden kilitlenir.
0- Birinci rakam A basma butona ne kadar sik basiimasi
* gerektigini ve ikinci rakam TPS / DPS kullanimini onay-
lamak icin ¥ basma butonuna ne kadar sik basiimasi
gerektigini belirtir.

ST220'de sifrenin girilmesi:

> A veya V ile rakam degistirilmelidir.

» Rakam degisimi ve bir sonraki yere gecis < ile onay-
lanmalidir.

o |ptal etmek icin x izerine basilmalidir.

o Gulncel konum altindaki yildiz ile gosterilir.

» Giristen sonra sifreyi devralmak igin + (izerine basil-
mahdir.

1 dakika tusa basilmazsa veya servis menusuniin bir

sonraki gortintiilenmesinde isletim tiirli ayarinda veya

parametre ayarlarinda degisikliklerin yapilabilmesi icin
sifre sorulur.

Sifre, gecis kanadi ve sabit kanat tahrik Unitesi icin ayri ayri

ayarlanmalidir. Gegis kanadi ve sabit kanat tahrikinin farkli

sifreleri olabilir.

Onemli bilgiler:

o ST220 icin sifre girildikten sonra DPS (izerinden servis
mendsiine ulasmak mimkun degildir.

o Sifre unutulmussa GEZE'den 6zel bir Flash dosyasi
talep edilmelidir, bununla kontrol tUnitesindeki sifre
tekrar 00a sifirlanir.

s Sifre, yeni bir yazilim strimiiniin ylklenmesiyle
silinemez.

25.2.10 Dil
Tanim Ayar degerleri Aciklama
Dil / Language Almanca

english

francais

svensk
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25.3 DPS dijital program salteri

isletime alma ve servis icin DPS kullanilabilir, Malz. No. 151524 veya 155809:

o tahrik Gnitesi parametrelerini degistirmek icin
@ tahrik Gnitesinin egitilmesi icin

o Teshis icin
Calisma modu Servis modu
of OFF
OFF
A Gece x  Iptal et ve ilk menii diizeyine
‘ geri don
= LS Mesai bitimi +« onaylanmahdir

@77 o

@,

Au Otomatik A yukar git
<l degderi artir
oo Daimi acik V¥ asadigit
|< > dederi azalt
A+V Degisim - -

2 kanatliisletim
1 kanatliisletim

AW —

Servistusu (1)  Calisma modu / servis modu degisimi

[}
LI X
@ = I

® —)
Vsl T -
[4» |<>J “4 > J OFF

A v

Servis tusu

Konum bilinmiyor
Bakim icin yanar
1 kanatli isletimde yaniyor

254  DPS servis modu

s Servis moduna NA, LS, AU ve Off calisma modlarinda gecilebilir.
@ Servis modunda 2 dakika boyunca bir basma butona basilmadiginda, otomatik olarak isletim moduna gecilir.
o Servis modunda kapi glincel ¢calisma modunda calisir durumda kalir (tanitma etkin oldugunda haric).

255 DPS servis menusu

1. Menii

Gosterge Aciklama Ayar degerleri Aciklama

wil Acma hizi 05..40..90

wi Kapanma hizi 05...40...90

56 Manuel kapanma 05..40..90 Manuel agma sonrasi kapanma hizi

s Son stoper, Kapama 0001..1012...2025...50

oL Acik konuma karsi stirtis 00 Kapali

01  Engel durumunda Motor Agik
02  Engel durumunda Motor Kapali

ot Acik tutma siiresi 00 01..10 12..20 25..50 60 Kl, KA komutu verildiginde
1 kanath Tahrik Gnitesi (Au-Wi, Au-So)
2 kanatli Tahrik Unitesi / 2 kanath GF
kontrol Unitesi Gizerinde agilma
(Au-So) ayari

ar 1 kanath acilma agik tutma 00 01..70 12..20 25..50 60 Kl, KA ile kumanda edildiginde

stiresi 2 kanatl Tahrik tnitesi (Au-Wi)

GF kontrol tinitesinde ayarlama

o5 KB lizerinden acik tutma 00 01..10 12..20 25..50 60

suresi

ar Acik t. s. Push & Go 00 01..10 12..20 25..50 60 Push & Go ile acildiktan sonra acik
tutma suresi
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EMD / EMD-F / EMD-F-IS / EMD-F/R / EMD Invers

Servis menusu

Gosterge Aciklama Ayar degerleri Aciklama
i Acik tutma sliresi manuel 00 01..10 12..20 25..50 60 s Kapinin manuel olarak acilmasi duru-
munda agik tutma sdresi
no = manuel agma sonrasinda otoma-
tik kapanma yok
su Gegis kanadi 1 00 01..15 16 s
kapatma gecikmesi S i 0sn: her iki kanadin ayni anda kapatilmasi
E (sadece ¢entiksiz kapilarda ayarlayin)
M 01-15s: Gecis kanadi en geg sabit kanat
kapanma pozisyonuna ulastiktan
sonra kapanir.
DIN 18650 16 sn: Gecis kanadi ancak sabit kanat tam
EN 16005 olarak kapattiktan sonra kapanir.
od dinamik agik tutma siiresi 00 hayir
uzatmasi 01 evet
bl Acilma hizlanmasi 05...20..90
al Kapanma hizlanmasi 05..10 12..20 25...90
F Tork acma 01..04..12 x 10 Nm
L Statik tork kapanma 01..04..12 x 10 Nm
b Engel algilama 01..06..20 x0,1s Tahrik Unitesinin bir engele
karsi baski uyguladigi siire
ar Tutma eylemi acma 00...07 x10Nm  Sabit acma baskis
LF Tutma eylemi kapanma 00..07 x10Nm  Sabit kapatma basinci
Fa Kapanma pozisyonunda torku 00 ... 12 x10Nm  Glg, kapali konuma son stoperin sona
ermesine kadar etki eder.
Ayarlanmis olan stirede manuel gegis
zorlastirihir. Ayarlanan gli¢ ne kadar
bulyukse, stresi o kadar blydk olur.
Ornekler:
10Nm'de=0,5s
120 Nm'de=2s
£5 Kapr hidroligi modu 00 manuel Bunun icin bkz. Bolim 22, “Kapi hid-
01  Otomatik roligi modu”
02  Yayla kapatma
nE 2. meniiye geg
) sadece gecis kanadi kontrol Gnitesinde ayarlanabilir
2. menii
Gosterge Aciklama Ayar degerleri Aciklama
51 Emniyet 1 kontak tipi 00  kullanilmiyor

(Terminal SIS) 02 ag¢ma otomatigi
Fi Emniyet 1 fonksiyon 01 SISrev
(Terminal SIS) 02 SISveKl
03  SISveKA
55 SIS torku 00 etkin degil Tork ayarli kapanmada SIS etkin/etkin
01 etkin degil
53 Emniyet 3 kontak tipi 00  kullanilmiyor
(Terminal SIO) 02 ag¢maotomatigi
F3 Emniyet 3 fonksiyon 05 SIO Stop Sadece kapi kanadinin tahrik tinitesi
(Terminal SIO) 06  SIO Stop GF-SF Gecis ve sabit kanat tahrik Gnitesi
£E Test etme emniyeti 00 Testetmeyok
01 24 Viletest etme
02  GNDiile test etme
ey Stop kontak tipi 00 kullanilmiyor 12, 20: Sonlandirma DIN 18650/
01  normalde acik EN 16005'e uygun
02  agma otomatigi
12 1,2kQsonlandirma
20 2,0 kQ sonlandirma
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Servis menusu

EMD / EMD-F / EMD-F-IS / EMD-F/R / EMD Invers

Gosterge Acgiklama

Ayar degerleri

Aciklama

Lh Mekanik anahtar yetkili kon-
tak tipi

00  kullanilmiyor
01 normalde agik
02  ag¢ma otomatigi

==

Temas algilayicisi iceride

00  kullanilmiyor

kontak tipi 01 normalde acik
02  ag¢ma otomatigi
A Temas algilayicisi iceride 00..90 x0,1s
gecikmeliagma
Lo Temas algilayicisi disarida 00  kullaniimiyor
kontak tipi 01 normalde acik
02 agma otomatigi
AR Temas algilayicisi disarida 00..90 X 0,1s
gecikmeliagma
£l parametrelenebilir giris 1 00 kullanilmiyor OHZ basma buton:
02  Galisma modu Off NO Acik tutma siresinden sonra kapan-
03  Yaza gecis NO mali tus fonksiyonu
04  Kisa gegis NO 2 kanatli kapi, 1 kanatli isletimde ve
05 Sabotaj NC o GF - ar Gizerindeki buton
06 Kapanma pozisyonu NO s SF - oH Gzerindeki buton
08  P-Kl kumandasi NO 2 kanath Kap, 2 kanatl isletim: o H
09  P-KA kumandasi NO
10 Tus fonksiyonu NO Cift buton:
11 OHZ basma butonu NO (GF veya SF tizerindeki basma buton):
13 Sifirlama tusu NO 2 kanatli Kapi, 1 kanatl isletim ve
14 Cift basma buton NO @ Ixbasma-ar
21 WCkontrol linitesi NO ° 2xbasma-ok
22 Servoyangin alarmi NO 2 kanatli kapi, 2 kanatli isletim:
23 1kanatlacma NO ° 1xveya2x basma-oh
£C parametrelenebilir giris 2 00 kullanilmiyor 21: Bkz. B8liim 15, “WC kontrol {initesi”
01 MPS 22:Bkz. Bolim 23.3, “Servo isletim”
02  Calisma modu Off NO
03  Yazagecis NO 1 kanath Ac:
04  Kisa gegis NO 2 kanatli kapida, 1 kanatl Agilma,
05 Sabotaj NC Kumanda Uniteleri Gf'ye
06  Kapanma pozisyonu NO bagliysa.
07  Acil durum kilidi 20kOhm NO
08  P-Kl kumandasi NO
09  P-KA kumandasi NO
10 Tus fonksiyonu NO
11 OHZbasma butonu NO
12 kullaniimiyor
13 Sifirlamatusu NO
14 Cift basma buton NO
21 WCkontrol Unitesi NO
22 Servoyangin alarmi NO
23 1kanath Acma NO
74 [GEZE]



EMD / EMD-F / EMD-F-IS / EMD-F/R / EMD Invers

Servis menusu

Gosterge Aciklama Ayar degerleri Aciklama

Al parametrelenebilir cikis 1 00  kullanilmiyor 01: AU ve DO calisma modunda KA
01  Gong kumanda edildiginde
02  Normalde acik arizasi 02, 03: Genel ariza mesaji
03  Acgma otomatigi arizasi 05: Acma ve kapatma esnasinda sinyal
04  MPSicin ariza gostergesi vericisine kumanda edilmesi
05  Uyarisinyali 06: ilave kapi otomatigi (bkz. BéIim
06  Kapiotomatigi “Parametrelenebilir PAT cikisi”, “Kapi
07  Vantilator otomatigi”). Yangindan korunma
08  Kapal ve kilitli kapsaminda degil.
09 Kapal 07: Motor sicakligi > 65 °C oldugunda
10  Kapali degil vantilatoriin kumanda edilmesi
1M Acik 08 - 16: Kap1 durum bildirimleri
12 Off (elektrik baglantisi kapaniyor)
13 Gece 17: &rn. giris aydinlatmasi
14 Mesai bitimi 18: Motor kilidi kumandasi
15 Otomatik 20: Bakim bildirimi 6rn. bir bina kont-
16 Daimiagik rol merkezine
17 lsik kontroll 21: Tutucu miknatis agik konumda
18 Gundiz/Gece degisimi 24: Kapi 30 dakika boyunca iceriden
20  Bakim zamani geldi acllmadigi takdirde
21 Tutucu miknatis acik konum
24 WC kontrol Unitesi alarmi

fc parametrelenebilir cikis 2 00 kullanilmiyor 01: AU ve DO c¢alisma modunda KA
01  Gong kumanda edildiginde
02  Normalde acik arizasi 02, 03: Genel ariza mesajl
03  Agma otomatigi arizasi 05: A¢cma ve kapatma esnasinda sinyal
04  MPSicin ariza gostergesi vericisine kumanda edilmesi
05  Uyari sinyali 06: ilave kapi otomatigi (bkz. B&lim
06  Kapiotomatigi “Parametrelenebilir PAT cikisi”, “Kapi
07  Vantilator otomatigi”). Yangindan korunma
08  Kapali ve kilitli kapsaminda degil.
09 Kapah 07: Motor sicakhidr > 65 °C oldugunda
10  Kapali degil vantilatoriin kumanda edilmesi
1 Ack 08 — 16: Kapi durum bildirimleri
12 Off (elektrik baglantisi kapaniyor)
13 Gece 17: 6rn. giris aydinlatmasi
14 Mesai bitimi 18: Motor kilidi kumandasi
15 Otomatik 20: Bakim bildirimi 6rn. bir bina kont-
16 Daimiacik rol merkezine
17 lsik kontroli 21: Tutucu miknatis acik konumda
18  Gundiiz/Gece degisimi 24: Kapi 30 dakika boyunca iceriden
20  Bakim zamani geldi acilmadigi takdirde
21 Tutucu miknatis agik konum
24 WC kontrol Unitesi alarmi

A3 Parametrelenebilir cikis 3 00 kullanilmiyor
01 Acik konumu Acik konum
02  Tutucu miknatis Tutucu miknatis, acik konum

nE 3. meniiye geg

3. Menii

Gosterge Aciklama Ayar degerleri Aciklama

Er Guncel mevcut hatalar CE  Hata bellegini sil

of Hata bellegi CE  Hata bellegini sil

(son 10 hata)

Sk Kontrol Unitesi tipi 40 DCU2 Sadece gosterge, ayar imkani yok
41 DCU2-F
42  DCU2-Invers

3 istatistik Co Periyot sayisi / 100 Gosterge, her biri 6 haneli.
Ho Calismasaati/ 4 ileriye dogru ilerleme ¥
So  Calisma saati /4 bir sonraki servise kadar

5 Servis LED'ini kapat ¢S onayicin kisa stireli gosterilir

tr Fabrika ayarlarina dénme CP  CP gosterimi, ardindan yazihm strimi

ve LE gosterimi ile yeniden baslatma

(GEZE]
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Servis menusu

EMD / EMD-F / EMD-F-IS / EMD-F/R / EMD Invers

Gosterge Acgiklama Ayar degerleri Aciklama
aF Dil 00 Almanca
01  english
02 francais
03  svensk
LE Egitimi baslat
HE Manuel miidahale 00 01...10 Acilan taraf ydniinde kapinin
manuel olarak agilmasi ile ilgili
kuvvet (SIO montaj tarafi)
00: Manuel miidahale devre disi
Hassasiyet: 01 diisuk ... 10 ylksek
EF Yazilim stirimii érn. DCU2 V 4.0 igin Ed 40 1. konum: Ed, EF veya EI (DCU2,

DCU2-F, DCU2-l igin)

2. konum: SW temel slirim numarasi
3. konum: Temel stiriim icin gosteril-
mez, aksi durumda alt stirim numarasi
Sayfalarda ilerleyin ¥ veya A

Ly

" 4. menlye ge¢mek icin
4. menii

Gosterge Aciklama Ayar degerleri Aciklama

AE Tahrik Ginitesi tipi 01 EMD Sadece gosterge, ayar imkani yok
02 EMD-F
03 EMD-Invers

dr Acl sensori pozisyonu 00  Motor mili Motor mili Gizerindeki agi sensori
01 Disli tertibati Disli tertibati Gizerindeki aci sensori

£F Kanat sayisi 00 1 kanath Tahrik linitesi o 01 Elektrikli siral kapanma meka-
01 2 kanatli gegis kanadi nizmali tahrik Unitesi (SF kapaliy-
02 2 kanatli sabit kanat ken GF kapanir)
03 2 kanatli gecis kanadi - IS @ 03 Entegre mekanik kapatma

siralama sistemli tahrik Gnitesi
HE Montaj sekli 01 KM BS GLS KM = Bas montaji
03 KM BG GLS TM = Kanat montaiji
04 KM BG GST BS = Kap1 mentese tarafi
05 TMBSGLS BG = Mentesesiz tarafi
08 KM BGS GST EN4-5 * GLS = Kayma rayi
09  KMBGS GSTENG6 * GST = Dirsek kollar

bR Temel fonksiyon 01  Otomatik isletim
02  Dusuk enerji tuketimli caligma 2)
03  Servoisletim3)

Fu Devreye girme araligi 00 Push & Goyok

Push & Go " 01...20 Push & Go Maksimum acilma araligi (= %100) ile
ilgili devreye girme aralig

£0 Ayarlanabilir acilma acisi 9..0..9 derece olarak;

Deger sadece hassas ayar icin.

Deger egitim strisiinde ogretilir ve

ardindan 0 noktasi ile esittir. Boylece

manuel olarak uyarlanabilir. Fabrika
ayarinda ayarlanmaz.

i Geri déndis limiti 0..30..90 x0,1° Tahrik Ginitesinin kapama islemini
tekrarlamaya calistigi andan itiba-
ren kapanis konumunda toleran-
sin hassas ayari icin tahrik Unitesi
aksindaki acl.

» Deger, tahrik tnitesi tekrar kapan-
madan, kapi araligi olabildigince
az olacak sekilde ayarlanmalidir.

* sadece EMD-F
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EMD / EMD-F / EMD-F-IS / EMD-F/R / EMD Invers Hata mesajlari

Gosterge Aciklama Ayar degerleri Aciklama

Eo

Kapi otomatigi tipi 00 Kapi otomatigi yok
01 Yiik akimi - Kap1 otomatigi
02 Yiksliz akim — Kap1 otomatigi
03 Motor kilidi

04 Yk akimi — Kapi otomatigi Acilmadan 6nce basinc¢h
05 Yiksliz akim — Kapi otomatigi Acilmadan 6nce basinc¢h
06 Motor kilidi Acilmadan dnce basingli
Ll Siirgl sinyali 01 normalde acik
kontak tipi 02 a¢ma otomatigi
oL Acilma gecikmesi 00 01..90 xO,1s Acilma gecikmesi:
Tahrik tnitesinin kapiyr agmadan
once motor kilidinin kilidi agmasi icin
sahip oldugu sire.
df Ac¢ma slispansiyonu 00..80..95 % Maksimum acilma arahg ile ilgili
(%100, manuel agma) agma stispansi-
yonu kullanimi
FL Sabit kanat baslangi¢araligi  01..10..95 % Gecis kanadinin maksimum aciima
arahdi (%100} ile ilgili agilma araligin-
da, gecis kanadinin agilma araliginda
sabit kanadin baslamasi. Gecis kana-
dindaki FL parametresini ayarlayin.
5E Servo destegi baslangic araligi 00...09...20 % Kapinin maksimum agilma araligi
(=%100) ile ilgili servo destedi icin
devreye girme araligi
fid Servo siresi 00...20 s
Ao Servo ilave tork 00...40 Nm
FA Servo yangin alarmi 00..70 Nm
of Kap1 kapatma torku EMD/EMD-F: 00,16 ... 40 Nm Kap1 kapal olmadiginda manuel
DIN 18650 acma sonrasinda kapatma torku
EN 16005
M 45..70 Nm
ik Duvar goriinmezligi SIO 00 01...99 00: Duvar goriinmezligi yok. Acma
emniyet sensériinlin duvar gorin-
mezligi icin kullanim araligy, isletime
alma esnasinda 6gretilir ve buradan
dizeltilebilir. Kapmin maksimum
acilma araligi = 100
LA GEZE Bus adresi 00  01...99 CAN Adresi GEZE Bina sistemi
) sadece gecis kanadi etkin oldugunda 2) Dlsuk enerji isletimi (bkz. Bolim 23, “Temel fonksiyonlar”)
3) sadece EMD-F icin
26  Hata mesajlan
26.1  Hata mesajlarn ST220 ve DPS
26.1.1 Hata gostergesi

DPS'de

@ Ariza arama ve ariza tanimlari icin ayrica bkz. “EMD ve EMD-F arizalar ve tedbirler”.

@ Guncel mevcut hata mesajlari periyodik olarak (10 s) dijital program salterinde gorintilenir. Ayrica £ ve o £
hata belleklerinde kaydedilmislerdir.

o Calisma modu 5 sn, hata bildirimi 2 sn gosterilir.

o Mdinferit hatalar hata ID'si Gizerinden gosterilir.

= Bu hata toplu hataysa, bu durumda sadece ana hata numarasi gosterilir 6rn. 10.

o Ek olarak asagidaki durumlar gosterilir:
o ogretilmemis: Kishk LED surekli yanip soner (1 saniye acik, 3 saniye kapali)
e Bakim: Kishk LED stirekli yanip séner (0,5 saniye acik, 0,5 saniye kapali)
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Hata mesajlari

EMD / EMD-F / EMD-F-IS / EMD-F/R / EMD Invers

ST220 kumanda cihazinda

o Hatalar metinsel hata adlariyla bildirilir.
Hata 6rnegi: SIS SF

26.1.2 Hata mesajlari

DPS'de mesaj ST220'de mesaj Hata aciklamasi
o 24V eksik (Gegis kanadi-) kontrol lnitesi arizali
o3 230V hata (Gegis kanadi) sebeke arizasi
01 Yangin alarmi (Gegis kanadi) Duman dedektori etkin
10 Aci sensrii (Gegcis kanadi-) aci sensori sinyali hatali (toplu hata)
Enkoder modeli Acl sensori modeli hata gdsteriyor
Edge counter Aci sensori kenarlarinin algilanmasinda hata
Pozisyon kontroli Acl sensorl pozisyon hatasi
Y6n hatasi Motor veya aci sensorii donis yoni yanlis
Pozisyon Pozisyon kaybi
! Motor 1 kisa (Gegis kanadi-) Motor akimi ¢cok biiyiik
2 Motor 1 (Gegis kanadi-) Motor arizali
' Test etme (Gegis kanadi) Kapanma emniyet sensori hatali veya kumanda 2
i3 SIS 1 arizali - Lo
dakikadan daha uzun stirtiyor
Kesintisiz kumanda etme  Kapatma emniyet sensord, 2 dakikadan uzun kumanda edilmis
Test Kapatma emniyet sensoriiniin test edilmesi sirasinda hata
Iy MPS (Gegis kanadi-) PS girislerinde tutarsiz durum veya MPS hat kesintisi
' ; Kontrol Unitesi — dijital program salteri arasinda iletisim yok (Hata numarasi 15
5 llet. DPS ,
sadece Er ve oE'de)
15 Kilit mekanizmasi (Gegcis kanadi-) Kapi otomatigi bloke etmiyor
17 Kilit acma (Gegis kanadi-) Kapi otomatigi devreye girmiyor
9 SIS SF hatas! Test (Sabit kzin?t) kapanma emniyet sensori arizali veya kumanda 2 dakikadan
daha uzun suriyor
25 Egitim siiriisii hatas! Egitim islemi sirasinda kapi kanadinin engellenmesi
2R Réle DCU200 (Gegis kanadi-) kontrol linitesi motor rélesi arizali
o9 SI0 SF arizall Test Sa.tl)ljc. kanat agma emniyet sensori arizali veya kumanda 2 dakikadan daha
uzun slriyor
Iz Sabotaj Sabotaj etkin
Iy ilet. TPS tuslu program salteri Kontrol initesi - tuslu program salteri arasinda iletisim yok
iy SI0 1 anzal Test GEigI? kanadi agma emniyet sensori arizali veya kumanda 2 dakikadan daha
uzun siriyor
Kesintisizkumanda etme  A¢ma emniyet sensord, 2 dakikadan uzun kumanda edilmis
Test Ac¢ma emniyet sensoriiniin test edilmesi sirasinda hata
yz Acil durum kilidi Acil durum kilidi etkin veya basma buton arizali
ai Kumanda etkin Acil durum kilidi fonksiyonu PE2'de etkin
ae Basma buton arizali Basma buton veya basma butona giden hat arizali
ys Motor sicak (Gegis kanadi-) Motor veya kontrol sistemi sicakligi 98 °C'den fazla
YE Motor T sensérii Sicaklik sensorii (Gegis kanadi-) Motor arizali
Y Kontrol T sensorii Sicaklik sensorii (Gegis kanadi-) Kontrol lnitesi arizali
ye Asiri sicakl (Gegis kanadi-) Motor veya kontrol lnitesi sicakhigi 108 °C'den fazla
s 24V eksik SF Sabit kanat kontrol Unitesi arizali
7s GEZE)



EMD / EMD-F / EMD-F-IS / EMD-F/R / EMD Invers

Hata mesajlari

DPS'de mesaj ST220'de mesaj Hata aciklamasi

53 230V Hata SF Sabit kanat sebeke arizasi

Y ilet. DPS NT DPS NT iletisim hatasi

57 Yangin alarmi SF Sabit kanat, duman dedektori etkin

50 DCU200 kontrol tinitesi Dahili hata, Gegis kanadi kontrol {initesi

&3 SW versiyonu Gecis kanadi ve sabit kanat farkl yazilim sriimlerine sahiptir

&5 ilet. SF GF Gegis kanadi/Sabit kanat kontrolu Unitesi iletisimi yok

55 Kilit mekanizmasi SF Sabit kanat-Kapi otomatigi bloke etmiyor

57 Kilit acma SF Sabit kanat-Kapi otomatigi devreye girmiyor

10 DCU200 SF kontrol tinitesi  Dahili hata, sabit kanat kontrol linitesi

1! Motor SF kisa Sabit kanat tahrik mekanizmasi, Motor akimi ¢ok buiylik

72 Motor SF Sabit kanat tahrik mekanizmasi, Motor arizali

7Y Aci sensdrii SF Sabit kanat tahrik mekanizmasi, Agi sensérdi sinyalleri hatali

75 DCU200 sicak Sabit kanat mekanizmasi, motor veya kumanda sicakligi 98 °C'den buiyik

15 Motor SF sensérii Sabit kanat motoru sicaklik sensoéri arizal

77 T sensérii SF Sabit kanat kontrol Ginitesi sicaklik sensorii arizah

18 Asirt sicakl SF 32?,: I;grl:;a;zahrik mekanizmasi motor veya kontrol Unitesi sicakligi 108 °C'den

79 Réle SF Sabit kanat kontrol tinitesi motor rélesi arizali

XX Pozisyon Kanat konumu bilinmiyor (Sol ekranda nokta)

X X Bakim Bakim talebi (periyot sayisi, calisma saati, sag ekranda nokta)

EL Egitim Kontrol tinitesinin egitilmesi sirasinda hatasi

8.8 DPS RS485A / RS485B baglantilar karismis, kesilmis veya kontrol tnitesi programlanmamis

- DPS Program salterinde kullanim bloke edilmis

oo DPS Program salterinde kullanima izin verildi

H DPS Program salteri Gzerinden ¢alisma modunun degistirilmesi: miimkin degil
(dahili PS 0'da durmuyor veya MPS parametrelendirilmis).

of DPS Calisma modu kapali

r5 RESET Egitim isleminin baslatiimasi sirasinda: Sifirlama tusuna basilmamis veya 24 V RSZ yok
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Hata mesajlari EMD / EMD-F / EMD-F-IS / EMD-F/R / EMD Invers

26.2  Tuslu program salteri hata mesajlari

TPS gostergesi Tanim DPS gostergesi
S|
e 0O O O e Alarm 0% 32 57
e @ O O O Sebekearzasi 03 53
o o o e e Tahrikinitesicok sicak Y5 Y& 4B 75 15078
e o e o o SIO 84
O o e O e Pozisyon XX
o o e e o SIS /3,15
e e e o o Kilitmekanizmasi {6, 114266, 61
o o e e e Motor I P TV B P P ]
e e O o e Kontrollnitesi o128 47 50 60 63 65 7077179
O o 0o O o Sebekegerilimiyok
o) LED kapah
° LED acik

Ek olarak asagidaki durumlar gosterilir:

o tanitilmamis  Kishk LED siirekli yanip séner (1 saniye acik, 3 saniye kapali).

o Bakim Kislik LED surekli yanip séner (0,5 saniye acik, 0,5 saniye kapal).

o Hata 5 s calisma modu, 2 s hata mesaji gosterilir.

o Koruma etkin  Herhangi bir basma butona basilirsa glincel ¢calisma modu LED'i bir kez yanip soner.

o GEZE)



EMD / EMD-F / EMD-F-IS / EMD-F/R / EMD Invers Dusuk enerji tiiketimli calisma ayari icin agl

27  Duslk enerji tliketimli calisma ayari icin aci

Bkz. B6lim 23.2.3 “En az acilma siiresi ve en az kapanma suresinin ayarlanmasi”.

OO
OO

90° 80°
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Germany

GEZE GmbH

Niederlassung Stid-West

Tel. +49 (0) 7152 203 594
E-Mail: leonberg.de@geze.com

GEZE GmbH

Niederlassung Std-Ost

Tel. +49 (0) 7152 203 6440
E-Mail: muenchen.de@geze.com

GEZE GmbH

Niederlassung Ost

Tel. +49 (0) 7152 203 6840
E-Mail: berlin.de@geze.com

GEZE GmbH

Niederlassung Mitte/Luxemburg
Tel. +49 (0) 7152 203 6888
E-Mail: frankfurt.de@geze.com

GEZE GmbH

Niederlassung West

Tel. +49 (0) 7152 203 6770

E-Mail: duesseldorf.de@geze.com

GEZE GmbH

Niederlassung Nord

Tel. +49 (0) 7152 203 6600
E-Mail: hamburg.de@geze.com

GEZE Service GmbH
Tel. +49 (0) 1802 923392
E-Mail: service-info.de@geze.com

GEZE GmbH
Reinhold-Voster-Strafle 21-29
71229 Leonberg

Germany

Austria

GEZE Austria

E-Mail: austria.at@geze.com
www.geze.at

Baltic States
Lithuania / Latvia / Estonia
E-Mail: baltic-states@geze.com

Benelux

GEZE Benelux B.V.

E-Mail: benelux.nl@geze.com
www.geze.be

www.geze.nl

Bulgaria

GEZE Bulgaria - Trade

E-Mail: office-bulgaria@geze.com
www.geze.bg

China

GEZE Industries (Tianjin) Co., Ltd.
E-Mail: chinasales@geze.com.cn
www.geze.com.cn

GEZE Industries (Tianjin) Co., Ltd.
Branch Office Shanghai

E-Mail: chinasales@geze.com.cn
www.geze.com.cn

GEZE Industries (Tianjin) Co., Ltd.
Branch Office Guangzhou
E-Mail: chinasales@geze.com.cn
www.geze.com.cn

GEZE Industries (Tianjin) Co., Ltd.
Branch Office Beijing

E-Mail: chinasales@geze.com.cn
www.geze.com.cn

France

GEZE France S.A.R.L.
E-Mail: france.fr@geze.com
www.geze.fr

Tel.: 0049 7152 203 0
Fax.: 0049 7152 203 310
Www.geze.com

Hungary

GEZE Hungary Kft.

E-Mail: office-hungary@geze.com
www.geze.hu

Iberia

GEZE Iberia S.R.L.

E-Mail: info.es@geze.com
www.geze.es

India

GEZE India Private Ltd.

E-Mail: office-india@geze.com
www.geze.in

Italy

GEZE Italia S.r.|

E-Mail: italia.it@geze.com
www.geze.it

GEZE Engineering Roma S.r.l
E-Mail: italia.it@geze.com
www.geze.it

Korea

GEZE Korea Ltd.

E-Mail: info.kr@geze.com
www.geze.com

Poland

GEZE Polska Sp.z 0.0.
E-Mail: geze.pl@geze.com
www.geze.pl

Romania

GEZE Romania S.R.L.

E-Mail: office-romania@geze.com
www.geze.ro

Russia

000 GEZE RUS

E-Mail: office-russia@geze.com
www.geze.ru

Scandinavia - Sweden
GEZE Scandinavia AB

E-Mail: sverige.se@geze.com
www.geze.se

Scandinavia - Norway

GEZE Scandinavia AB avd. Norge
E-Mail: norge.se@geze.com

www.geze.no

Scandinavia - Denmark
GEZE Danmark

E-Mail: danmark.se@geze.com
www.geze.dk

Singapore

GEZE (Asia Pacific) Pte, Ltd.
E-Mail: gezesea@geze.com.sg
www.geze.com

South Africa

GEZE South Africa (Pty) Ltd.
E-Mail: info@gezesa.co.za
www.geze.co.za

Switzerland

GEZE Schweiz AG

E-Mail: schweiz.ch@geze.com
www.geze.ch

Turkey

GEZE Kapi ve Pencere Sistemleri
E-Mail: office-turkey@geze.com
www.geze.com

Ukraine

LLC GEZE Ukraine

E-Mail: office-ukraine@geze.com
www.geze.ua

United Arab Emirates/GCC
GEZE Middle East

E-Mail: gezeme@geze.com
www.geze.ae

United Kingdom

GEZE UK Ltd.

E-Mail: info.uk@geze.com
www.geze.com
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