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Semboller ve görsel araçlar

Uyarılar
Bu kılavuzda, maddi hasarlara ve kişisel yaralanmalara karşı koruma amacıyla uyarı işaretleri kullanılmıştır.

XX Bu uyarı işaretlerini mutlaka okuyun ve dikkate alın.
XX Uyarı sembolü ve uyarı sözcüğü ile işaretlenmiş olan tüm önlemlere uyun.

Uyarı  
sembolü

Uyarı kelimesi Anlamı

TEHLİKE İnsanlar için tehlikeler. 
Uyarıların dikkate alınmaması ölüme veya ağır yaralanmalara neden olur.

UYARI İnsanlar için tehlikeler. 
Uyarıların dikkate alınmaması ölüme veya ağır yaralanmalara neden olabilir.

DİKKAT İnsanlar için tehlikeler. 
Uyarıların dikkate alınmaması hafif yaralanmalara neden olabilir.

Diğer semboller ve görsel araçlar
Doğru kullanım şeklini anlatmak için, önemli bilgilerden ve teknik açıklamalardan yararlanılmıştır.

Sembol Anlamı

    

“Önemli açıklama” anlamına gelir  
Maddi hasarların önlenmesine, anlamaya veya çalışma akışlarını en uygun şekle getirmeye yönelik bilgiler

 

“Ek bilgi” anlamına gelir

XX  İşlem talimatı sembolü: Burada işlem talimatı verilir.
XX Birden fazla işlem yerine getirmeniz gerektiğinde sıraya uyun.

DIN 18650 / EN 16005  
ile uyumlu

Bir tablodaki ve/veya emniyet sensörlerine dair bir sembol.

DIN 18650 / EN 16005  
ile uyumlu değil

DIN 18650/EN 16005 doğrultusunda olmayan bir tablodaki sembol veya 
sensörlere ait bilgi.

Yangına dayanıklı kapı Yangına dayanıklı kapı sembolü

Yangına dayanıklı kapı için  
izin verilmez

“Yangına dayanıklı kapı için izin verilmez” sembolü

Geçerlilik
àà Yazılım Sürümü DCU2 V4.3'ten itibaren
àà Donanım Revizyonu DCU200 aB Rev E’den itibaren
àà Kapı kumandaları için

àà Otomatik döner kapılar için DCU2
àà Yay kuvvetiyle kapanan otomatik döner kapılar için DCU2-F
àà Yay kuvvetiyle açılan otomatik döner kapılar için DCU2-I

Ürün sorumluluğu
Ürün sorumluluğunda belirlenmiş olan üreticinin ürünleri için sorumluluğu uyarınca bu broşürde yer alan bilgiler 
(ürün bilgileri ve amacına uygun kullanım, amaç dışı kullanım, ürün performansı, ürün bakımı, bilgilendirme ve 
talimat yükümlülükleri) dikkate alınmalıdır. Bu bilgilerin dikkate alınmaması, üreticinin sorumluluk yükümlülüğü-
nü ortadan kaldırır. 
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Bilgiler

1	 Bilgiler

1.1	 Önemli güvenlik talimatları
Kişilerin emniyeti açısından bu talimatların uygulanması önemlidir.
Bu talimatlar kullanılmak üzere saklanmalıdır.
àà Montaj, işletime alma ve bakım çalışmalarını sadece GEZE tarafından yetkilendirilmiş uzmanlar yapabilir.
àà GEZE, sistem üzerinde yapılan yetkisiz değişikliklerden dolayı meydana gelen hasarlardan sorumlu değildir.
àà Yabancı ürünlerle kombine edilmesi durumunda GEZE hiçbir sorumluluk üstlenmez. Bakım ve onarım 

çalışmaları için de sadece GEZE orijinal parçaları kullanılmalıdır.
àà Şebeke gerilimi bağlantısı uzman bir elektrikçi tarafından gerçekleştirilmelidir. Şebeke bağlantısı ve toprakla-

ma bağlantısı kablosu kontrolü, VDE 0100 Bölüm 600 uyarınca gerçekleştirilmelidir.
àà Şebekeden ayırma tertibatı olarak şantiyede otomatik sigorta kullanılmalıdır, bu sigortanın değerleri, şantiye-

deki şebeke beslemesinin tipi, kesiti, döşeme şekli ve ortam koşulları tarafından belirlenir. Otomatik sigorta  
en az 4 A ve maks. 16 A değerine sahip olmalıdır.

àà Cam kanatlarda güvenlik etiketleri yapıştırılmalıdır (Malz. No. 08176).
àà 2006/42/AT sayılı Makine Emniyeti Yönetmeliği’ne göre, kapı sistemi işletime alınmadan önce bir güvenlik  

analizi yapılmalıdır ve kapı sistemi, 93/68/EWG sayılı CE İşaretlemesi Yönetmeliği’ne göre işaretlenmelidir.
àà En yeni yönergeler, standartlar ve ülkeye özgü talimatlar dikkate alınmalıdır, özellikle:

àà ASR A1.7 “Normal ve büyük kapılar yönetmeliği”
àà EN 16005 “Güçle açılır kapı - Kullanım güvenliği - Talepler ve test yöntemleri”
àà DIN 18650, Bölüm 1 ve Bölüm 2 “Otomatik kapı sistemleri”
àà “Sabitleme sistemi yönetmelikleri”
àà DIN VDE 100- 600 “Alçak gerilim tesislerinin montajı - Bölüm 6 Testler”
àà DIN EN 60335- 2- 103 “Evsel ve benzer amaçlar için kullanılan elektrikli cihazların emniyeti, tahrik üniteleri, 

büyük kapılar, kapı ve pencerelerle ilgili özel koşullar”
àà Kaza önleme talimatları, özellikle BGV A1 (VBG1) “Genel talimatlar”
àà DGUV talimatı 3 (BGV A3) “Elektrik tesisatı ve ekipmanları”

DIN 18263-4 uyarınca sabitleme mekanizması olarak döner kapı tahrik ünitesi
àà Döner kapı tahrik ünitesi sabitleme fonksiyonu yangın alarmı, arıza veya elle kumanda durumunda iptal 

edilmeli, kilit dili açıcısı (işletme akımı prensibine göre kapı otomatiği) kilitli konumda olmalı ve kapı kanadının 
açılmasıyla ilgili tüm sinyal vericileri etkisiz olarak devrede olmalıdır.

àà Tek ve iki kanatlı kapılarda döner kapı tahrik üniteleri iki kanatlı kapıların kapı çerçevesi veya sabit kanadında 
kilit dili açıcısı ile ilgili elektrikli kapı otomatiği ve/veya yaylı kilit diline sahip emniyet mandalının olması halin-
de kullanılabilir.

1.2	 Montaj talimatları
àà Tahrik ünitesi sadece kuru odalarda kullanılmak üzere tasarlanmıştır.
XX Sadece kablolama şemasında belirtilen kablolar kullanılmalıdır. Koruyucu topraklama, bağlantı şeması uyarın-

ca yerleştirilmelidir.
XX Kablolar için temel olarak izolasyonlu kablo yüksükleri kullanılmalıdır.
XX Kullanılmayan uçlar izole edilmelidir.
XX Gevşek ve tahrik dahilindeki kablolar kablo bağlarıyla emniyete alınmalıdır.
XX Çevre beslemesi için izin verilen maksimum toplam elektrik tüketimi dikkate alınmalıdır.

1.3	 Emniyet bilinciyle çalışmak
XX İş yeri izinsiz giriş yapılmasına karşı emniyete alınmalıdır.
XX Uzun sistem elemanlarının pivot alanı dikkate alınmalıdır.
XX Tahrik ünitesi/kapak/sistem elemanları aşağıya düşmeye karşı emniyete alınmalıdır.
XX Elektrikli sistemlerde çalışmaya başlamadan önce gerilim beslemesi (şebeke ve akümülatör) kesilmeli ve 

gerilimsizlik kontrol edilmelidir. Kesintisiz güç kaynağı kullanılıyorsa (UPS), sistem şebekeden ayrılmış olsa bile 
gerilim altındadır.

àà Tahrik ünitesi açıkken hareketli parçalar nedeniyle yaralanma riski (saçların, giysi parçalarının içeri çekilmesi, ...).
àà Emniyete alınmamış ezme, darbe, kesme ve içeri çekme noktaları nedeniyle yaralanma tehlikesi.
àà Tahrik ünitesinde bulunan keskin kenarlar nedeniyle yaralanma tehlikesi.
àà Cam kırılması nedeniyle yaralanma tehlikesi.
àà Büyük yüksekliklerde yapılan çalışmalarda yaralanma tehlikesi.
àà EMD-F ve EMD Invers modellerinde:
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Kısaltmalar

TEHLIKE
Geri tepen dirsek kollar veya kol nedeniyle ağır yaralanma tehlikesi!

XX Motoru sadece, yay gerilimsiz durumdayken kontrol ünitesinden ayırın. 
XX Motor bağlantısını kesmeyin.
XX Tahrik ünitesini sadece son stoper bağlı olduğunda çalıştırın.

1.4	 Monte edilmiş sistemin kontrol edilmesi
XX Ezme, darbe, kesme ve içeri çekme noktalarının emniyete alınması veya engellenmesine dair önlemler kontrol 

edilmelidir.
XX Varlık sensörleri ve hareket sensörlerinin fonksiyonu kontrol edilmelidir.
XX Temas edilebilir tüm metal parçalarının topraklama bağlantısı kontrol edilmelidir.
XX Doğru açı sensörü konumunun ayarı kontrol edilmelidir (bkz. Bölüm 21, “Motor”).

Kapı sisteminin imha edilmesi
àà Kapı sistemi, geri dönüşüme verilmesi gereken malzemelerden oluşur. 

Bunun için münferit parçalar malzeme türüne göre ayrılmalıdır:
àà Alüminyum (profiller, kapak, yönlendirme makarası, t kanal somunu, ...)
àà Demir (taşıyıcılar, vidalar, ...)
àà PVC
àà Elektronik parçalar (sürgü, motor, kontrol ünitesi, transformatör, sensörler, ...)
àà Kablolar

Parçalar yerel bir geri dönüşüm merkezi veya bir hurda toplama şirketi tarafından imha edilebilir.
àà Akümülatörler zararlı maddeler ve ağır metaller içerirler. Evsel atıklarla imha etmeyin. 

Akümülatörleri de aynı şekilde yerel geri dönüşüm merkezine teslim edin.

2	 Kısaltmalar

Kablo renkleri
BN	 kahverengi
BK	 siyah
BU	 mavi

GN	 yeşil
GY	 gri
YE	 sarı

OG	 turuncu
PK	 pembe
RD	 kırmızı

TQ	 turkuaz
VT	 mor
WH	 beyaz

Bağlantılar, terminaller ve fişler

AU	 Otomatik
BS	 Menteşe tarafı
BGS	 Menteşesiz tarafı
CAN	 Bölgesel bilgisa-

yar kontrol ağı 
(Controller Area 
Network)

DCU	 Kapı kumandası 
(Door Control Unit) 

DO		 Daimi açık
DPS	 Dijital program 

şalteri
END	 Son stoper
GF	 Geçiş kanadı
GND	 Gerilim potansiyeli 

(topraklama)
HOD	 Sabitleme mekaniz-

ması (Hold Open 
Device)

KA	 Temas algılayıcısı 
dışarıda

KB	 Mekanik anahtar 
yetkili

KI	 Temas algılayıcısı 
içeride 

LK		  Sıra klemens
LS		  Mesai bitimi
MPS		 Mekanik program şalteri
NA	 Gece
OFF	 Kapalı
PA	 Programlanabilir çıkış 
PE	 Programlanabilir giriş
RES	 Sıfırlama tuşu
RM	 Sürgü sinyali
RSZ	 Duman dedektör bağlan-

tı merkezi
RS485	 DPS, TPS ve ikinci tahrik 

ünitesine iletişim sinyali

SF	 Sabit kanat
STOP	 Durdurma
SCR	 Koruyucu topraklama
SIO	 Emniyet sensörü Açma 
SIS	 Emniyet sensörü Kapama 
STG	 Arıza
TK	 Kapı üst geçiş kablosu
TOE	 Kapı otomatiği
TPS	 Tuşlu program şalteri
TST	 Emniyet sensörleri test 

sinyali
24V	 Harici cihazlar için besle-

me voltajı 
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Elektrik Verileri

3	 Elektrik Verileri
Parametre Değer
Şebeke gerilimi 230 V AC –%15, +%10
Frekans 50 Hz
Koruma sınıfı I
Nominal güç 120 W
Şebeke bağlantısı Sabit bağlantı (kurulum hattı veya kablo geçiş koruması)
Birincil sigorta –
İkincil sigorta 10 A yavaş, 5×20 mm İkincil sigorta 6,3 A yavaş, 5×20 mm
İkincil gerilim (Trafo) 33 V AC (46 V DC)
Harici bileşenler için gerilim 24 VDC ±%10
Harici bileşenler için çıkış akımı gerilimi 24 V 1 A
Sigorta 24 V 1,25 A yavaş, 5x20 mm
Sıcaklık aralığı  –15 … +50 °C
IP koruma sınıfı IP20
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Kontrol ünitesi ve bağlantı klemensi

4	 Kontrol ünitesi ve bağlantı klemensi

4.1	 Kontrol ünitesi

1	 Kontrol ünitesi DCU201 (EMD-F)
2	 Kontrol ünitesi DCU202 (EMD)
3	 Kontrol ünitesi DCU204 (EMD Invers)
4	 Yuva 1
5	 Yuva 2
1- 2	 CAN sonlandırma direnci etkin değil
2- 3	 CAN sonlandırma direnci etkin

DCU201, DCU204: Fren gücü
S1 Poz. 0: düşük (fabrika ayarı)
S1 Poz. 1: orta
S1 Poz. 2: yüksek

Yangına dayanıklı kapılar için ayar SI1/ 
DIN 18263-4:

XX S1’i, 0°’dan 90°’ye kapanma süresi 4 s ve 10 s 
arasında olacak şekilde ayarlanmalıdır.

Ayar S1 düşük enerji tüketimli çalışma uyarınca, 
DIN 18650 / EN 16005:

XX S1’i, 90°’den 10°’ye kapanma süre şu şekilde 
olacak biçimde ayarlanmalıdır:
àà Dirsek kollu kapılar: > 6,8 s
àà Tekerlekli raylı kapılar: > 5,7 s

F1

F2

Encoder
 TEMP 

AC IN Motor

DCU200 

µR

RS485
PA

1 PA
2 

SIO
 

KB
KA

PE1 PE2 

RS
48

5
TO

E
SI

S
ST

O
P 

KI
PS

RUN PROG 

CA
N

1

2

3

4

5

DCU202 

 

DCU201

RS
Z

PA
3

RES END

 

0

1 2
S1

DCU204

RS
Z

PA
3

0

1 2
S1

àà CAN arayüzü CAN/CAN-ISOL Malz. No. 119952
àà CAN arayüzü CAN/CAN Malz. No. 189521 (bkz. konuyla 

ilgili ek dosyalar)
àà Kontrol ünitesi DCU2, Malz. No. 106037 

Kontrol ünitesi DCU2-F, Malz. No. 106038 
Kontrol ünitesi DCU2-I, Malz. No. 117297 
Klemens torbası DCU200, Malz. No. 106040

àà DCU200: 
F1	 AC IN (6,3 AT; 5x20 mm) 
F2	 24 V EXT (1,25 AT; 5x20 mm) 
RUN	 Run LED

àà Daimi aydınlatma Çalışma
àà 0,25 s açık - 0,25 s kapalı Arıza
àà 2 s açık - 2 s kapalı yeni ürün
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Kontrol ünitesi ve bağlantı klemensi

4.2	 Bağlantı klemensi

24V 2 

6 NA

7 LS

8 AU

PS
DO 9 

GND 1 

2 24V 

23 KA 

K A
KI

GND 1 

2 24V

21
KI

2 24V 

20 KB 

KB

24V 2 

15STOP 
STOP

SIO 13

1 GND 

2 24V 

10 TST 

SIO

SIS 11

1 GND

2 24V

10TST
SIS

GND 1 

2 24V

31TOEA

32TOEB

TOE
RM 33

GND 1 

2 24V 

42 RS485-A 

41 RS485-B 

RS485

SCR 43

GND 

24V 

PE1 

PE2 

1 

2 

51

52

PE1 PE2 

2 24V 

PA1A 

PA1B 

GND 1 

2 24V 

55

56

PA1 PA2 

PA2 57

GND 1 

2 24V

42RS485-A

41RS485-B

RS485
SCR 43

RSZ GND61

63

62 RSZ 24V

61 RSZ GND

RSZ

24VFP 80

54PA3 

DCU201, DCU204,
PA31

CANH 46

45CANL

DCU103
CAN

2 

1 

1 

44

41

42

1	 ikinci tahrik ünitesi
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Kapanma ve açma emniyet sensörü

5	 Kapanma ve açma emniyet sensörü
XX 2 kanatlı sistemlerde geçiş kanadının emniyet sensörleri, geçiş kanadı kontrol ünitesi ile, sabit kanadın sensör-

leri sabit kanat kontrol ünitesiyle bağlanmalıdır.
XX Kapanmayı denetleyen sensörü, menteşesiz taraftaki kapı kanadına monte edin.  

Kapanma sırasında SIS etkinleştirildiğinde, kapı geri gelir ve tekrar açılır.
XX Açılmayı denetleyen sensörü, menteşe tarafındaki kapı kanadına monte edin.  

Açılma sırasında SIO etkinleştirildiğinde kapı durur.
Algılandığında sensörün çıkışı açıktır (SIS veya SIO girişinde GND vardır).

XX İşletime alma ve serviste sensörlerin fonksiyonu ve tam ayarı kontrol edilmelidir. 
SIS emniyet sensörü ve SIO emniyet sensörünün harekete geçmesi durumunda kapının fonksiyonu servis menü-
sünde ayarlanabilir.
Kapının açık konumunda bir duvar veya benzeri bir eşya bulunduğunda, SIO'nun tanıtma sürecinde duvar görün-
mezliği aralığı otomatik ayarlanır. İhtiyaç halinde bu aralık servis menüsü üzerinden değiştirilebilir. 
2 kanatlı tahrik ünitelerinde açma sırasında SIO emniyet sensörlerinden birinin devreye girmesi halinde geçiş kanadı 
ve sabit kanat durur. f3 “SI3 Terminal SIO, “SI3 fonksiyonu” parametresi 06 “SIO SF-GF” olarak ayarlanmışsa, duvar 
görünmezliği dikkate alınmaz. 

Duvar görünmezliği aralığının düzeltilmesi için
XX aB , “SI3 - Terminal SIO, “SI3 duvar görünmezliği” parametresini istenen değere ayarlayın 

(maksimum açılma açısının %1'i … %99'u, 0 = duvar görünmezliği yok)
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Kapanma ve açma emniyet sensörü

5.1	 Emniyet sensörü çıtası çifti GC 338

XX Montaj kılavuzu GC 338 dikkate alınmalıdır.

GC 338 arayüzünün bağlantı prizi 6 kutuplu. Terminal 6 boş.

XX GC 338 arayüz modülündeki DIP şalteri 3'ü (TST/SBY) AÇIK konumuna getirin (fabrika ayarı).
XX Parametre testinin ayarlanması:

àà DPS:	 Te, 01 konumuna getirilmelidir (24 V ile test etme).
àà ST220:	 “Çıkış sinyalleri”, “SI test etme”, “24 V ile test etme” konumuna getirilmelidir.

5.1.1	 Kapanma ve açmayı denetleme

XX Kontak tipi parametresini ayarlama;
àà DPS:	� s1 ve s3 , 02 konumuna getirilmelidir 

(“açma otomatiği”) (fabrika ayarı).
àà ST220:	 “Giriş sinyalleri”, “SI1 - Terminal SIS”,  

“SI1 kontak tipi” “açma otomatiği” ve  
“SI3 - Terminal SIO”, “SI3 kontak tipi” 
“açma otomatiği” konumuna getirilmeli-
dir (fabrika ayarı).

XX Fonksiyon parametresini ayarlama:
àà DPS:	 f1 istenilen fonksiyona ve f3 , 05  

(SIO stop) veya  
0 6 (SIO stop SF-GF”) konumuna getiril-
melidir.

àà ST220:	 “Giriş sinyalleri”, “SI1 - Terminal SIS”,  
“SI1 fonksiyonu” istenilen fonksiyona ve  
“SI3 - Terminal SIO”, “SI3 fonksiyonu”,  
“SIO stop” veya “SIO stop SF GF” 
konumuna getirilmelidir.

S

E

GC 338 
Arayüz modülü

GY

2

1

4

3

5

BN

BK

BU

WH

SİNYAL

24V

SIO

GND 

SIS

100mA

S

1

13

10

2

SIO

SIO

GND 

24V

TST 

1

11

10

2

SIS

SIS

GND 

24V

TST 

E

veya
1

2

3

2

1

1	 Menteşesiz taraf
2	 Menteşe tarafı
3	 Kapı üst geçiş kablosu
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Kapanma ve açma emniyet sensörü

5.1.2	 Açılmayı denetleme

XX Kontak tipi parametresinin ayarlanması:
àà DPS:	 s3 , 02 konumuna getirilmelidir  

(“açma otomatiği”)  
(fabrika ayarı)

àà ST220:	 “Giriş sinyalleri”, “SI3 - Terminal SIO”,  
“SI3 kontak tipi”,  
“açma otomatiği” konumuna getirilmelidir  
(fabrika ayarı)

XX Fonksiyon parametresini ayarlama:
àà DPS:	 f3 , 05 konumuna (SIO stop) veya 

0 6 konumuna (SIO stop SF-GF)  
ayarlanmalıdır.

àà ST220:	 “Giriş sinyalleri”, “SI3 - Terminal SIO”,  
“SI3 fonksiyonu”, “SIO stop” veya  
“SIO stop SF GF” konumuna getirilmelidir.

1

13

10

2

SIO 

SIO

GND

24V

TST

S

E

GY 

2

1

4

3

5

BN

BK

BU

WH

SİNYAL

24V

SIO

GND

SIS

100mA

2

1

3

GC 338 
Arayüz modülü

1	 Menteşesiz taraf
2	 Menteşe tarafı
3	 Kapı üst geçiş kablosu
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Kapanma ve açma emniyet sensörü

5.1.3	 Kapanmayı denetleme

XX Kontak tipi parametresinin ayarlanması:
àà DPS:	 s1 , 02 konumuna getirilmelidir  

(“açma otomatiği”)  
(fabrika ayarı).

àà ST220:	 “Giriş sinyalleri”, “SI1 - Terminal SIS”,  
“SI1 kontak tipi”, “açma otomatiği”  
konumuna getirilmelidir (fabrika ayarı).

XX Fonksiyon parametresini ayarlama:
àà DPS:	 f1 istenilen fonksiyona ayarlanmalıdır.
àà ST220:	 “Giriş sinyalleri”, “SI1 - Terminal SIS”,  

“SI1 fonksiyonu” istenilen fonksiyona  
ayarlanmalıdır.

1

11

10

2

SIS 

SIS

GND

24V

TST

S

E

GY 

2

1

4

3

5

BN

BK

BU

WH

SİNYAL

24V

SIO

GND

SIS

100mA

2

1

3

GC 338 
Arayüz modülü

1	 Menteşe tarafı
2	 Menteşesiz taraf
3	 Kapı üst geçiş kablosu

5.2	 Emniyet sensörü GC 342 

àà Emniyet sensörü GC 342
XX Montaj kılavuzu GC 342 dikkate alınmalıdır.

àà Aksesuar (opsiyonel):
àà Uzaktan kumanda, Malz. No. 100061
àà Diğer aksesuarlar: bkz. Montaj kılavuzu GC 342

Sensör pozisyonu
XX Emniyet sensörleri GC 342 montaj kılavuzunda belirtildiği gibi kapı kanadına monte edilmelidir.
XX Parametre testinin ayarlanması:

àà DPS:	 Te, 02 (GND ile Test) konumuna getirilmelidir.
àà ST220:	 “Çıkış sinyalleri”, “SI test etme”, “GND ile test etme” konumuna getirilmelidir.

5.2.1	 Kapanma ve açmayı denetleme

Ayarlar GC 342

àà Bkz. montaj kılavuzu GC 342
àà GEZE, sensör parametrelerinin değiştirilmesi için opsiyonel uzaktan kumandanın kullanılmasını önerir.
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Ayarlar DCU 2
XX Kontak tipi parametresinin ayarlanması:

àà DPS:	 s1 ve s3 , 02 (“açma otomatiği”) konumuna 
getirilmelidir (fabrika ayarı).

àà ST220:	 “Giriş sinyalleri”, “SI1 - Terminal SIS”,  
“SI1 kontak tipi”, “açma otomatiği” konumu-
na ve “SI3 - Terminal SIO”, “SI3 kontak tipi”, 
“açma otomatiği” konumuna getirilmelidir 
(fabrika ayarı).

XX Fonksiyon parametresini ayarlama:
àà DPS:	 f1 istenilen fonksiyona ve f3 , 05  

(SIO stop) veya  
06 (SIO stop SF-GF”) konumuna getirilmelidir.

àà ST220:	 “Giriş sinyalleri”, “SI1 - Terminal SIS”,  
“SI1 fonksiyonu”; istenilen fonksiyona ve  
“SI3 - Terminal SIO”, “SI3 fonksiyonu”,  
“SIO stop” veya “SIO stop SF-GF” konumuna 
getirilmelidir.

1

-UB

+UB

COM
+

SIO

60 mA

Test

SIS

GC 342 
BGS 

BN

GN

YE

WH

PK

GY

BU

RD

SIO13 

1 GND

4 24VSENS

10 TST

SIO 

SIS11 

1 GND

4 24VSENS

10 TST

SIS 

GC 342 
BS 

1	 Kapı üst geçiş kablosu

5.2.2	 Açılmayı denetleme

Ayarlar DCU 2
XX Kontak tipi parametresinin ayarlanması:

àà DPS:	 s3 , 02 konumuna getirilmelidir  
(“açma otomatiği”) (fabrika ayarı).

àà ST220:	 “Giriş sinyalleri”, “SI3 - Terminal SIO” 
ve “SI3 kontak tipi”, “açma otomatiği” 
konumuna getirilmelidir (fabrika ayarı).

XX Fonksiyon parametresini ayarlama:
àà DPS:	 f3 , 05 konumuna (SIO stop) veya  

0 6 konumuna (SIO stop SF-GF”)  
getirilmelidir.

àà ST220:	 “Giriş sinyalleri”, “SI3 - Terminal SIO”, 
“SI3 fonksiyonu”, “SIO stop” veya  
“SIO stop SF-GF” konumuna  
getirilmelidir.

1

SIO13 

1 GND

4 24VSENS

10 TST

SIO 

-UB 

+UB 

COM 
+ 

SIO 

60 mA 

Test 

SIS 

GC 342 
B

BN 

GN 

YE 

WH 

PK 

GY 

BU 

RD 

1	 Kapı üst geçiş kablosu

5.2.3	 Kapanmayı denetleme

Ayarlar DCU 2
XX Kontak tipi parametresinin ayarlanması:

àà DPS:	 s1 , 02 konumuna getirilmelidir  
(“açma otomatiği”) (fabrika ayarı).

àà ST220:	 “Giriş sinyalleri”, “SI1 - Terminal SIS” 
ve “SI1 kontak tipi”, “açma otomatiği” 
konumuna getirilmelidir (fabrika ayarı).

XX Fonksiyon parametresini ayarlama:
àà DPS:	 f1 istenilen fonksiyona getirilmelidir.
àà ST220:	 “Giriş sinyalleri”, “SI1 - Terminal SIS” ve 

“SI1 fonksiyonu” istenilen fonksiyona 
getirilmelidir.

1

SIS11 

1 GND

4 24VSENS

10 TST

SIS 

-UB 

+UB 

COM 
+ 

SIO 

60 mA 

Test 

SIS 

GC 342 
BG 

BN 

GN 

YE 

WH 

PK 

GY 

BU 

RD 

1	 Kapı üst geçiş kablosu
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Kapanma ve açma emniyet sensörü

5.3	 Emniyet sensörü GC 334

àà GC 334 modül, Malz. No. 126410
XX Montaj kılavuzu dikkate alınmalıdır.
XX Test etmeyi ayarlama:

àà DPS:	 Te, 02 konumuna getirilmelidir (GND ile test etme).
àà ST220:	 “Çıkış sinyalleri”, “SI test etme”, “GND ile test etme” konumuna getirilmelidir.

àà sıralı maks. 6 modül

5.3.1	 Açılmayı denetleme

XX Kontak tipi parametresinin ayarlanması:
àà DPS:	 s3 , 02 konumuna getirilmelidir  

(“açma otomatiği”) (fabrika ayarı).
àà ST220:	 “Giriş sinyalleri”, “SI3 - Terminal SIO” 

ve “SI3 kontak tipi”, “açma otomatiği” 
konumuna getirilmelidir (fabrika ayarı).

XX Fonksiyon parametresini ayarlama:
àà DPS:	 f3 , 05 konumuna (SIO stop) veya  

0 6 konumuna (SIO stop SF-GF”)  
getirilmelidir.

àà ST220:	 “Giriş sinyalleri”, “SI3 - Terminal SIO”, 
“SI3 fonksiyonu”, “SIO stop” veya  
“SIO stop SF-GF” konumuna getirilmelidir.

àà Konfigürasyon GC 334 modülleri: DIP1 = ON

1 GND

13 SIO

10 TST

2 24V

SIO 

GC 334 BS 

WH

YE 

GN

-
+

BN

BU-
+ RD

GC 334
Module

60mA

1

1	 Kapı üst geçiş kablosu

5.3.2	 Kapanmayı denetleme

XX Kontak tipi parametresinin ayarlanması:
àà DPS:	 s1 , 02 konumuna getirilmelidir  

(“açma otomatiği”) (fabrika ayarı).
àà ST220:	 “Giriş sinyalleri”, “SI1 - Terminal SIS” 

ve “SI1 kontak tipi”, “açma otomatiği” 
konumuna getirilmelidir (fabrika ayarı).

XX Fonksiyon parametresini ayarlama:
àà DPS:	 f1 istenilen fonksiyona getirilmelidir.
àà ST220:	 “Giriş sinyalleri”, “SI1 - Terminal SIS” ve 

“SI1 fonksiyonu” istenilen fonksiyona 
getirilmelidir.

àà Konfigürasyon GC 334 modülleri: DIP1 = KAPALI

1 GND

11 SIS

10 TST

2 24V

SIS

GC 334 BGS 

VT

PK 

GN
-

+

BN

BU-

+ RD

GC 334
Module

60mA

1

1	 Kapı üst geçiş kablosu
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5.3.3	 Kapanma ve açmayı denetleme

XX Kontak tipi parametresinin ayarlanması:
àà DPS:	 s1 02 konumunda (“açma otomatiği”) ve 

s3 02 konumunda (“açma otomatiği”)  
(fabrika ayarı).

àà ST220:	 “Giriş sinyalleri”, “SI1 - Terminal SIS”, “SI1 
kontak tipi”, “açma otomatiği” konumuna  
ve “SI3 - Terminal SIO”, “SI3 kontak tipi” 
“açma otomatiği” konumuna getirilmelidir 
(fabrika ayarı).

XX Fonksiyon parametresini ayarlama:
àà DSP:	 f1 istenilen fonksiyona ve f3 , 05  

(“SIO stop”) veya  
0 6 (“SIO stop SF-GF”) konumuna  
getirilmelidir.

àà ST220:	 “Giriş sinyalleri”, “SI1 - Terminal SIS”,  
“SI1 fonksiyonu”; istenilen fonksiyona ve  
“SI3 - Terminal SIO”, “SI3 fonksiyonu”,  
“SIO stop” veya “SIO stop SF-GF” konumuna 
getirilmelidir.

àà GC 334 modüllerinin konfigürasyonu
àà menteşe tarafında:	 DIP1 = ON
àà Menteşesiz tarafı: 		 DIP1 = KAPALI	

SIS

1 GND

11 SIS

10 TST

2 24V

1 GND

13 SIO

10 TST

2 24V

SIO

VT

PK

GC 334 BS 

WH

YE

GN
-

+

BN

BU-

+ RD

GC 334 Module BS 

GC 334 Module  BGS 

60mA
1

1	 Kapı üst geçiş kablosu

5.3.4	 Arayüz GC 334 üzerinden bağlantı GC 334
GC 334 arayüzü şantiyede mevcut kablo geçiş korumasının bağlantısı içindir.

	

1 GND

13 SIO

10 TST

2 24V

SIO

Interface
GC 334

4

3

2

5

1 11 SIS

SIS

GC 334
BS

-

+

-

+

GC 334 Module 
BS

GC 334 Module 
BGS 

60mA

1

1	 Kapı üst geçiş kablosu
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5.4	 Emniyet sensörü GC 335

àà GC 335 Master modül, Malz. No. 128074
àà GC 335 genişletme kiti (aksesuarlı Slave modülü), Malz. No. 128072
àà Aksesuarlar:

àà GC 332 adaptör, Malz. No. 124035
àà Spotfinder, Malz. No. 112321

XX Montaj kılavuzu dikkate alınmalıdır.
XX Algılama bölgesinin ayarlanması için: Deney numunesi Malz. No. 120190 kullanılmalıdır.
XX Master modülü daima bant yakınına monte edilmelidir, tahrik kontrol ünitesi ile bağlantı master modülünde yapılır.
XX Bir Master modülüne maks. 7 adet Slave modülü bağlayın.
XX Son Slave modülünde veya Master modülünde (Slave modülleri bağlanmamışsa) konfigürasyon köprüsü ayrılmalıdır.
XX “Test” parametresini ayarlayın.

àà DPS:	 Te, 01 konumuna getirilmelidir (24 V ile test etme)
àà ST220: 	 “Çıkış sinyalleri”, “SI test etme”, “24 V ile test etme” konumuna getirilmelidir.
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5.4.1	 Kapanma ve açmayı denetleme
XX Kontak tipi parametresinin ayarlanması:

àà DPS:	 s1 02 konumunda (“açma otomatiği”) ve 
s3 02 konumunda (“açma otomatiği”) (fabrika ayarı).

àà ST220:	 “Giriş sinyalleri”, “SI1 - Terminal SIS”, “SI1 kontak tipi” “açma otomatiği” ve  
“SI3 - Terminal SIO”, “SI3 kontak tipi” “açma otomatiği” konumuna getirilmelidir (fabrika ayarı).

XX Fonksiyon parametresini ayarlama:
àà DSP:	 f1 istenilen fonksiyona ve  

f3 , 05 (“SIO stop”) veya 0 6 (“SIO stop SF-GF”) konumuna getirilmelidir.
àà ST220:	 “Giriş sinyalleri”, “SI1 - Terminal SIS”, “SI1 fonksiyonu”; istenilen fonksiyona ve “SI3 – Terminal SIO”, 

“SI3 fonksiyonu”, “SIO stop” veya “SIO stop SF-GF” konumuna getirilmelidir.

	

GC 335
Slaves

1 GND

13 SIO

10 TST

2 24V

GC 335 Master 
BGS 

SIO
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11 SIS
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+
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+
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8

9
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-

+
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BN

GY 
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YE 

GC 335
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1	 Kapı üst geçiş kablosu
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5.4.2	 Açılmayı denetleme

XX Kontak tipi parametresinin ayarlanması:
àà DPS:	 s3 , 02 konumuna getirilmelidir  

(“açma otomatiği”) (fabrika ayarı).
àà ST220:	 “Giriş sinyalleri”, “SI3 - Terminal SIO” 

ve “SI3 kontak tipi”, “açma otomatiği” 
konumuna getirilmelidir (fabrika ayarı).

XX Fonksiyon parametresini ayarlama:
àà DPS:	 f3 , 05 konumuna (SIO stop) veya  

0 6 konumuna (SIO stop SF-GF”)  
getirilmelidir.

àà ST220:	 “Giriş sinyalleri”, “SI3 - Terminal SIO”,  
“SI3 fonksiyonu”; “SIO stop” veya 
“SIO stop SF GF” konumuna getirilmelidir.

1 GND

13 SIO

10 TST

2 24V

SIO 

GC 335 Master 
BS

6
5

4

3

+ 2

- 1
60mA

Test 

GC 335
Slaves 1

1	 Kapı üst geçiş kablosu

5.4.3	 Kapanmayı denetleme

XX Kontak tipi parametresinin ayarlanması:
àà DPS:	 s1 , 02 konumuna getirilmelidir  

(“açma otomatiği”) (fabrika ayarı).
àà ST220:	 “Giriş sinyalleri”, “SI1 - Terminal SIS” 

ve “SI1 kontak tipi”, “açma otomatiği” 
konumuna getirilmelidir (fabrika ayarı).

XX Fonksiyon parametresini ayarlama:
àà DPS:	 f1 istenilen fonksiyona getirilmelidir,
àà ST220:	 “Giriş sinyalleri”, “SI1 - Terminal SIS” ve 

"SI1 fonksiyonu" istenilen fonksiyona 
getirilmelidir.

1 GND

11 SIS

10 TST

2 24V

SIS

GC 335 Master 
BGS 

6
5

4

3

+ 2

- 1
60mA

Test 

GC 335
Slaves

1

1	 Kapı üst geçiş kablosu

6	 Mekanik anahtar yetkili
àà KB girişi AU, LS ve NA çalışma modlarında etkin.
àà 2 kanatlı sistemlerde mekanik anahtar yetkili geçiş kanadı kontrol ünitesine veya sabit kanat kontrol ünitesine 

bağlanabilir. 
àà Kumanda edildiğinde geçiş kanadı ve devredeyse sabit kanat açılır.
àà Kumanda esnasında mekanik anahtar yetkilinin çıkışı kapalıdır (KB girişinde 24 V vardır).
àà Mekanik anahtar yetkilinin kontak türü cB veya “KB, kontak tipi KB” parametresiyle ayarlanabilir.
àà Servis menüsü üzerinden, KB, KI ve KA için etkin olan genel bir Dl gecikmesi (“açma gecikmesi”) ayarlanabilir.
àà Parametre ayarı:

àà DPS ile: 		  Dl istenilen gecikme süresine getirilmelidir (0–9 s).
àà ST220 ile: 	 “Kapı parametresi”, “Açma gecikmesi”  veya  basma butonlarıyla istenilen gecikmeli 

açmaya getirilmelidir (0–9 s) ve    basma butonuna basılmalıdır.

6.1	 Anahtarlı buton

àà Kontak tipi parametresinin ayarlanması:
àà DPS:	 cB , 01 konumuna getirilmelidir (fabrika ayarı).
àà ST220:	 “Sinyaller”, “Giriş sinyalleri”, “KB”, “KB Kontak 

tipi”, “normalde açık” konumuna getirilmelidir. 
(fabrika ayarı).

àà SCT anahtarlı buton, tek kutuplu, UP, AS500 profil yarım 
silindiri yok, Malz. No. 117996

àà Aksesuarlar:
àà Profil yarım silindir, Malz. No. 090176
àà Yardımcı kontak, Malz. No. 024467

20 KB

2 24V

KB
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7	 Temas algılayıcısı içeride
àà KI girişi AU ve LS çalışma modlarında etkin.
àà 2 kanatlı sistemlerde temas algılayıcısı içeride geçiş kanadı kontrol ünitesine veya sabit kanat kontrol ünitesine 

bağlanabilir.
àà Kumanda edildiğinde geçiş kanadı ve devredeyse sabit kanat açılır.
àà Temas algılayıcısı içeridenin kontak tipi cI veya “KI, KI kontak tipi” parametresiyle ayarlanabilir.
àà Kapanmayı denetleyen sensör, temas algılayıcısı içeride olarak da kullanılabilir. 
àà Parametre ayarı:

àà DPS:	 f1 , 02 konumuna getirilmelidir.
àà ST220:	 “Sinyaller”, “Giriş sinyalleri”, “SI1 - Terminal SIS1”, “SI1 fonksiyonu”, “SIS ve KI” konumuna getirilmelidir.

àà KI girişi için bir gecikmeli açma süresi ayarlanabilir. Bu süre genel Dl gecikme süresine (“açma gecikmesi”) eklenir. 
àà Parametre ayarı:

àà DPS:	 aI istenilen gecikme süresine getirilmelidir (0–9 s).
àà ST220:	 “Sinyaller”, “Giriş sinyalleri”, “KI”, “KI gecikmesi”  veya  basma butonlarıyla istenilen gecikme 

süresine (0–9 s) getirilmelidir ve    basma butonuna basılmalıdır.

7.1	 Radar hareket sensörü GC 302 R

àà GC 302 R yön hassasiyetli bir radarlı hareket sensörüdür. 
àà Kumanda esnasında GC 302 R'nin çıkışı kapalıdır (KI giri-

şinde 24 V vardır).
àà GC 302 R siyah, Malz. No. 124087
àà GC 302 R, RAL uyarınca, Malz. No. 124088 (kapak takılı 

olduğunda uzaktan kumanda çalışmaz, LED görünmez)
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àà Aksesuarlar:
àà Uzaktan kumanda, Malz. No. 099575
àà Tavan montaj kiti, Malz. No. 115384
àà Yağmur koruması, Malz. No. 115339

XX Montaj kılavuzu dikkate alınmalıdır.
XX Kontak tipi parametresinin ayarlanması:

àà DPS:	 cI , 01 konumuna getirilmelidir (fabrika ayarı).
àà ST220:	 “Sinyaller”, “Giriş sinyalleri”, “KI”, “KI Kontak tipi”, “normalde açık” konumuna getirilmelidir (fabrika ayarı).

7.2	 Radar hareket sensörü GC 304 R

àà GC 304 R yön hassasiyetli bir radarlı hareket sensörüdür.
àà Kumanda esnasında GC 304 R'nin çıkışı kapalıdır (KI girişin-

de 24 V vardır).
àà GC 304 R, siyah, Malz. No. 130651
àà Aksesuarlar:

àà Uzaktan kumanda, Malz. No. 100061
XX Montaj kılavuzu dikkate alınmalıdır.
XX Kontak tipi parametresinin ayarlanması:

àà DPS:	 cI , 01 konumuna getirilmelidir (fabrika ayarı).
àà ST220:	 “Sinyaller”, Giriş sinyalleri”, “KI” ve  

“KI kontak tipi, “normalde açık” konumuna 
getirilmelidir (fabrika ayarı).
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7.3	 Basma buton (potansiyel farkı olmayan kapatıcı kontak)
XX Kontak tipi parametresinin ayarlanması:

àà DPS:	 cI , 01 konumuna getirilmelidir (fabrika ayarı).
àà ST220:	 “Sinyaller”, Giriş sinyalleri”, “KI” ve  

“KI kontak tipi, “normalde açık” konumuna 
getirilmelidir (fabrika ayarı).
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Temas algılayıcısı dışarıda

8	 Temas algılayıcısı dışarıda
àà KA girişi sadece AU çalışma modunda etkindir.
àà 2 kanatlı sistemlerde temas algılayıcısı dışarıda geçiş kanadı kontrol ünitesine veya sabit kanat kontrol ünitesi-

ne bağlanabilir. 
àà Kumanda edildiğinde geçiş kanadı ve devredeyse sabit kanat açılır.
àà Temas algılayıcısı dışarıdanın kontak tipi cO veya “KA, KA kontak tipi” parametresiyle ayarlanabilir.
àà Kapanmayı denetleyen sensör, temas algılayıcısı dışarıda olarak da kullanılabilir.

àà Parametre ayarı:
àà DPS:	 f1 , 03 konumuna getirilmelidir.
àà ST220:	 “Sinyaller”, “Giriş sinyalleri”, “SI1 - Terminal SIS1”, “SI1 fonksiyonu” “SIS ve KA” konumuna  

getirilmelidir.
àà KA girişi için bir gecikmeli açma süresi ayarlanabilir. Bu süre genel gecikmeli açma süresine (“açma gecikmesi”) 

eklenir. 
àà Parametre ayarı,

àà DPS:	 aa istenilen gecikme süresine getirilmelidir (0–9 s)
àà ST220:	 “Sinyaller”, “Giriş sinyalleri”, “KA”, “KA gecikmesi”  ve  basma butonlarıyla ile istenilen gecik-

me süresine (0– 9 s) getirilmelidir ve    basma butonuna basılmalıdır.

8.1	 Radar hareket sensörü GC 302 R

àà Bilgiler için bkz. GC 302 R (KI) 
àà Kumanda esnasında GC 302 R'nin çıkışı kapalıdır  

(KA girişinde 24 V vardır).
XX Kontak tipi parametresinin ayarlanması:

àà DPS:	 cO , 01 konumuna getirilmelidir (fabrika ayarı).
àà ST220:	 “Sinyaller”, “Giriş sinyalleri”, “KA”,  

“KA kontak tipi”, “normalde açık” konumuna 
getirilmelidir (fabrika ayarı).
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8.2	 Radar hareket sensörü GC 304 R

àà Bilgiler için bkz. GC 304 R (KI)
àà Kumanda esnasında GC 304 R'nin çıkışı kapalıdır  

(KI girişinde 24 V vardır).
XX Montaj kılavuzu dikkate alınmalıdır.
XX Kontak tipi parametresinin ayarlanması:

àà DPS:	 cO , 01 konumuna getirilmelidir (fabrika ayarı).
àà ST220:	 “Sinyaller”, “Giriş sinyalleri”, “KA”, “KA kontak tipi”,  

“normalde açık” konumuna getirilmelidir 
(fabrika ayarı).
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8.3	 Basma buton (potansiyel farkı olmayan kapatıcı kontak)
XX Kontak tipi parametresinin ayarlanması:

àà DPS:	 cO , 01 konumuna getirilmelidir (fabrika ayarı).
àà ST220:	 “Sinyaller”, “Giriş sinyalleri”, “KA”,  

“KA kontak tipi”, “normalde açık” konumuna 
getirilmelidir (fabrika ayarı).
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Telsiz uzaktan kumanda

9	 Telsiz uzaktan kumanda

9.1	 Kablosuz verici modüllü basma buton

	

WRM-24

KI K A

GND

21

24V

GND

2 

1 

OUT1

24V 2 

A

OUT2

24V

KI

2 

B

GND 1 

24V

KA

GND

2 

23

1 

oder
1 

àà Telsiz alıcı modülü WRM-24 telsiz verici modülü WTM ve 
telsiz uzaktan kumandası WTH ile kontrol edilir.
àà Telsiz alıcı modülü, WRM-24, Malz. No. 131213
àà 1 kanal telsiz uzaktan kumanda, WTH-1, Malz. No. 131209
àà 2 kanal telsiz uzaktan kumanda, WTH-2, Malz. No. 131210
àà 4 kanal telsiz uzaktan kumanda, WTH-4, Malz. No. 131211
àà Telsiz verici modülü, WTM, Malz. No. 131212

XX Montaj ve servis kılavuzu GEZE otomatik telsiz kumanda 
programı dikkate alınmalıdır.

XX Kontak tipi parametresinin ayarlanması:
àà DPS:	� cI veya cO , 01 konumuna getirilmelidir  

(fabrika ayarı).
àà ST220:	 “Sinyaller”, “Giriş sinyalleri”, “KI”, “KI kontak 

tipi” veya “KA”, “KA kontak tipi”; “normalde 
açık” konumuna getirilmelidir (fabrika ayarı).

  

  
WTM 

YE 

GN 

BN

KFT 

10	 Stop
àà Kumanda esnasında kapı kanadı durur (2 kanatlı sistemlerde her ikisi) ve giriş etkin olduğu sürece durur. 
àà Stop tuşu 2 kanatlı sistemlerde geçiş kanadı kontrol ünitesine veya sabit kanat kontrol ünitesine bağlanabilir. 
àà DPS dijital program şalterinin kullanımı için bkz. Bölüm 25.3, “DPS dijital program şalteri”.
àà ST220 servis terminalinin kullanımı için bkz. Bölüm 25.2, “Servis menüsü ST220”: 

ST220'nin bağlı olduğu tahrik ünitesinin durumu görüntülenir. 
XX Basma butona    basın. 
XX  veya  basma butonla “Geçiş kanadı Para” ve/veya “Sabit kanat Para” seçin ve    basma butonuna basın.

Diğer ayarlar için bkz. aşağıdaki açıklamalar.

XX Kontak tipi parametresinin ayarlanması:
àà DPS:	 cN , 01 (“normalde açık”, gözetlenmiyor) veya 

02 (“açma otomatiği” gözetlenmiyor) konu-
muna getirilmelidir.

àà ST220:	 “Sinyaller”, “Giriş sinyalleri”, “Stop”, “Stop kon-
tak tipi”, “normalde açık” veya “açma otomati-
ği” konumuna getirilmelidir.
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àà DIN 18650 / EN 16005 uyarınca kişisel güvenlik açısından 
girişin denetlenmesi için 1,2 kΩ veya 2,0 kΩ değerinde 
bir sonlandırma direnci bağlanmalı ve cN parametresi 12 
veya 20 olarak ayarlanmalıdır.

XX Kontak tipi parametresinin ayarlanması:
àà DPS:	 cN “sonlandırma 1,2 kOhm” veya “sonlandır-

ma 2,0 kOhm” için 12 veya 2 0 konumuna 
getirilmeli

àà ST220:	 “Sinyaller”, “Giriş sinyalleri”, “Stop”, “Stop 
kontak tipi”; “sonlandırma 1,2 kOhm” veya 
“sonlandırma 2 kOhm” olarak ayarlanmalıdır.
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Push & Go

11	 Push & Go

UYARI
Ezilme ve kesilme sonucu yaralanma tehlikesi!

XX Kapı kolları Push & Go fonksiyonu etkin olduğunda ezilme ve kesilme yerleri oluşturabilir.

àà Push & Go fonksiyonu temas algılayıcıları kullanmadan tahrik ünitesinin kumanda edilmesine izin verir.
àà Push & Go fonksiyonu ayarlandığında, kapı kanadı el ile kapanma pozisyonundan hareket ettirildiğinde, tahrik 

ünitesi kapıyı otomatik açar.
àà Açılma açısı, açılma otomatiğinin kullanımı için ayarlanabilir (maks. açılma açısının %1–20'si).
àà Push & Go için açık kalma süresi ayrı ayarlanabilir (0–60 s).

Çok dar ayarlanmış bir açılma açısı, kapının istem dışı kendiliğinden açılmasına sebep olabilir.

àà DPS dijital program şalterinin kullanımı için bkz. Bölüm 25.3, “DPS dijital program şalteri”.
àà ST220 servis terminalinin kullanımı için bkz. Bölüm 25.2, “Servis menüsü ST220”: 

ST220'nin bağlı olduğu tahrik ünitesinin durumu görüntülenir. 
XX Basma butona    basın. 
XX  veya  basma butonla “Geçiş kanadı Para” ve/veya “Sabit kanat Para” seçin ve    basma butonuna basın.

Parametre ayarı:
àà DPS:
XX Açılma otomatiğini başlatmak için pU istenilen devreye girme aralığına (maks. açılma açısının %1–20'si) getiril-

meli veya
àà fonksiyonu kapatmak için pU , 0 0 konumuna getirilmelidir.
àà op “Push & Go” da istenilen açık tutma süresine getirilmelidir (00 … 01 … 60 s).

àà ST220:
XX Açılma otomatiğini başlatmak için “Hareket parametresi”, “Push & Go”  veya  basma butonlarıyla devreye 

girme aralığına (maks. açılma açısının %1–20'si) getirilmeli veya fonksiyonu kapatmak için “Push & Go” 0 konu-
muna getirilmelidir.

XX “Hareket parametresi”, “Açık tutma zamanı”, “Push & Go” istenilen açık tutma süresine (00 … 01 … 60 s) ayar-
lanmalıdır.

12	 Parametrelenebilir girişler
àà Parametrelenebilir PE1 ve PE2 girişlerine özel fonksiyonlar atanmıştır (bkz. Bölüm 25, “Servis menüsü”). 

İstenilen fonksiyon için gerekli olan kontak tipi, DPS servis menüsü bölümü ve/veya ST220 servis menüsünden 
bulunabilir.

àà Parametrelenebilir PE1 girişi, sadece normalde açık veya açma otomatiği için uygundur ancak analog program 
şalteri MPS'nin bağlanması için uygun değildir.

àà Parametrelenebilir PE2 girişi, normalde açık veya açma otomatiği için uygundur ve ayrıca analog program 
şalteri MPS'nin bağlanmasına da uygundur (bkz. Bölüm 16, “Çalışma modu”).

ST220'nin bağlı olduğu tahrik ünitesinin durumu görüntülenir. 
XX Basma butona    basın. 
XX  veya  basma butonla “Geçiş kanadı Para” ve/veya “Sabit kanat Para” seçin ve    basma butonuna basın.
XX “Sinyaller”, “Giriş sinyalleri” seçilmeli ve    basma butonuna basılmalıdır.

 Diğer ayarlar için bkz. aşağıdaki açıklama.
àà Parametre ayarı:

àà DPS:	 e1 veya e2 istenilen fonksiyona getirilmelidir
àà ST220:	 “PE1”, “PE1 fonksiyonu” veya “PE2”, “PE2 fonksiyonu” istenilen fonksiyona getirilmelidir.

MPS
Bkz. Bölüm 16.3, “Mekanik program şalteri (MPS)”.
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Parametrelenebilir girişler

Çalışma modu geçişi Off
àà Gerektiğinde parametrelenebilir girişler üzerinden Off çalışma moduna geçiş yapılabilir.
àà Çalışma modu geçişi analog program şalteri MPS bağlıysa mümkün değildir.
àà Parametre ayarı:

àà DPS:	 e1 veya e2 02 konumuna (çalışma modu Off) getirilmelidir.
àà ST220:	 “PE1 fonksiyonu” veya “PE2 fonksiyonu”, “OFF NO” konumuna getirilmelidir.

	
51 PE1

2 24V

PE1 GF

52 PE2

PE2 GF
veya

2 kanatlı ve 1 kanatlı açmak
àà Geçiş kanadı kontrolünün parametrelenebilir girişleri üzerinden gerektiğinde 2 kanatlı açılma ile 1 kanatlı açıl-

ma arasında geçiş yapılabilir (parametre ayarına bağlı olarak). Bu, örn. açılım türü bir zamanlayıcıyla kullanılabi-
lir program şalteri girişleri (NA, LS, AU, DO) üzerinden değiştirildiğinde mantıklı olabilir.

àà “2 kanatlı açma” ve/veya “1 kanatlı açma” fonksiyonunu kesin olarak belirlediğinden analog program şalteri 
MPS bağlı olduğunda, açılım türünün değiştirilmesi mümkün değildir.

àà Parametre ayarı:
àà DPS:	 e1 veya e2 03 (yaz geçişi) veya 04 (kış geçişi) konumuna getirilmelidir.
àà ST220:	 “PE1 fonksiyonu” veya “PE2 fonksiyonu” “Yaz geçişi” (2 kanatlı açılım) veya “Kış geçişi” (1 kanatlı açılım) 

konumuna getirilmelidir.
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Sabotaj
àà Parametrelenebilir PE1 veya PE2 girişi, örn. kapalı bir (anahtarlı buton) kasanın denetlenmesini sağlayabilen bir 

alarm kontağının bağlanması için kullanılabilir. Kasa kapalı durumdayken kontak kapalıdır ve PE1 veya PE2 girişin-
de 24V vardır. Alarm kontağı açıldığında, PE1 veya PE2 girişine 0 V vardır. Bu durumda kapı kapalı ve kilitli kalır.

àà Kontak kesildiğinde KB, NA, LS, AU çalışma modu değerlendirilmez. Diğer tüm fonksiyonlar aynı kalır. Ardından 
onaylanmalıdır (hatayı silmek). 

àà Parametre ayarı:
àà DPS: 	 e1 veya e2, 05 konumuna getirilmelidir, “sabotaj” için.
àà ST220:	  “PE1 fonksiyonu” veya “PE2 fonksiyonu”, “Sabotaj NC” konumuna getirilmelidir.

PE1 

52 PE2

PE2
veya

51 PE1

2 24V

Kapanma pozisyonu
àà Kapanma pozisyonunda bulunan kapı kontağından geri bildirim, PE1 veya PE2’ye bağlı. Tahrik ünitesine ait 

kapı kanadı kapanış kapanma pozisyonuna ulaştığında, kapı kontağı kapanır.
àà Parametre ayarı:

àà DPS: e1 veya e2, 0 6 konumuna (kapanma pozisyonu) getirilmelidir.
àà ST220: “PE1 fonksiyonu” veya “PE2 fonksiyonu”, “Kapanma pozisyonu” konumuna getirilmelidir

Acil durum kilidi

UYARI
Ezilme ve kesilme sonucu yaralanma tehlikesi!
Emniyet sensörleri değerlendirilemez. Kapı, ayarlanan güç ile kapanır.

Acil çıkış yollarında müsaade edilmez.

àà Parametrelenebilir PE2 girişi bir acil durum kilidi şalterinin bağlanması için kullanılabilir.
àà Acil durum kilidi şalterine basıldığında kontak kapanır ve PE2 girişinde yaklaşık 5 V mevcut olur.
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Parametrelenebilir girişler

àà KA, KI ve KB temas algılayıcıları, SIS emniyet sensörleri ve ayrıca engel algılama kapatılır.
àà Kapı kapanır.
àà Girişte acil durum kilidi sinyali mevcut olduğu sürece kapı kapalı kalır.
àà “Acil durum kilidi” fonksiyonu için 20 kΩ değerinde bir sonlandırma direnci gereklidir.
àà Parametre ayarı:

àà DPS: 	 e2, 07 konumuna (acil durum kil. 20k) getirilmelidir. 
àà ST220:	 “PE2 fonksiyonu” acil durum kil. 20k” konumuna getirilmelidir.

	

51 PE1

2 24V

PE2

20 kΩ

Ek temas algılayıcıları (P-KI, P-KA)
àà Parametrelenebilir girişler, temas algılayıcısı içeride veya temas algılayıcısı dışarıda olarak ek normalde açık 

kontakların bağlantısı için kullanılabilir.
àà P-KI veya P-KA için, KI ve KA ile ilgili gecikmeli açma sürelerinin aynısı geçerlidir.
àà Parametre ayarı:

àà DPS:	 e1 veya e2, temas algılayıcısı içeride fonksiyonu için 0 8 konumuna veya temas algılayıcısı dışarıda 
fonksiyonu için 09 konumuna getirilmelidir.

àà ST220:	 “PE1 fonksiyonu” veya “PE2 fonksiyonu” “P-KI kumandası NO” veya “P-KA kumandası NO” 
konumuna getirilmelidir.

Tuş fonksiyonu
àà Kumanda esnasında tuşun çıkışı kapalıdır (PE1 veya PE2 girişlerinde 24 V vardır).
àà Basma buton 2 kanatlı sistemlerde geçiş kanadı kontrol ünitesine veya sabit kanat kontrol ünitesine bağlanabilir. 
àà Basma buton sabit kanat kontrolüne bağlı olduğunda, tuş fonksiyonu kumanda edildiğinde, “1 kanatlı” çalışma 

modu ayarlanmış olsa da her iki kapı kanadı açılır. Sabit kanat kumandasının program şalteri “AÇIK” şalter 
konumunda durmalıdır.

àà Açık tutma süresi geçiş kanadı kontrolünden ayarlanmalıdır.
àà DPS parametre ayarı:

e1 veya e2 
àà 1 0 olarak ayarlayın: 

1. Butona basıldığında = Kapı açılır / 2. Butona basıldığında = Kapı kapanır.  
İkinci kez butona basılmadığında, çalışma modu değiştirilinceye kadar kapı açık kalır

àà 11 olarak ayarlayın: 
1. Butona basıldığında = Kapı açılır / 2. Butona basıldığında = Kapı kapanır  
Kapı en geç açık tutma süresinin sona ermesinden sonra kapanır.
àà Oh 2 kanatlı tahrik ünitesinde ve 2 kanatlı çalışma modunda, basma buton SF tahrik ünitesine bağlıysa.
àà O® 1-kanatlı tahrik ünitesinde veya 2-kanatlı tahrik ünitesinde ve “sınırlandırılmış açılma mesafesi” çalışma 

modunda, basma buton GF tahrik ünitesine bağlıysa.
àà Parametre ayarı ST220:

“PE1”, “PE1 fonksiyonu” veya “PE2”, “PE2 fonksiyonu” 
àà “Basma buton NO” konumuna getirilmelidir: 

1. Butona basıldığında = Kapı açılır / 2. Butona basıldığında = Kapı kapanır. 
İkinci kez butona basılmadığında, çalışma modu değiştirilinceye kadar kapı açık kalır.

àà “Basma buton OHZ NO” konumuna getirilmelidir: 
1. Butona basıldığında = Kapı açılır / 2. Butona basıldığında = Kapı kapanır.  
Kapı en geç açık tutma süresinin bitiminden sonra kapanır.
àà Oh 2 kanatlı tahrik ünitesinde ve 2 kanatlı çalışma modunda, basma buton SF tahrik ünitesine bağlıysa.
àà O® 1-kanatlı tahrik ünitesinde veya 2-kanatlı tahrik ünitesinde ve 1-kanatlı çalışma modunda, basma buton 

GF tahrik ünitesine bağlıysa.

	
51 PE1

2 24V

PE1 GF

52 PE2

PE2 GF
veya
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Kontrol ünitesinin sıfırlanması
àà Parametrelenebilir girişlerden kontrol ünitesi yeniden başlatılabilir. Basma butona basıldıktan sonra tahrik 

ünitesi, şebeke geriliminin açılmasından sonra olduğu gibi tepki verir.
àà Parametre ayarı:

àà DPS:	 e1 veya e2 kontrol ünitesinin sıfırlanması için 13 konumuna getirilmelidir.
àà ST220:	 “PE1 fonksiyonu” veya “PE2 fonksiyonu”, “Basma buton sıfırlama NO” konumuna getirilmelidir.

	
51 PE1

2 24V

PE1 GF

52 PE2

PE2 GF
veya

Çift tuş (1 kanatlı / 2 kanatlı kapı açılması)
2 kanatlı tahrik ünitelerinde kapı, parametrelenebilir girişler üzerinden “1 kanatlı açılma” çalışma modu ayarında 
basma butona basılarak isteğe göre 1 kanatlı veya 2 kanatlı olarak açılabilir. Tuşa bir kez basıldığında sadece geçiş 
kanadı açılır ve O® açık tutma süresinin sona ermesinden sonra kapanır. İki kez kısaca arka arkaya basma butona 
tuşa basıldığında geçiş kanadı ve sabit kanat açılır ve Oh açık tutma süresinin sona ermesinden sonra kapanır. 
Açık tutma süresi (O® veya Oh) sona erdikten sonra kapanacak şekilde 1-kanatlı açılma veya 2-kanatlı açılma için 
parametre ayarı:
àà DPS:	 e1 veya e2, 14 konumuna getirilmelidir.
àà ST220: 	 “PE1, PE1 fonksiyonu” veya “PE2, PE2 fonksiyonu”, “Çift buton NO” konumuna getirilmelidir.

	
51 PE1

2 24V

PE1 GF

52 PE2

PE2 GF
veya

 

WC kontrol ünitesi
WC fonksiyonu için iç kısımda bulunan basma butonun bağlantısı, ayrıca bkz. Bölüm 15.

Servo yangın alarmı
Bkz. Kısım 23.3

1 kanatlı açma
Kumanda esnasında kumanda ünitesi çıkışı kapalıdır (PE1 ve/veya PE2 girişlerinde 24 V vardır).
2 kanatlı sistemlerde kumanda ünitesi geçiş kanadı kontrolüne bağlanmalıdır.

XX Açık tutma süresi geçiş kanadı kontrolünden ayarlanmalıdır.
2 kanatlı tahrik ünitelerinde geçiş kanadındaki ayarlar açık tutma süresini belirler.
àà DPS: 	 e1 veya e2, 23 konumuna getirilmelidir. 
àà ST220:	 “PE1, PE1 fonksiyonu” veya “PE2, PE2 fonksiyonu”, “1 kanatlı açma” konumuna getirilmelidir.

Eğer kumanda ünitesi geçiş kanadı kontrolüne bağlıysa, 2 kanatlı tahrik ünitesinde açılma 1 kanatlı gerçekleşir. 
Kapı en geç açık tutma süresinin bitiminden sonra kapanır.

XX 1 kanatlı açık tutma süreleri (kış) geçiş kanadı kontrolünde ayarlanmalıdır.
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13	 Programlanabilir çıkışlar
Parametrelenebilir PA1 ve PA2 çıkışları, farklı kumanda fonksiyonları ile atanabilir (bkz. Bölüm 25, “Servis menüsü”).
DPS dijital program şalterinin kullanımı için bkz. Bölüm 25.3, “DPS dijital program şalteri”.
ST220 servis terminalinin kullanımı için bkz. Bölüm 25.2, “Servis menüsü ST220”: 
ST220'nin bağlı olduğu tahrik ünitesinin durumu görüntülenir. 

XX Basma butona    basın. 
XX  veya  basma butonla “Geçiş kanadı Para” ve/veya “Sabit kanat Para” seçin ve    basma butonuna basın.
XX “Sinyaller” seçilmeli ve    basma butona basılmalıdır.

Diğer ayarlar için bkz. aşağıdaki açıklama.
Parametre ayarı:
àà DPS:	 a1 veya a2 istenilen fonksiyona getirilmelidir.
àà ST220: 	 “PA1”, “PA1 fonksiyonu” veya “PA2”, “PA2 fonksiyonu” istenilen fonksiyona getirilebilir.

13.1	 Parametrelenebilir PA1 çıkışı
PA1 potansiyelsiz bir röle kontağıdır, kontak gerilimi/akımı maks. 24 V AC/DC, şalter akımı 0,5 A.

Gong
Fonksiyon KA temas algılayıcısı veya bir emniyet sensörü (“SIS ve KA” fonksiyonu), tarafından Otomatik çalışma 
modunda bir sinyal vericisinin (örn. gong, kapı zili) kumanda edilmesini sağlar.
àà Parametre ayarı:

àà DPS:	 a1 , 01 konumuna (gong) konumuna alınmalıdır. 
	 s1 , 03 (SIS +KA) konumuna edilmelidir

àà ST220:	 “PA1”, “PA1 fonksiyonu” “Gong” olarak ayarlanmalıdır. 
	 “SI1 Terminal SIS”, “SI1 fonksiyonu”, “SIS” ve “KA” olarak ayarlanmalıdır.

1	 Şantiyedeki güç kaynağı 
maks. 24 V/0,5 A AC/DC

2	 Şantiyedeki sinyal vericisi örn. gong veya kapı zili
PA1 PA2 

55 PA1A

56 PA1B
2

1

Arıza
àà Fonksiyon örn. şantiyedeki bir bina kontrol sistemine hata bildirimi içindir. Kontrol ünitesi bir arıza tespit ederse, 

kontak kapanır veya açılır (bkz. Bölüm 26, “Hata mesajları”). Tespit edilen tüm arızalar bildirilir.
àà Parametre ayarı:

àà DPS:	 a1 , 02 (normalde açık arızası) veya 03 (açma otomatiği arızası) konumuna getirin.
àà ST220: 	 “PA1”, “PA1 fonksiyonu”, “Normalde açık arızası” “ veya “Açma otomatiği arızası” konumuna getirilmeli-

dir.

1	 Bina kontrol merkezi (şantiyede)
2	 Mesaj girişi

PA1 PA2 

55 PA1A

56 PA1B
2

1

MPS için arıza göstergesi
Fonksiyon MPS'deki arıza LED'inin devreye alınması içindir. Eğer kontrol ünitesi bir arıza tespit ederse, elektrik 
bağlantısı kapanır (bkz. Bölüm 26, “Hata mesajları”). Bakım zamanı geldiğinde çıkış, periyodik olarak devreye 
alınır, MPS'deki arıza LED'i yanıp söner.
àà Bağlantı bkz. Bölüm 16.3, “Mekanik program şalteri (MPS)”.
àà Parametre ayarı:

àà DPS:	 a1 , 04 konumuna getirilmelidir (MPS arıza).
àà ST220: 	 “PA1”, “PA1 fonksiyonu” “MPS arızası” konumuna getirilmelidir.
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Uyarı sinyali
àà Bu fonksiyon sesle kapı hareketinin belirtilmesi içindir (kapının açılması veya kapanması esnasında şantiyedeki 

bir sinyal vericinin periyodik olarak açılıp kapanması).
XX Kontrol ünitesinin maksimum izin verilen toplam elektrik tüketimini dikkate alın.

àà Parametre ayarı:
àà DPS:	 a1 , 05 konumuna getirilmelidir (uyarı sinyali).
àà ST220: 	 “PA1”, “PA1 fonksiyonu” “Uyarı sinyali” konumuna getirilmelidir.

1	 Tahrik ünitesi tarafından beslenen 24 V DC sinyal verici
55 PA1A

56 PA1B

PA1 PA2 
1 GND

2 24 V 

1

Kapı otomatiği

àà Tahrik ünitesi yangından korunma kapsamında (EMD-F, EMD-Invers) kullanılıyorsa kapı otomatiği fonksiyonu-
nun kullanılmasına müsaade edilmez.

 

XX DC kapı otomatiklerinde bir 1N4007 (1) serbest diyot bağlanmalıdır, Malz. No. 115293.
XX Entegre elektronikli kapı otomatiklerinde (kapasitif yük, örn. Tip effeff 331, 331U, 331V, 332, 351U, 141, 142, 143, 

143M, vs.) giriş akımını sınırlamak amacıyla 1 (GND) ve 55 (PA1A) arasına bir direnç (10 Ohm, %5, 1 W, metal 
kaplama, eksenel) bağlanmalıdır.

XX Entegre elektronik olmayan kapı otomatiklerinde, direnç yerine 1 (GND) ve 55 (PA1A) arasına bir tel köprü (2) 
bağlayın.

àà Parametrelenebilir PA1 çıkışına ek bir kapı otomatiği bağlanabilir.
XX Kontrol ünitesinin maksimum izin verilen toplam elektrik tüketimini dikkate alın.

àà Parametre ayarı:
àà DPS:	 a1 , 0 6 konumuna getirilmelidir (kapı otomatiği).
àà ST220:	 “PA1”, “PA1 fonksiyonu”; “Kapı otomatiği” konumuna getirilmelidir.

Tahrik üniteli kapı otomatiği

1	 Serbest diyot
2	 Direnç/Tel köprü

1

2
 

 
 
 
 

GND 1 

2 24V 

55 PA1A 

56 PA1B 

PA1 PA2 

PA2 57 

Şantiye beslemeli kapı otomatiği

àà 12 V AC'de PA1 çıkışı kontak yüklemesi: maks. 1 A ~   12V AC    ~ 
max. 1A 

GND 1 

2 24V 

55 PA1A 

56 PA1B 

PA1 PA2 

PA2 57 

Sürgü sinyali (RM)
(bkz. Bölüm 144, “Kapı otomatiği”, Kısım “Sürgü sinyali”)
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Kapı durumu bildirimi
àà Bu fonksiyon örn. şantiyedeki bir bina kontrol merkezinde kapı durumunun bildirilmesi içindir.
àà Bildirim fonksiyonu/kapı durumu: 

08	 kapalı ve kilitli
09	 kapalı
10	 kapalı değil
11	 açık
12	 Off
13	 Gece

14	 Mesai bitimi
15	 Otomatik
16	 Daimi açık
20	 Bakım zamanı geldi

àà Parametre ayarı:
àà DPS:	 a1 istenilen bildirim fonksiyonuna getirilmelidir.
àà ST220:	 “PA1”, “PA1 fonksiyonu” istenilen bildirim fonksiyonuna getirilmelidir.

1	 Bina kontrol merkezi (şantiyede)
2	 Mesaj girişi

PA1 PA2 

55 PA1A

56 PA1B
2

1

Işık kontrolü

UYARI
Elektrik çarpması sonucu hayati tehlike!
Elektrikli kontrol ünitesinde hasarların meydana gelme tehlikesi!
Kontrol ünitesinin PA1 çıkışı aydınlatmayı doğrudan devreye alamaz.

XX Kontrol ünitesinin PA1 çıkışına hiçbir şebeke gerilimi bağlanmamalıdır.

àà Fonksiyon, örn. bir temas algılayıcısı (KI, KA, KB, SIS+KI, SIS+KA) devreye girdiğinde giriş aydınlatmasını açan bir 
ışık kontrolü tertibatının kumanda edilmesini sağlar. 

àà Parametre ayarı:
àà DPS:	 “Işık kumandası” için a1 , 17 konumuna getirilmelidir.
àà ST220: 	 “PA1”, “PA1 fonksiyonu”, “Işık kumandası” konumuna getirilmelidir.

1	 Işık kumanda sistemi (şantiyede)
2	 Kumanda girişi

PA1 PA2 

55 PA1A

56 PA1B
2

1

Gündüz/Gece değişimi
àà Bu fonksiyon, örn. bir motor kilidinin gece çalışmasından gündüze geçirilmesini sağlar. 

Eğer LS, Au 1 kanatlı, DO veya AU 2 kanatlı çalışma modları ayarlanmışsa, çıkış GND'ye doğru geçiş yapar.
àà Parametre ayarı:

àà DPS:	 a1 , 1 8 konumuna getirilmelidir, “Gündüz-Gece” çalışma modu için .
àà ST220: 	 “PA1”, “PA1 fonksiyonu”, Gündüz/Gece değişimi.” konumuna getirilmelidir.

àà Bina kontrol merkezine bağlantı: Bkz. Bölüm “Parametrelenebilir PA1 çıkışı”, “Arıza”.

Bakım zamanı geldi
àà Bu fonksiyon şantiyedeki bir bina kontrol merkezine tahrik ünitesinin bakım zamanı geldiğinin bildirilmesi içindir. 

Bina kontrol merkezine bağlantı: Bkz. Bölüm 12.1 “Parametrelenebilir PA1 çıkış”, “Arıza”
àà Parametre ayarı:

àà DPS:	 a1 , 20 konumuna getirilmelidir, “Bakım zamanı geldi” bildirimi için.
àà ST220: 	 “PA1 fonksiyonu” “Bakım zamanı geldi” konumuna getirilmelidir.

Tutucu mıknatıs Açık
Bir tutucu mıknatısın kullanımı için. Bkz. Bölüm 13.3.

WC Kontrol ünitesi alarmı
WC fonksiyonunda kapı 30 dakika içerisinde içeriden açılmadığında sinyal vermesi amacıyla bir lambanın veya 
sinyalin bağlanması için. Bkz. Bölüm 15.
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13.2	 Parametrelenebilir PA2 çıkışı
PA2 bir transistör çıkışıdır, kontak gerilimi/akımı maks. 24 V DC / 0,5 A.

Gong
àà Fonksiyon KA temas algılayıcısı veya bir emniyet sensörü (SIS ve KA fonksiyonu), tarafından otomatik çalışma 

modunda bir sinyal vericisinin (örn. gong, kapı zili) kumanda edilmesini sağlar.
àà Parametre ayarı:

àà DPS:	 a2, 01 (gong) konumuna. 
s1 ,, 03 (SIS ve KA) konumuna getirilmelidir.

àà ST220:	 “PA2”, “PA2 fonksiyonu”; “Gong” konumuna getirilmelidir. 
“SI1 Terminal SIS”, “SI1 fonksiyonu”, “SIS ve KA” konumuna getirilmelidir

1	 Şantiye taraflı güç kaynağı
2	 Kapı gongu
3	 24 V röle, serbest salınım diyotlu,  

Malz. No. 103352

GND1

2 24V

55 PA1A

56 PA1B

PA1 PA2

57 PA2
2

1

3

Arıza
àà Arıza fonksiyonu örn. şantiyedeki bir bina kontrol sistemine hata bildirimi içindir. 
àà Parametre ayarı:

àà DPS:	 a2, 02 (“Normalde açık arızası”) veya 03 (“Açma otomatiği arızası”) konumuna getirilmelidir.
àà ST220: 	 “PA2”, “PA2 fonksiyonu”, “Normalde açık arızası” “veya “Açma otomatiği arızası” konumuna getirilmelidir.

àà Çıkış GND'ye geçiş yapar veya kontrol ünitesi bir sistem arızası tespit ettiğinde kilitler. Aynı zamanda DPS'de 
veya TPS'de ilgili hata numarası görüntülenir. 

XX Arıza mesajını aktarmak için (örn. bir bina kontrol sistemine), galvanik ayırma amacıyla bir röle takılmalıdır.

1	 Bina kontrol merkezi (şantiyede)
2	 Mesaj girişi
3	 24 V röle, serbest salınım diyotlu,  

Malz. No. 103352

GND1

2 24V

55 PA1A

56 PA1B

PA1 PA2

57 PA2

2

1

3

MPS için arıza göstergesi
àà Fonksiyon MPS'deki arıza LED'inin devreye alınması içindir. Eğer kontrol ünitesi bir arıza tespit ederse, elektrik 

bağlantısı kapanır (bkz. Bölüm 26, “Hata mesajları”).
àà Bağlantı bkz. Bölüm 16.3, “Mekanik program şalteri (MPS)”.
àà Parametre ayarı:

àà DPS:	 a2 ,, 04 konumuna getirilmelidir, MPS arıza gösterimi için.
àà ST220: 	 “PA2”, “PA2 fonksiyonu”, “MPS arıza gösterimi” konumuna getirilmelidir.

Uyarı sinyali
àà Bu fonksiyon kapı hareketinin ses sinyaliyle bildirilmesini sağlar (kapının açılması veya kapanması esnasında 

şantiyedeki bir sinyal vericinin periyodik olarak açılıp kapanması).
àà Parametre ayarı:

àà DPS:	 a2, 05 konumuna getirilmelidir, uyarı sinyali için.
àà ST220: 	 “PA2”, “PA2 fonksiyonu”, “Uyarı sinyali” konumuna getirilmelidir.

1	 Tahrik ünitesi tarafından beslenen 24 V DC sinyal verici
2 24V

57 PA2
1
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Kapı otomatiği

àà Tahrik ünitesi yangından korunma kapsamında (EMD-F, EMD-Invers) kullanılıyorsa kapı otomatiği fonksiyonu-
nun kullanılmasına müsaade edilmez.

àà PA2'ye sadece endüktif DC kapı otomatikleri (entegre elektroniği olmayan) bağlanabilir. Örn. effeff tip 331, 331 
U, 331 V, 332, 351 U gibi veya benzerleri entegre elektronik kapı otomatikleri, parametrelenebilir PA1 çıkışına 
bağlanmalıdır (bkz. Bölüm “Parametrelenebilir PA1 çıkışı”, Bölüm “Kapı otomatiği”).

àà Fonksiyon ek bir çalışma veya yüksüz çalışma akımlı kapı otomatiğinin kumanda edilmesi içindir.
àà Tahrik ünitesi kumanda edildiğinde, elektrik bağlantısı kapatır veya açar.
àà Parametre ayarı:

àà DPS:	 a2, 0 6 konumuna getirilmelidir, “kapı otomatiği” için. 
TO , bağlı olan kapı otomatiğine tipine ayarlayın (bkz. Bölüm 25.4, “DPS servis modu”).

àà ST220:	 “PA2”, “PA2 fonksiyonu”, “Kapı otomatiği” konumuna getirilmelidir. 
“Kapı otomatiği tipi” bağlı olan kapı otomatiği tipine getirilmelidir (bkz. Bölüm 25.2, “Servis menü-
sü ST220”).

àà Daha fazla bilgi için bkz. Bölüm 14, “Kapı otomatiği”.
XX Serbest salınım diyot 1N4007 (1) takılmalıdır.

1	 Serbest salınım diyot 1N4007, Malz. No. 115293

PA1 PA2 

57 PA2

2 24V

1

Kapı durumu bildirimi
Bu fonksiyon örn. şantiyedeki bir bina kontrol merkezinde kapı durumunun bildirilmesi içindir.
Kapı durumları: 
08	 kapalı ve kilitli
09	 kapalı
10	 kapalı değil
11	 açık
12	 Off
13	 Gece

14	 Mesai bitimi
15	 Otomatik
16	 Daimi açık
20	 Bakım zamanı geldi

àà Parametre ayarı:
àà DPS:	 a2 istenilen bildirim fonksiyonuna getirilmelidir.
àà ST220:	 “PA2”, “PA2 fonksiyonu” istenilen bildirim fonksiyonuna getirilmelidir.

àà Bina kontrol sistemine bağlantı: bkz. Bölüm 13.2, “Parametrelenebilir PA2 çıkışı”, “Arıza” Sayfa 30.

Gündüz/Gece değişimi
àà Bu fonksiyon, örn. bir motor kilidinin gece çalışmasından gündüze geçirilmesini sağlar. 

Eğer LS, Au 1 kanatlı, DO veya AU 2 kanatlı çalışma modları ayarlanmışsa, çıkış GND'ye doğru geçiş yapar.
XX Potansiyel ayrımı için bir 24 V DC rölesi bağlanmalıdır, Malz. No. 103352.

àà Parametre ayarı:
àà DPS:	 a2, 1 8 konumuna getirilmelidir, “Gündüz-Gece” çalışma modu bildirimi için.
àà ST220: 	 “PA2”, “PA2 fonksiyonu”, “Gündüz/Gece değişimi.” konumuna getirilmelidir.

1	 Motor kilidi
2	 Gündüz/Gece girişi
3	 24 V röle, serbest salınım diyotlu,  

Malz. No. 103352

GND1

2 24V

55 PA1A

56 PA1B

PA1 PA2

57 PA2

2

1

3
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Bakım zamanı geldi
àà Bu fonksiyon şantiyedeki bir bina kontrol merkezine tahrik ünitesinin bakım zamanı geldiğinin bildirilmesi içindir.
àà Parametre ayarı:

àà DPS:	 a2, 20 konumuna getirilmelidir, “Bakım zamanı geldi” bildirimi için.
àà ST220: 	 “PA2 fonksiyonu”, “Bakım zamanı geldi” konumuna getirilmelidir.

1	 Bina kontrol merkezi (şantiyede)
2	 Mesaj girişi
3	 24 V röle, serbest salınım diyotlu,  

Malz. No. 103352

GND1

2 24V

55 PA1A

56 PA1B

PA1 PA2

57 PA2

2

1

3

Tutucu mıknatıs Açık
Bir tutucu mıknatısın kullanımı için. Bkz. Bölüm 13.3.

WC Kontrol ünitesi alarmı
WC fonksiyonunda kapı 30 dakika içerisinde içeriden açılmadığında sinyal vermesi amacıyla bir lambanın veya 
sinyalin bağlanması için. Bkz. Bölüm 15.

13.3	 Parametrelenebilir PA3 çıkışı

Kapı tutma mıknatıslı açık tutma

Burada gösterilen tutma mıknatıslı açık tutma şu anda yangından korunma konusunda ruhsatlı değildir.

àà Kapı tutma mıknatısı temel model, Malz. No. 115829
àà Duvar montajı tutma mıknatısı, Malz. No. 155573
àà Zemin montajı tutma mıknatısı, Malz. No. 115951
àà Standart mıknatıs karşılık plakası, Malz. No. 115954
àà Yay amortisörlü mıknatıs karşılık plakası, Malz. No. 115955
àà Mafsallı mıknatıs karşılık plakası, Malz. No. 115956

DCU2-F kontrol ünitesinin servis menüsündeki ayarlar:
Parametre ayarı: 
àà DPS:

àà a3 parametresi 02 (kapı tutma mıknatısı) konumuna getirilmelidir.
àà ol parametresi 02 (engel durumunda motor kapalı) konumuna getirilmelidir.

àà ST220:
àà “Sinyaller”, “Çıkış sinyalleri”, “PA3”; “Tutucu mıknatıs” konumuna getirilmelidir.
àà “Hareket parametresi”, Hızlar” ve “Açık konuma karşı sürüş”, “Engelde Motr Kpl” konumuna getirilmelidir.

EMD-F kapı tahrik mekanizması

1	 Serbest salınım diyot 1N4007, Malz. No. 115293
2	 Kapı tutma mıknatısı 24 V/100 mA açık konumu 54 PA3 

DCU201 
PA3 

80 24VFP 

1

2

XX Serbest salınım diyot 1N4007 (1) takılmalıdır.
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EMD-F-IS tahrik ünitesi

 
 

54 PA3 

DCU201 GF
PA3 

80 24VFP 

54 PA3 

DCU201 SF
PA3 

80 24VFP 

1

2

1

2

1	 Serbest salınım diyot 1N4007, Malz. No. 115293
2	 Kapı tutma mıknatısı 24 V/100 mA açık konumu

XX Serbest salınım diyot 1N4007 (1) takılmalıdır.

14	 Kapı otomatiği
XX Geçiş kanadının kapı otomatiği geçiş kanadı kontrol ünitesine, sabit kanadın kapı otomatiği sabit kanat kontrol 

ünitesine bağlanmalıdır.
àà Potansiyelsiz röle kontağı, kontak gerilimi/akımı maks. 24 V AC / DC, 1 A.
àà Kapı otomatiğinin kumandası 5 sn artı parametrelenen gecikmeli açma Dl ile sınırlıdır.
XX EMD Invers’te sadece acil çıkış kapısı açma otomatiği, tutucu mıknatıs veya GEZE IQ Lock motor kilidi kullanın. 

àà Karşılık plakalı tutucu mıknatıs MA 500, Malz. No. 024740, acil çıkış kapılarının manyetik olarak kilitlenmesi için.

Parametre ayarı
àà DPS:	 TO , istenilen kapı otomatiği tipine getirilmelidir.
àà ST220:	 “Kapı parametresi”, “Kapı otomatiği tipi”, istenilen tipe getirilmelidir.

Kapı otomatiği tipleri
DPS parametresi ST220 parametresi Kullanım
0 0 kapı otomatiği yok Kapı otomatiği olmadığı takdirde.
01 Yük akımı Bir yük akımlı kapı otomatiği kullanıldığı takdirde (fabrika ayarı).
02 Yüksüz akım Bir yüksüz çalışma akımlı kapı otomatiği kullanıldığında.
03 Motor kilidi Bir motor kilidi kullanıldığında.
04 Çalışma kapama 

basıncı
Açılmadan önce yük akımlı kapı otomatiği ve yükseltilmiş kapatma basıncı 
(kilidin yükünü ortadan kaldırmak için).

05 Dinlenme kapama 
basıncı

Açılmadan önce yüksüz çalışma akımlı kapı otomatiği ve yükseltilmiş kapat-
ma basıncı (kilidin yükünü ortadan kaldırmak için).

0 6 Motor kapama 
basıncı

Motor kilidi ve açmadan önce yükseltilmiş kapatma basıncı (kilidin yükünü 
kaldırmak için).

Tahrik taraflı beslenen 24 V DC kapı otomatiği

àà Entegre elektronikli kapı otomatiklerinde (kapasitif yük, örn. Tip effeff 331, 331U, 331V, 332, 351U, 141, 142, 143, 
143M, vs.) giriş akımını sınırlamak amacıyla 1 (GND) ve 31 (TOEA) arasına bir direnç (10 Ohm, %5, 1 W, metal 
kaplama, eksenel) bağlanmalıdır. En fazla iki kapı otomatiği paralel çalışabilir. 

XX Entegre elektronikli olmayan kapı otomatiklerinde, direnç yerine 1 (GND) ve 31 (TOEA) arasına bir tel köprü 
bağlayın. 

àà Duman geçirmeyen kapılar için ruhsata sahip yük akımlı 
kapı otomatiği:
àà A5000-B, Malz. No. 144590
àà A5000-E, Malz. No. 145182
àà A5000-FB, Malz. No. 144632
àà A5001-B, kapı algılama kontaklı, Malz. No. 145183
àà FT500-B, Malz. No. 144634 
àà FT501-E, kapı algılama kontaklı, Malz. No. 144635

àà Yüksüz çalışma akımlı kapı otomatiği:
àà A5300-B, Malz. No. 144631

XX Serbest diyot 1N4007 (1) takılmalıdır, Malz. No. 115293.

1

2
GND 1 

2 24V 

31 TOEA 

32 TOEB 

TOE 

RM 33 

1	 Serbest diyot
2	 Direnç/Tel köprü
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Şantiye taraflı beslemeli 12 V AC kapı otomatiği

12 V AC'de PA1 çıkışı kontak yüklemesi: maks. 1 A ~   12V AC    ~ 
max. 1A 

GND1 

2 24V

31 TOEA

32 TOEB

TOE

RM33 

Sürgü sinyali
àà RM girişi, kapı kilitli olduğunda tahrik ünitesinin kumandasını kilitler. Kapı açıkken RM girişi etkinleştirilirse, kapı 

geri gelir ve açık kalır.
àà Diğer sürgü kontakları bağlandığında:

àà Normalde açık: Elektrik bağlantıları paralel anahtarlanmalıdır.
àà Açma otomatiği: Elektrik bağlantıları sıraya anahtarlanmalıdır.

XX Elektrik bağlantısı türü parametresini ayarlama:
àà DPS: 	 ®®, 01 (normalde açık) veya 02 (açma otomatiği) konumuna getirilmelidir. 

Dl, (açma gecikmesi) gerekli gecikme süresine (0–9 s) ayarlanmalıdır.
àà ST220:	 “Sinyaller”, “Giriş sinyalleri”, “Kontak tipi sürgüsü”, “Kontak tipi sürgüsü” “normalde açık” veya “açma 

otomatiği” konumuna getirilmelidir.  
“Açma gecikmesi” gerekli gecikme süresine (0–9 s) ayarlanmalıdır.

	

 

GND 1 

2 24V 

31 TOEA 

32 TOEB 

TOE 

RM 33

GND 1 

2 24V 

31 TOEA 

32 TOEB 

TOE

RM 33

Normalde açık	 Açma otomatiği

14.1	 Motor kilidi

14.1.1	 GEZE IQ Lock
àà 1 ve 2 kanatlı kapılar için GEZE IQ Lock panik fonksiyonlu motor kilidi. 
àà GEZE IQ Lock otomatik kilitlemeli bir antipanik motor kilididir. 
àà EMD, EMD-F, EMD Invers'e bağlantısı IQ Lock, bkz. IQ Lock motor kilidi bağlantı şeması.

14.1.2	 Sınırlı kilit açık geri bildirimli veya bildirimsiz motor kilidi
Sınırlı kilit açık geri bildirimli veya bildirimsiz bir motor kilidi kullanıldığında Dl (“Açma gecikmesi”) parametresiy-
le, motor kilidinin tamamen açılabilmesi için gecikmeli açma ayarlanmalıdır.

1	 Motor kilidi kontrol ünitesi
2	 Kilit açma fonksiyonu için kumanda girişi

1
GND 1 

2 24V 

31 TOEA 

32 TOEB 

TOE 

RM 33 

2
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14.1.3	 “Kilit açık” geri bildirim çıkışlı potansiyelsiz motor kilidi
Gerektiğinde, tahrik ünitesi kapıyı açmaya çalışmadan önce motor kilidinin tamamen açılmasını sağlamak amacıy-
la ilave bir açılma gecikmesi ayarlanmalıdır.

1	 Motor kilidi kontrol ünitesi
2	 Kilit açma fonksiyonu için kumanda girişi
3	 “Kilit açık” geri bildirim çıkışı, potansiyelsiz

1
GND 1 

2 24V 

31 TOEA 

32 TOEB 

TOE 

RM 33 

2

3

XX Kontak tipi parametresinin ayarlanması:
àà DPS:	 ®®, 01 (normalde açık) veya 02 (açma otomatiği) konumuna getirilmelidir. 

Dl, (açma gecikmesi) gerekli gecikme süresine (0–9 s) ayarlanmalıdır.
àà ST220:	 “Sürgü sinyali, kontak tipi”, “normalde açık” veya “açma otomatiği” konumuna getirilmelidir. 

“Açma gecikmesi” gerekli gecikme süresine (0–9 s) ayarlanmalıdır.
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15	 WC kontrol ünitesi

Sadece yüksüz çalışma akımlı kapı otomatikli işletim. Kapı otomatiği bağlantısı ve parametrelenmesi bkz. Bölüm 
14, “Kapı otomatiği”.

	

 

KA

23 KA

2 24V

PE1, PE2

51 PE1

2 24V

52 PE2

+ +- 

GND 1 

2 24V 

55 

56 

GN1
PA1 PA2 

57 

PA1A 

PA1B 

PA2 

veya 

 

- 

+ 

- 

+ 

K

23 KA

2 24

PE1, PE2

51 PE1

2 24

52 PE2

+-

GND 1 

2 24V 

55 

56 

GN1
PA1 PA2 

57 

PA1A 

PA1B 

PA2 

veya 

- 

+ 

- 

+ 

1 GND

1

2

2

3

1

2
4

4

2

3

veya

1	 Basma buton iç (Işıklı göstergeli ayar birimi)
2	 Işıklı gösterge DOLU
3	 Basma buton dış (Işıklı göstergeli anahtar birimi)
4	 Sinyal düdüğü SLH220 (opsiyonel)

Fonksiyon
Kontrol ünitesi, “WC kontrol ünitesi” işletim fonksiyonunu parametrelenebilir girişe (PE1, PE2) yönelik ayarlanmış 
parametre sayesinde algılar. WC dolu değilse, kapı otomatik çalışma modundadır ve kapanma pozisyonunda 
durur. DOLU göstergeleri kapalı. 
“Basma buton dış” üzerine basıldığında WC kapısı açılır. Kabine girildikten sonra WC kapısı “Basma buton iç” 
üzerine basıldığında mesai bitimi çalışma moduna geçiş yapılır ve asma buton dış kilitlenir. DOLU göstergeleri 
yanar. WC kapısı, yüksüz çalışma akımlı kapı otomatiği tarafından kilitlenmiştir *). “Basma buton iç” üzerine tekrar 
basıldığında çalışma modu tekrar otomatiğe döner. DOLU göstergeleri kapanır. Kapı açılır ve “Basma buton dış” 
tekrar etkin duruma geçer. 
Kapalı ve kilitli kapı içeriden manüel olarak açıldığında veya KB temas algılayıcıları çalıştırıldığında çalışma modu 
tekrar otomatik konuma geçer. Kapıdan KA devreye alınarak tekrar geçilebilir.
WC'nin sürekli kilitli kalma bakımından denetlenmesi durumunda, 30 dakika sonra “WC alarm” sinyali verilir ve 
sesli siren (sinyal düdüğü) açılır. Bu süre ayarlanamaz.
“WC kontrol ünitesi” işletim fonksiyonu aşağıdaki durumlarda iptal edilir:
àà Kapı kapalı ve kilitli ise ve manüel bir geçiş tespit edilirse.
àà Kapı, dışarıdan mekanik anahtar yetkili üzerinden (KB) açılırsa (örn. Acil durumda).

Her iki durumda kapı sonrasında, “Basma buton dış” üzerinden çalıştırılır.
*)	 Panik motor kilidi ile kilitlemek de mümkündür (opsiyonel)

Işıklı gösterge DOLU
DOLU ışıklı gösterge (PA1 veya PA2) mesai bitimi çalışma moduna geçildiğinde devreye girer.
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Parametre ayarı:
àà DPS: 

àà e1 veya e2, kullanılan girişe göre 21 (WC kontrol ünitesi) konumuna getirilmelidir.
àà a1 veya a2, 14 (DOLU ışıklı gösterge) konumuna getirilmelidir.
àà a1 veya a2, 24 (WC kontrol ünitesi alarmı) konumuna getirilmelidir.
àà O® istenilen süreye (0–60 s) getirilmelidir.

àà ST220:
àà “PE1” veya “PE2”, “WC kontrol ünitesi” konumuna getirilmelidir.
àà “PA1” veya “PA2”, Fonksiyon”, “Mesai bitimi” konumuna getirilmelidir.
àà “PA1” veya “PA2”, Fonksiyon”, “WC kontrol ünitesi alarmı” konumuna getirilmelidir.
àà “Açık tutma süreleri, 1 kanatlı açma” istenilen süreye (0–60 s) getirilmelidir. 

Aksesuarlar:
àà PVC büyük boyutlu buton, beyaz, Malz. No. 114078
àà PVC büyük boyutlu buton, niro, Malz. No. 114077
àà Paslanmaz çelik büyük boyutlu buton, Malz. No. 119898
àà Paslanmaz çelik büyük boyutlu buton LS 990, AP, Malz. No. 128582
àà Paslanmaz çelik büyük boyutlu buton LS 990, UP, Malz. No. 128583  
àà SLE220 sinyal lambası, UP, AS500, AW, Malz. No. 115934

Opsiyonel aksesuarlar:
àà SLH220, sinyal düdüğü, ASW500, AW, komple, Malz. No. 115939

Acil durum açma tuşu
Bkz. Bölüm 6.1, “Anahtarlı buton”.

16	 Çalışma modu

Çalışma modları, EMD kullanıcı el kitabında açıklanmıştır.

16.1	 Dahili program şalteri
àà dahili program şalteri, 210 mm, Malz. No. 105186
àà dahili program şalteri, 640 mm, Malz. No. 105187
àà dahili program şalteri, 1360 mm, Malz. No. 180200

Geçiş kanadı kontrol ünitesi

àà Geçiş kanadı tahrik ünitesinin dahili program şalteri üç şalter konu-
muna sahiptir: 
I (DO), 0 (NA), II (AU).

àà Çalışma modu TPS / DPS yardımıyla ancak dahili program şalteri  
0 (NA) pozisyonunda olduğunda değiştirilebilir. II

0
I

GN

WH

BN

24V2

6 NA

7 LS

8 AU

9 DO

PS-GF

Sabit kanat kumandası

àà Sabit kanat kumandasının dahili program şalteriyle sabit kanadın tahrik 
ünitesi açılır veya kapatılır. Bir girişte AÇIK 24 V olduğunda, sabit kanat 
geçiş kanadıyla senkron çalışır (kapanma sırasını dikkate alarak).

àà Dahili program şalteri üç şalter konumuna sahiptir:  
I (AÇIK), 0 (KAPALI), II (AÇIK).

II

0
I

GN

WH

BN

24V2

6

7

8 AÇ

9 AÇ

PS-SF



EMD / EMD-F / EMD-F-IS / EMD-F/R / EMD Invers

38

Çalışma modu

16.2	 Anahtarla çalışma modunun ayarlanması
Program şalteri girişlerinden birinde kumanda sinyali mevcut olduğu sürece seçilen çalışma modu korunur.
Girişlerde hiçbir sinyal olmadığında, tahrik ünitesi gece çalışma moduna geçer.

àà Çalışma modunun ayarlanması anahtarla mümkündür (örn. zamanlayıcı).
àà Anahtarlar geçiş kanadının kontrol ünitesine bağlanır.
àà Kontrol ünitesi, ilgili girişte 24 V (normalde açık kontakta) veya 0V 

(açma otomatiğinde) mevcutsa istenilen çalışma moduna geçer.
àà TPS veya DPS üzerinden ancak NA, LS, AU ve DO girişlerinde hiçbir 

sinyal olmadığında kullanılabilir.
àà NA girişi LS, AU ve DO girişlerinden önceliklidir.

24V2

6 NA

7 LS

8 AU

9 DO

PS-GF 

Normalde açık kontaklar veya açma otomatikleri kullanılabilir. Kontak tipi ayarı sadece ST220 ile mümkündür. 
Elektrik bağlantısı türünün fabrika ayarı “normalde açık” şeklindedir.

XX Kontak tipi parametresinin ayarlanması:
àà “Sinyaller”, “Giriş sinyalleri”, “NA” / “LS” / “AU” / “DO”; “normalde açık” veya “açma otomatiği” konumuna 

getirilmelidir.

16.3	 Mekanik program şalteri (MPS)

àà MPS, AS500, Malz. No.113226 
MPS-ST, anahtarlı, AS500, Malz. No. 113227

àà Çalışma modları: 
OFF, NA, LS, AU 1 kanatlı açılma, DO, AU 2 kanatlı açılma

XX Montaj kılavuzu dikkate alınmalıdır.
àà 2 kanatlı sistemlerde geçiş kanadına bağlantı.
àà MPS kullanıldığında, TPS, DPS ile veya NA, LS, AU, ve DO girişleri üze-

rinden çalışma modu değiştirilemez.
àà MPS'nin bağlı olduğu kontrol ünitesinin parametresini ayarlama:

àà DPS: 	 e2, 01 konumuna (MPS için) 
a2 veya a1 , 04 konumuna getirilmelidir (MPS için arıza 
gösterimi).

àà ST220:	 “Sinyaller”, “Giriş sinyalleri”, PE2”, “PE2 fonksiyonu”, “MPS” 
konumuna ve “Sinyaller”, “Çıkış sinyalleri”, “PA2”, “PA2 
fonksiyonu” “MPS arızası” konumuna getirilmelidir.

GND1

2 24V

51 PE1

52 PE2

PA257

57 252 PE1 PE2 - GF 

PA1 PA2 - GF

1

1	 Hata durumunda ve bakım zamanı 
geldiğinde MPS'deki LED yanar

16.4	 Mekanik program şalteri (MPS-D)

àà MPS-D, AS500, Malz. No. 118417
àà MPS-D-ST, anahtarlı, AS500, Malz. No. 118418
àà MPS-D, dahili program şalterinin yerine geçiş kanadı kontrol 

ünitesine bağlanır, bu 2 kanatlı sistemler için de geçerlidir.
XX Kontak tipi parametresi ayarı (değiştirilmişse):

àà DPS:	 Ayar mümkün değil.
àà ST220:	 “Sinyaller”, “Giriş sinyalleri”, “AU”, “Elektrik bağ-

lantısı türü” “Kapı hidroliği” ve “DO”, “Elektrik 
bağlantısı türü” “normalde açık” konumuna 
getirilmelidir (fabrika ayarı).

3

2

1

PS-GF 

2 24V

8 AU
9 DO

6 NA
7 LS
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16.5	 Tuşlu program şalteri (TPS)

àà TPS, AS500, UP, Malz. No. 113231
àà TPS SCT, AS500, UP, anahtarlı butonlu, tek 

taraflı profil göbeği yok, Malz. No. 113232
àà Çalışma modları 

OFF, NA, LS, AU, DO, 2 kanatlı / 1 kanatlı açılma
XX Montaj kılavuzu dikkate alınmalıdır.

àà Aksesuarlar:
àà Profil yarım silindir, Malz. No. 090176
àà Yardımcı kontak, Malz. No. 024467

2

1

1

44

41

42

GND1

2 24V

42 RS485-A

41 RS485-B

SCR43

RS485

70mA
2

1

1	 1 kanatlı/2 kanatlı işletim göstergesi (LED 1 kanatlı işletimde yanar)
2	 Çalışma modu gösterimi 

Hata durumunda LED'ler tarafından bir hata kodu gösterilir 
(bkz. Bölüm 26.2, “Tuşlu program şalteri hata mesajları”)

XX TPS bağlanmadan önce tahrik ünitesinin şebeke gerilimi kapatılmalıdır.  
Aksi durumda TPS kontrol ünitesi tarafından algılanmaz.

àà PE2 fonksiyonu “MPS” konumunda olduğunda TPS bağlanamaz (sadece gösterimi mümkündür).
àà Çalışma modunun TPS ile değiştirilmesi sadece, NA, LS, AU, DO ve PE1 veya PE2'de 24 V bulunmuyorsa veya 

PE1 veya PE2; OFF, 2 kanatlı açılma veya 1 kanatlı açılma olarak parametrelenmişse mümkündür.
àà Çalışma modunun değiştirilmesi, ancak anahtarlı butona basılarak veya servis menüsünde bir şifre parametre-

lenmişse parola ile giriş yapıldığında mümkündür.
àà 1 kanatlı/2 kanatlı işletim geçişi: 
XX   basma butonlarına aynı anda basın.

àà TPS kullanımının kilitlenmesi veya serbest bırakılması bkz. Bölüm 16.7 “TPS ve DPS kullanımını kilitleme veya 
serbest bırakma”

16.6	 OFF'lu dijital program şalteri (DPS)

àà AS500, OFF'lu DPS, UP, alp beyazı,  
Malz. No. 151524

àà Çalışma modları: OFF, NA, LS, AU, DO, 1 
kanatlı/2 kanatlı açılma

XX Montaj kılavuzu dikkate alınmalıdır.
àà PE2 fonksiyonu “MPS” konumundaysa DPS 

bağlanamaz (sadece gösterge üzerinde 
gösterim mümkündür).

àà Çalışma modunun DPS ile değiştirilmesi 
sadece, NA, LS, AU, DO ve PE1 veya PE2'de 
24 V bulunmuyorsa veya PE1 veya PE2; 
OFF, Yaz geçişi açılma veya Kış geçişi ola-
rak parametrelenmişse mümkündür.

àà Çalışma modunun değiştirilmesi, ancak 
anahtarlı butona basılarak veya servis 
menüsünde bir şifre parametrelenmişse 
parola ile giriş yapıldığında mümkündür.

2

1

1

44

41

42

GND1

2 24V

42 RS485-A

41 RS485-B

SCR43

RS485

100 mA 

OFF

2

1

20 KB

2 24V

KB

 
 

 

 
 

1	 1 kanatlı/2 kanatlı işletim göstergesi (LED 1 kanatlı işletimde yanar)
2	 gizli servis basma butonu

àà 1 kanatlı/2 kanatlı işletim arasında geçiş: 
XX   basma butonlarına aynı anda basın.

DPS kullanımının kilitlenmesi veya izin verilmesi bkz. Bölüm 16.7 “TPS ve DPS kullanımını kilitleme veya serbest bırakma”.
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2 kanatlı tahrik üniteleri

àà Tuşlu program şalteri ve dijital program şalteri aynı zamanda kontrol ünitesine bağlanabilir.
àà Örn. çalışma modunu değiştirdikten sonra otomatik test etme sırasında TPS veya DPS'de kullanım mümkün değildir.

Kontrol ünitesi, dijital program şalteriyle parametrelenebilir.

Servis menüsünün açılması
XX Gizli servis basma butonuna ve    üzerine aynı anda basılmalıdır.

Aksesuarlar:
àà AS500, OFF'lu ve SCT'li DPS, profil yarım silindiri yok, UP, alp beyazı, Malz. No. 155810
àà SCT anahtarlı buton, tek kutuplu, UP, AS500 profil yarım silindiri yok, Malz. No. 117996
àà Profil yarım silindir, Malz. No. 090176
àà Yardımcı kontak, Malz. No. 024467

16.7	 TPS ve DPS kullanımını kilitleme veya serbest bırakma
àà Anahtarlı butonla kullanımın kilitlenmesi (bkz. Bölüm 6.1, “Anahtarlı buton”)

TPS veya DPS kullanımı, çalışma modunun yetkisiz kişiler tarafından değiştirilmesini önlemek için bir anahtarlı 
butonun bağlanmasıyla kilitlenebilir/serbest bırakılabilir.
Anahtarlı buton basılı olduğunda kullanılabilir.

àà Kullanımın bir şifre verilerek kilitlenmesi (bkz. Bölüm 25.2.9, “Şifre”)
TPS veya DPS kullanımı, çalışma modunun yetkisiz kişiler tarafından değiştirilmesini önlemek için servis menü-
sündeki bir şifreyle korunabilir.
Şifre sadece ST220 servis terminaliyle servis menüsü üzerinden ayarlanabilir ve değiştirilebilir.
TPS veya DPS kullanımına yönelik şifre 2 hanelidir (0–9).
Fabrika ayarı: 00 = serbest bırakılmıştır

àà Şifre koruması ayarlanmış durumdayken çalışma modunun değiştirilmesi

Çalışma modunun değişimi şifre girişi yerine anahtarlı butona basılarak da serbest bırakılabilir.

Butona basma sayısı, girilmesi gereken rakama eşittir.
XX İlk haneyi  butonuyla girin.
XX İkinci haneyi  butonuyla girin.

Örnek: Şifre 37'dir.
XX 3 kez  butonuna basılmalıdır.
XX 7 kez  butonuna basılmalıdır.

àà Program şalteri kullanımının kalıcı olarak serbest bırakılması
XX Kalıcı olarak serbest bırakmak için TPS'nin veya DPS'nin 1- 44 terminalleri arasına bir köprü yerleştirilir.

– veya –
XX Servis menüsünde şifre olarak “00” değeri ayarlanmalıdır (fabrika ayarı).

17	 2 kanatlı tahrik üniteleri

17.1	 Otomatikleştirilmiş iki kapı kanadı
XX Terminal 2'yi bağlamayın .

àà Parametre ayarları bkz. Bölüm 24, “İşletime alma ve servis”. 1GND
224V 

42RS485-A

41RS485-B

43SCR

RS485 GF
GND1

2 24V

42 RS485-A

41 RS485-B

43 SCR

RS485 SF
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EMD-Invers üzerindeki DIT acil durum gücü kumanda merkezi

18	 EMD-Invers üzerindeki DIT acil durum gücü kumanda merkezi
àà DIT acil durum gücü kumanda merkezi, DCU204 baskı devre kartına bağlanır.
àà Yangın alarmında veya şebeke arızasında kapı otomatiği ve motor kontrol ünitesinden ayrılır. Kapı yay kuvvetiyle 

açılır. 2 kanatlı kapılarda her iki kanat açılır. Açma hızı ayarlanamaz. Fren gücünün ayarı için bkz. DCU 204 bölüm 3.
àà İşletime almadan önce ve servis esnasında elektriksiz tahrik ünitesinde frenleme devresinin fonksiyonu kapı 

manuel kapatılarak kontrol edilmelidir. Kapatma yönünde sadece yay fren olarak etki eder. Kapı kapanma 
pozisyonundan yay gücü ile yavaş hızla açılmalıdır.

àà DCU204 baskı devre kartına hiçbir sıfırlama butonu bağlanamaz. 
àà Alarm veya hava girişi durumunun kaldırılmasından sonra tahrik ünitesi derhal yeniden normal işletim moduna 

geçer.
àà DCU204, bir DIT acil durum gücü kumanda merkezinin alarm çıkışı yerine DCU200'ün Terminal 1'i (GND) ve 

Terminal 2'sine (24 V) bağlanabilir.

18.1	 EMD Invers, 1 kanatlı

	

GND1 

2 24 V

DCU200

RSZ GND61 

63 

62 

61 

DCU204
RSZ SF 

RSZ 24V

RSZ GND

2

1

3

1	 ikinci tahrik ünitesi
2	 potansiyelsiz Alarm kontağı
3	 DIT acil durum gücü kumanda merkezi

18.2	 EMD Invers, 2 kanatlı

	

GND1 

2 24 V

DCU200
(2) 

RSZ GND 61 

63 

62 

61 

DCU204 
RSZ GF 

RSZ 24V 

RSZ GND 

RSZ GND61 

63 

62 

61 

DCU204
RSZ SF 

RSZ 24V

RSZ GND

1 1

2

3

1	 ikinci tahrik ünitesi
2	 potansiyelsiz Alarm kontağı
3	 DIT acil durum gücü kumanda merkezi

Bir DIT sistemine bağlamadan işletim
XX Aşağıdaki terminalleri bağlayın:

àà  DCU204 / Terminal 61 (RSZGND) ile DCU200 / boş Terminal 1 (GND).
àà  DCU204 / Terminal 63 (ikinci tahrik ünitesi) ile DCU200 / boş Terminal 2 (24V).
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EMD-F, EMD-F-IS, EMD-F/R, EMD-F/R-IS Yangından korunma kapılarında

19	 EMD-F, EMD-F-IS, EMD-F/R, EMD-F/R-IS Yangından korunma kapılarında

XX Duman dedektör bağlantı merkezi bağlantı şeması ve montaj kılavuzunu dikkate alın.
Tahrik ünitesinin yangından korunma kapılarında kullanılması durumunda ne şantiye taraflı merkezi bir sıfırlama 
tuşunun bağlanmasına ne de köprülenmiş sıfırlama butonlu işletime izin verilir.

àà Kontrol ünitesi, duman dedektör bağlantı merkezine 1 kanatlı tahrik ünitesinde yakl. 10 mA veya 2 kanatlı 
tahrik ünitesinde 20 mA yük bindirir.

àà Yangın alarmında veya şebeke arızasında kapı otomatiği (DCU2-F'nin terminal 31 / 32'si) ve motor kontrol üni-
tesinden ayrılır. Kapı yay gücü ile kapanır. 2 kanatlı kapılarda her iki kanat kapanır.

àà Yangın alarmında veya şebeke arızasında kapanma hızı kanat kütlesine ve yay kuvvetine bağlı olarak ayarlan-
malıdır. Fren gücünün ayarı için bkz. DCU 201 bölüm 3.

àà Son son stoper, kapanma esnasında yay kuvveti üzerinden dişli tertibatında bulunan bir kam şalteri tarafından 
tetiklenir. Kam şalteri, DCU201 baskı devre kartına bağlanır. 

àà Mekanik olarak tetiklenen kam şalterin kontağı kapı kapalıyken açıktır.
XX Sonlandırma anahtarının kam diski, kilit dilinin aşılması için son stoper, kapanma pozisyonundan 10° öncesin-

de devreye girecek şekilde ayarlanmalıdır.

XX Tahrik ünitesi, son stoper sökülmüş durumdayken çalıştırılmamalıdır. 

XX İşletime alma ve servis esnasında sıfırlama fonksiyonu kontrol edilmelidir.
XX Yangın alarmından veya elektrik geldikten sonra sıfırlama tuşuna basılmalıdır.

Son stoper şalterinin DCU201'ye bağlantısı

1
2 

DCU201 GF, SF
END

1

1	 Dişli tertibatındaki son stoper şalteri

Sıfırlama tuşunun DCU201’e bağlantısı

1
2 

DCU201 GF, SF
RES

1

1	 Tahrik ünitesi üzerindeki sıfırlama tuşu
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EMD-F, EMD-F-IS, EMD-F/R, EMD-F/R-IS Yangından korunma kapılarında

19.1	 Lento duman detektörü GC 151 EMD-F’ye

XX FA GC 150 bağlantı şemasını dikkate alın.
XX GC 151 ekini dikkate alın.
XX GC 151 özel devreler ekini dikkate alın.

RSZ GND
63
61

DCU201 GF

1

62

RSZ GND
RSZ 24V

3
4

61GND
HOD2

3

1	 Kapı lentosu duman detektörü GC 151
2	 Harici sabitleme fonksiyonu
3	 ikinci tahrik ünitesi

19.2	 Lento duman detektörü GC 151 EMD-F-IS’e

Kapı lentosu duman detektörü, tahrik ünitesinin 
sıfırlama tuşunun bağlı olduğu kontrol ünitesine 
bağlı olmalıdır. Kontrol ünitesi kapı lentosu duman 
detektörüne yakl. 10 mA yük bindirir.

XX FA GC 150 bağlantı şemasını dikkate alın.
XX GC 151 ekini dikkate alın.
XX GC 151 özel devreler ekini dikkate alın.

61 

63 

62 

61 

DCU201 SF

RSZ 24V

RSZ GND 

RSZ GNDRSZ GND 61 

63 

62 

61 

DCU201 GF

RSZ 24V

RSZ GND

4 4

1

veya

GND

HOD 4

3

61 

63 

62 

61 RSZ GND 

4

2

1	 Kapı lentosu duman detektörü GC 151
2	 Harici sabitleme fonksiyonu
4	 ikinci tahrik ünitesi

19.3	 Entegre lento duman detektörü GC 151 EMD-F/R’ye

Lento duman detektörü tahrik ünitesinin montaj 
setine entegredir.

XX EMD-F/R montaj kılavuzunu dikkate alın.
XX FA GC 150 bağlantı şemasını dikkate alın.
XX GC 151 ekini dikkate alın.
XX GC 151 özel devreler ekini dikkate alın.

GND1 

2 24 V

DCU200 GF

RSZ GND61 

63 

62 

61 

DCU201 GF

RSZ 24V

RSZ GND

41

GND

HOD 4

3

2

1

GND

24V
3

2

1	 Kapı lentosu duman detektörü GC 151
2	 Harici sabitleme fonksiyonu
3	 Güç kaynağı
4	 ikinci tahrik ünitesi
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EMD-F, EMD-F-IS, EMD-F/R, EMD-F/R-IS Yangından korunma kapılarında

19.4	 Entegre lento duman detektör GC 151’li EMD-F/R-IS

Kapı lentosu duman detektörü, tahrik ünitesinin 
sıfırlama tuşunun bağlı olduğu kontrol ünitesine 
bağlı olmalıdır. Kontrol ünitesi kapı lentosu duman 
detektörüne yakl. 10 mA yük bindirir.

XX FA GC 150 bağlantı şemasını dikkate alın.
XX GC 151 ekini dikkate alın.
XX GC 151 özel devreler ekini dikkate alın.

GND1 

2 24 V

DCU200 GF

61 

63 

62 

61 

DCU201 SF

RSZ 24V

RSZ GND 

RSZ GNDRSZ GND 61 

63 

62 

61 

DCU201 GF

RSZ 24V

RSZ GND

4 4

1

veya

GND

HOD 4

3

2

1

GND

24V

61 

63 

62 

61 RSZ GND 

4

3

2

1	 Kapı lentosu duman detektörü GC 151
2	 Harici sabitleme fonksiyonu
3	 Güç kaynağı
4	 ikinci tahrik ünitesi

19.5	 Duman dedektör bağlantı merkezine bağlanmadan işletim

XX EMD-F/R montaj kılavuzunu dikkate alın.
Bir sıfırlama tuşu bağlanmaz.

GND1 

2 24 V

DCU200 GF

RSZ GND61 

63 

62 

61 

DCU201 GF

RSZ 24V

RSZ GND

1
RSZ GND61

63

62

61

RSZ 24V

RSZ GND

1

DCU201 SF

GND1 

2 24 V

DCU200 SF

1	 2 kanatlı tahrik ünitesinde ikinci tahrik ünitesi
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Şebeke bağlantısı

20	 Şebeke bağlantısı

Baş montajı
Transformatör DCU2, Malz. No. 105182

BK

BU
GN/YE

L
N
PE PE

1
3

2
4

BK

BU
GN/YE

AC
PE

AC

230V
50Hz 

PE
N
L BN

BU
GN/YE

RD

RD

L
N
PE

2

4 118

5

9

10

61

1	 Şebeke sigortası, şantiyede *)
2	 Ana şalter (opsiyonel , şantiyede)
4	 Şebeke bağlantısı
5	 Şebeke bağlantısı 2. Tahrik ünitesi
6	 geçmeli şebeke bağlantı terminali

8	 Transformatör 
9	 Montaj plakası topraklaması
10	 Kapak topraklaması
11	 Kontrol ünitesi AC IN

Kanat montajı

BK

BU
GN/YE

L
N

PE PE

1
3

2
4

BK

BU
GN/YE

AC
PE

AC

230V
50Hz 

PE
N
L BN

BU

GN/YE

RD

RD

L
N

PE

2

8
3

5

11

10

4
6

9

1

1	 Şebeke sigortası, şantiyede *)
2	 Ana şalter (opsiyonel , şantiyede)
3	 Bağlantı kutusu
4	 Şebeke bağlantısı
5	 Şebeke bağlantısı 2. Tahrik ünitesi

6	 geçmeli şebeke bağlantı terminali 
8	 Transformatör 
9	 Montaj plakası topraklaması
10	 Kapak topraklaması
11	 Kontrol ünitesi AC IN

*)	 Şebekeden ayırma tertibatı olarak şantiyede sigorta otomatı kullanılmalıdır, bu sigortanın değerleri, şantiyedeki 
şebeke tesisatının tipi, kesiti, döşeme şekli ve ortam koşulları tarafından belirlenir (en az 4 A, maksimum 16 A)

Dahili ana şalter 
2020 üretim tarihinden itibaren olan tahriklerde geçmeli şebeke bağlantı terminali yerine bir ana şalter takılıdır. 
Şebeke bağlantısı ve ikinci tahrik ünitesine giden şebeke uzatması geçmeli bağlantı soketleri üzerinden gerçekleşir.
àà Transformatör DCU2, Malz.No. 191038
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Şebeke bağlantısı

	

AC RD BN L

NBU

BK

BK
L

PE

N

L

PE

N

BU

BU

RD

GN/YE

GN/YE

GN/YE
AC

PE

11

10

8 7

9

4

5

� � �

��

�

�

�

�

�

��
�

�

4	 Şebeke bağlantısı
5	 Şebeke bağlantısı 2. Tahrik ünitesi
7	 Dahili ana şalter
8	 Transformatör 

9	 Montaj plakası topraklaması
10	 Kapak topraklaması
11	 Kontrol ünitesi AC IN
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Şebeke bağlantısı

Elektriğe bağlama

XX Elektrik hattının (1) izolasyonu sıyrılmalıdır.
àà Soyma uzunluğu = 40 mm
àà Sıyırma uzunluğu = 9 mm
àà PE hattı ilerlemesi = 8 mm

XX Soketin açıklığına (3) bir tornavida (2) vb. 
sokun.

XX Damarları soketin (3) içine itin.
XX Tornavidayı (2) tekrar çıkarın.

8 mm

PE
9 mm

max. 40 mm
3

5

4
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Motor

21	 Motor

UYARI
Geri tepen dirsek kollar veya kol nedeniyle yaralanma tehlikesi (EMD-F, EMD Invers)!

XX Motoru sadece, yay gerilimsiz durumdayken kontrol ünitesinden ayırın.

Sonlandırma anahtarının DCU201'ye bağlantısı
Son son stoper, kapanma esnasında yay kuvveti üzerinden dişli tertibatında bulunan bir kam şalteri tarafından 
tetiklenir. Kam şalteri, DCU201 baskı devre kartına bağlanır. Mekanik olarak tetiklenen kam şalterin kontağı kapı 
kapalıyken açıktır.

XX Tahrik ünitesi, sonlandırma anahtarı sökülmüş durumdayken çalıştırılmamalıdır.
XX Sonlandırma anahtarını DCU201'den sadece yay boştayken sökün.
XX Sonlandırma anahtarının kam diski, kilit dilinin aşılması için son stoper, kapanma pozisyonundan 10° öncesinde 

devreye girecek şekilde ayarlanmalıdır

1	 Son stoper anahtarı, açma otomatiği

1
2 

DCU201 GF, SF
END

1

UYARI
Müsaade edilmeyen işletim! Yaralanma tehlikesi!
Açı sensörü, dişli tertibatı üzerine monte edildiği ve D ® parametresi (açı sensörü pozisyonu) 01 (dişli tertibatı) 
yerine 0 0 konumuna (motor mili) ayarlanmışsa, kapı kanadı müsaade edilmeyen yüksek bir hızda döner.

XX D ® parametresinin (açı sensörü pozisyonu) doğru ayarlandığından emin olun.

1	 Motor mili açı sensörü
2	 Dişli tertibat açı sensörü
3	 Açı sensörü
4	 Isı sensörü
5	 Motor 1 A

-

+

M

3 SCR

2

1

Motor B

Motor A

MOT

WH

WH

BN

RD

GN

YE 

3 Thermo

6

5 GND

4 5V

2 B

RD

BK

BN

4

3

2 1

5

*) 

1 A

WH

WH

BN

GN

YE 

3 Thermo

6 GND

5 GND

4 5V

2 B

**) 

GND WH

*)	 Dişli tertibatta açı sensörü: 
XX D ® “Açı sensörü pozisyonu” parametresi 01 konumuna getirilmelidir 

(fabrika ayarı).

**)	 Motor milinde açı sensörü:
XX D® “Açı sensörü pozisyonu” parametresi 00 konumuna getirilmelidir.
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Kapı hidroliği modu

22	 Kapı hidroliği modu
Kapı hidroliği modu EMD ve EMD-F tahrik ünitelerinde mevcuttur.

Güçsüz kişiler ve/veya çocuklar kapıyı kullandıklarında ve bu nedenle risk analizine göre gerekli güvenlik tedbir-
lerinin alınması gerektiğinde “Kapı hidroliği modu” (Ts) parametresi 0 veya 1 olarak ayarlanmalı ve “Kapı hidroliği 
torku” (Df) parametresi 0 konumuna getirilmelidir.

Otomatik, düşük enerji tüketimli çalışma ve servo çalışma modlarında tahrik ünitesinin çalışma şekli, kapı hidroliği 
fonksiyonuna uygun olacak şekilde ayarlanabilir. Bunun için, servis menüsünde (Ts) “Kapı hidroliği modu” para-
metresi Kapı hidroliği modunda istenen davranışa ayarlayın.

Kapı hidroliği modu (Ts) fonksiyon tablosu

Ayar Çalışma modu: 
Otomatik (Ba = 01 ) /  
Düşük enerji (Ba = 02)

Çalışma modu: 
Servo (Ba = 03 )

Manuel
Çal. (Ts = 00)

Kapı kapatma torku  
(Df) eşittir 0 Nm

Otomatik ve manuel açma sonrasında 
hız kontrollü kapanma. SIS ve engel 
algılama etkin.

Kapı manuel açılmış konumda kalır.

Kapı kapatma torku  
(Df) 01 … 70 Nm

Otomatik açma sonrasında hız kontrollü 
kapanma (SIS ve engel algılama etkin). 
Manuel açma sonrasında tork kontrollü 
kapama.

Kapı ayarlanmış kapatma torkla 
kapanır.
Tahrik ünitesi ayarlanmış kapı kapatma 
torkuyla engele karşı baskı uygular.

Otomatik
Çal. (Ts = 01)

Kapı kapatma torku  
(Df) eşittir 0 Nm

Otomatik ve manuel açma sonrasında 
hız kontrollü kapanma (SIS ve engel 
algılama etkin).

Kapı, manuel olarak açılmış konumda 
kalır ve açık tutma süresi geçtikten 
sonra yavaş hızda kapanır.

Kapı kapatma torku  
(Df) 01 … 70 Nm

Otomatik ve manuel açma sonrasında 
tork kontrollü kapanma.

Kapı ayarlanmış kapatma torkla kapanır. 
Tahrik ünitesi ayarlanmış kapı kapatma 
torkuyla engele karşı baskı uygular.

Yay
Çal. (Ts = 02)

Kapı kapatma torku  
(Df) eşittir 0 Nm

Sadece EMD-F’de 
Yay kuvveti otomatik ve manuel açma-
da ayarlanır.

Kapı, manuel olarak açılmış konumda 
kalır ve açık tutma süresi geçtikten 
sonra yavaş hızda kapanır.
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Temel fonksiyonlar

23	 Temel fonksiyonlar

23.1	 Otomatik işletim

àà Otomatik işletim için DIN 18650 ve EN 16005 uyarınca kapı kanadının açıldığı ve kapatıldığı taraf emniyet tertibat-
larıyla (emniyet sensörü çıtaları) emniyete alınmalıdır.

Tahrik ünitesi, kapıyı işletime alma sırasında ayarlanmış olan hızlarla, açık tutma süreleri ve fonksiyonlarla verilen 
komuta göre otomatik açar ve kapatır.
àà Parametre ayarı,

àà DPS:	 Ba “Temel fonksiyon, 01 (Otomatik işletim) konumuna getirilmelidir.
àà ST220:	 “Kapı parametresi”, “Temel fonksiyon”, “Oto. işletim” konumuna getirilmelidir. 

23.2	 Düşük enerji tüketimli çalışma

àà Düşük enerji tüketimli çalışmaya ayarlanmış olan kapılarda, kapıda özellikle korunmaya muhtaç kişilerin bulun-
ma olasılığı yoksa, genelde ayrıca emniyet tertibatlarının eklenmesine gerek yoktur.

àà 2 kanatlı kapılarda her iki mekanizma için düşük enerji tüketimli çalışma ayarlanmalıdır.

EMD ve EMD-F tahrik üniteleri, aşağıdaki şartlar yerine getirildiğinde, düşük enerji tüketimli çalışma tahrik ünitele-
ri olarak çalıştırılabilir:
àà Ana kapanma kenarındaki statik kuvvet <67 N'dur.
àà Açık tutma süresi 5 s olarak ayarlanmıştır. 
àà Kapı kanadındaki kinetik enerji 1,6 J ile sınırlandırılmalıdır. Bunun için açılma ve kapanma süresi Bölüm “23.2.3 

En az açılma süresi ve en az kapanma süresinin ayarlanması” içerisinde açıklandığı gibi ayarlanmalıdır.
àà Akımsız durumdayken açmak için gerekli olan kuvvet ana kapanma kenarında <67 N'dur.

XX Güçsüz kişiler ve/veya çocuklar kapıyı kullandıklarında “Kapı hidroliği modu” (Ts) parametresi 0 (manuel) veya 1 
(otomatik) parametresi 0 olarak ayarlanmalı ve “Kapı hidroliği torku“ (Df) 0 parametresi 0 konumuna getirilmelidir.

23.2.1	 Düşük enerji tüketimli çalışmanın ayarlanması
XX Mekanik kapatma sıralama sistemine sahip tahrik ünitelerinde işletime alma ile ilgili mekanik kapatma sıralama 

sistemi devre dışı bırakılmalıdır. 
XX 2 kanatlı tahrik ünitelerinde geçiş kanadı kontrolü (GF) ve sabit kanat kontrolü (SF) ayarlarını Bölüm “İşletime 

alma ve servis” içinde açıklandığı gibi ayrı yapın.
XX Her kontrol ünitesinde aşağıdaki ayarları yapın:

àà “Temel fonksiyon” (Ba) parametresini “Düşük enerji” (02) konumuna getirilmelidir.
àà Düşük enerji tüketimli çalışmanın ayarlanması durumunda, güncel ayarlanmış değer uygun olmadığında,  

aşağıdaki parametrelere ait değerler otomatik olarak düşük enerjiye uygun değerlerle sınırlanır.  
Müsaade edilen ayarla ilgili değerler değiştirilmez.

Değer maks. değer
Fabrika ayarı

Açma hızı 05

Kapanma hızı 05

Manuel hız 05

Açma hızlanması 05

Kapanma hızlanması 05

Tork ile açma 10 Nm

Tork ile kapatma 20 Nm

Tüm açık tutma süreleri (or, oH, OP, HO, oS) 5 sn
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Bu değerlerle tahrik ünitesi, kütle atalet torku ve dayama tipinden bağımsız olarak her zaman düşük enerji tüke-
timli çalışmada çalışır. 
Bu parametreler sonradan manuel ayar yapılarak değiştirilebilir.
Belirtilen parametre ayarlarındaki her değişiklikten sonra kapanma süresi Bölüm 23.2.3 uyarınca kontrol edilmeli 
ve gerektiğinde ayarlanmalıdır.

XX Diğer parametrelerin ayarlanması:

DPS ST220
Açma ve kapama torku fo Tork ile açma

fc Tork ile kapatma
Df Kapı kapama torku

Açma esnasında kinetik enerjinin 1,6 J ile sınırlanması  
ile ilgili açılma süresi

Bo Açılma hızlanması
Uo Açılma hızı
Bc Kapanma hızlanması

Kapatma esnasında kinetik enerjinin 1,6 J ile sınırlanması  
ile ilgili kapanma süresi

Uc Kapanma hızı
s6 Manuel kapanma
Bc Kapanma hızlanması

Tüm kumanda ve emniyet sensörleri, normal çalışma şeklinde olduğu gibi çalışır.
Düşük enerji tüketimli çalışma ile ilgili açık tutma süresi 5 s ile 60 s arasında ayarlanabilir.

23.2.2	 Açık tutma süresinin ayarlanması
Tüm açık tutma sürelerini aşağıdaki parametrelerle ayarlama:

DPS ST220

2 kanatlı açılma açık tutma süresi Oh Açık tutma süreleri, 2 kanatlı (yaz)

1 kanatlı açılma açık tutma süresi O® Açık tutma süreleri, 2 kanatlı (kış)

Mekanik anahtar yetkili açık tutma süresi Os Açık tutma süresi, elektrik bağlantısı yetkili

Push & Go açık tutma süresi 0p Açık tutma süreleri, Push & Go

Manuel açık tutma süresi h0 Açık tutma süreleri, manuel

00 ile 04 arası ayar aralığı, 5 s açık tutma süresine karşılık gelir.
05 ile 60 arasındaki bir ayar, sn. cinsinden açık tutma süresine karşılık gelir.

23.2.3	 En az açılma süresi ve en az kapanma süresinin ayarlanması

Aşağıdaki tablo, 0°'den 80°'ye kadar açılış açısı için en az açılma süresini 
veya kapının 90°'den 10°'ye kadar kapanma açısı ile ilgili en az kapanma 
süresini verir.

Bu bağlantı şemasının ekinde (Bölüm 27), kapının açılarını doğrudan ölçebil-
mek için sağ grafik daha büyük gösterilmiştir.

���

���

���

��

Kapı ağırlığı [kg]
Kanat eni [mm]

40 60 80 100 120 140 160 180 200 220 230

750 2,5 3,0 3,0 3,5 4,0 4,0 4,5 4,5 5,0* 5,0* 5,5*
800 2,5 3,0 3,5 4,0 4,0 4,5 4,5 5,0 5,5* 5,5* 5,5*
850 2,5 3,0 3,5 4,0 4,5 4,5 5,0 5,5 5,5* 6,0* 6,0*
900 3,0 3,5 4,0 4,0 4,5 5,0 5,5 5,5 6,0* 6,0* 6,5*
950 3,0 3,5 4,0 4,5 5,0 5,0 5,5 6,0 6,0* 6,5* 6,5*
1000 3,0 3,5 4,0 4,5 5,0 5,5 6,0 6,0 6,5* 7,0* 7,0*
1050 3,0 4,0 4,5 5,0 5,5 5,5 6,0 6,5* 7,0*
1100 3,5 4,0 4,5 5,0 5,5 6,0 6,5* 7,0*
1150 3,5 4,0 5,0 5,5 6,0 6,5* 6,5*
1200 3,5 4,5 5,0 5,5 6,0 6,5*
1250 3,5 4,5 5,0 6,0 6,5 7,0*
1300 4,0 4,5 5,5 6,0 6,5*
1350 4,0 5,0 5,5 6,0* 7,0*
1400 4,0 5,0 6,0 6,5

* sadece EMD-F ve EMD Invers
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XX Kapının kapanma pozisyonundan 0°’den 80°'ye kadar açılma süresini ölçün.
XX Açılma süresini Uo ( “Hızlar”, “Açılma”), Bo (”Hızlanma”, “Açılma hızlanması”) ve Bc (“Hızlanma”, “Kapanma hızlan-

ması”) parametreleriyle tablodaki değerden daha büyük veya buna eşit olacak şekilde ayarlayın. 
XX Kapının 90° açılış açısından kapanma pozisyonundan önceki 10°'ye kadar olan süreyi ölçün.
XX Kapanma süresini Uc parametresiyle (“Hızlar”, “Kapanma”) tablodaki değerden daha büyük veya buna eşit 

olacak şekilde ayarlayın.
XX s6 (“Hızlar”, “Manuel kapanma”) parametresiyle manuel açılmadan sonra kapanma süresini tablodaki değerden 

daha büyük veya buna eşit olacak şekilde ayarlayın.
XX Bunun için, kapı kapanma pozisyonundan manuel olarak 90°’ye kadar açın ve 90°'den kapalı konumdan önceki 

10°'ye kadar kapanma süresini ölçün.

Örnek
Kanat kütlesi = 80 kg
Kanat eni = 1000 mm

Yukarıdaki tabloya şu süreleri 4,0 s olarak ayarlayın:
àà 0°'den 80°'ye açılma süresi
àà 90°'den 10°'ye kapanma süresi 
àà “Manuel kapanma” ile ilgili 90°'den 10°'ye kapanma süresi

23.3	 Servo işletim
EMD-F tahrik ünitesi servo tahrik olarak da çalıştırılabilir.
Parametre ayarı:

àà DPS:	 Ba, servo işletimi için 03 konumuna getirilmelidir.
àà ST220:	 “Çalışma modu” Servo işletim” olarak ayarlanmalıdır.

àà Servo fonksiyonu sadece EMD-F’de vardır.

Servo işletim 3 fonksiyon alanına ayrılmıştır
àà Servo desteği
àà Yangın alarmı olmadan servo fonksiyonu
àà Yangın alarmlı Servo fonksiyonu

Servo desteği
Servo işletiminde tahrik ünitesi kuvvet destekli çalışır, yay kuvvetini dengeler. Kapı daha kolay manuel hareket ettirilebilir.
Kapı otomatik açılmaz, açma emniyet sensörü işlevsizdir.
Servo fonksiyonu, KI, KA, KB kumanda edilmesiyle, DO çalışma moduna geçilerek veya ayarlanmış olan servo 
başlangıç açısına ulaşılıncaya kadar manuel açma durumunda başlatılır.
Kapı, elle ayarlanmış olan pozisyonda durur. Bir kumanda sinyali (KI, KA, KB, SIS) olmadığında ve çalışma modu 
DO olarak ayarlanmadığında, kapı otomatik olarak ayarlanmış olan açık tutma süresinden sonra kapanır.

Yangın alarmı olmadan servo fonksiyonu
Tahrik ünitesi kapının manuel olarak açılması sırasında kuvvet etkili etki eder ve yayın kapatma kuvvetini dengeler. Ayar-
lanabilir kapı açma torku (Servo ilave torku) sayesinde tahrik ünitesi kapıyı düşük hızda açılma yönünde hareket ettirebilir.
Aşağıdaki parametreler bu fonksiyon üzerinde etkilidir:
àà Servo süresi (aD )

àà Kumanda edildikten sonra servo destek süresi. 
àà Servo ilave tork (aO)

àà Yay dengelemesine ek olarak etki eden açma torku.
Kumanda edildiğinde tahrik ünitesi kapıyı ayarlanmış servo ilave torkuyla açar. Ayarlanmış (aD ) servo süresi bittik-
ten sonra tahrik ünitesi kapıyı kapatır.
Servo desteği, kumanda edildiğinde (KI, KA, KB) veya servo başlangıç açısından itibaren ayarlanmış olan Push & 
Go fonksiyonu durumunda etkindir.

àà 2 kanatlı üzerine katlanmış kapılarda servo ilave torkunu sadece geçiş kanadında ayarlayın.
àà Servo ilave torku (aO) düşük enerji tüketimli çalışma için ayarlanmalıdır.
àà SIO açma esnasında değerlendirilmez. Tahrik ünitesi servo ilave torkuyla engele karşı bastırır.
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Yangın alarmlı Servo fonksiyonu

àà Bu fonksiyonun yangına dayanıklı kapılarında kullanılması için münferit bina yönetmeliği onayı gereklidir. 
àà Tahrik ünitesi şantiyedeki emniyetli elektrik şebekesi veya kesintisiz güç kaynağı (UPS) üzerinden beslenmelidir.
àà Sadece manuel kumanda elemanlarına (örn. basma butonlar, kontak paspası) müsaade edilir.
XX Lento duman detektör şalteri Bölüm 19 “EMD-F, EMD-F-IS, EMD-F/R, EMD-F/R-IS Yangından korunma kapıların-

da” altında olduğu gibi tahrik ünitesine bağlayın.

Fonksiyon:
Yangın alarmlı servo fonksiyonu, merdiven boşluklarına monte edilmiş ve yangın alarmında acil kaçış yolu kapıları 
olarak binanın merdiven boşluğu yönünde açılan yangına dayanıklı kapılarda uygulanır. 
Merdiven boşluğunun dumansız kalması için burada hakim olan yüksek hava basıncı, kapının açılmasını zorlaştırır. 
Yangın alarmlı servo fonksiyonu sayesinde tahrik ünitesi KI, KA veya KB basma butonu üzerinden kumanda edildi-
ğinde merdiven boşluğundaki kapının basınca karşı açılmasını destekler. Binadaki yangın alarmı, tahrik ünitesine 
PE1 veya PE2 girişindeki bir “Yangın alarmı” 24V sinyaliyle sinyalize edilir.

Kapının çok yakınındaki yangın esnasında kapı alanında takılı olan lento duman detektör şalteri tahrik ünitesinin 
ve kapı otomatiğinin durdurulmasını başlatır. 
Kapı bu durumda yay kuvvetiyle kapatılır. 
Bu durumda kapının açılması sadece manuel olarak tahrik ünitesinin kuvvet desteği olmadan mümkündür. 

Sıfırlama tuşu bağlantısı (RES'in DCU201'e bağlantısı) aşağıdaki şekilde köprülenmelidir:
XX DCU201'in 62 ve 61 terminallerini DCU200'ün 2 ve 1 terminallerine bağlayın.
XX Terminal 62'yi (RSZ 24V) terminal 2'ye (24V), terminal 61'i (RSZ GND) terminal 1'e (GND).

PE1
24V 

51
2

PE1 PE2

1

52 PE2veya

2

1	 Şantiyedeki bina kontrol merkezi
2	 “Yangın alarmı” potansiyelsiz çıkışı

UYARI
Yangın alarmlı servo fonksiyonunda yüksek dinamik kuvvetlerden kaynaklı yaralanma tehlikesi!

XX Yangın alarmında açılma esnasında kimsenin kapının yakınında olmadığından emin olun.

Tahrik ünitesi kumanda edildiğinde (KI, KA, KB, Push & Go) ayarlanmış olan servo ilave tork (aO) artı ayarlanmış 
olan açma tork “Servo yangın alarmı” (fa) ile kapıyı açar.
“Servo yangın alarmı” açma torku (fa) parametrelenebilir girişte (PE1 veya PE2, “Servo yangın alarmı” fonksiyonu 
ayarlanmış) yangın alarmı (0V) sinyali mevcut olduğu sürece kullanılabilir.
Şu parametrelerin ayarlanması:
àà Servo destek süresi (0–20 s):

àà DPS ile:		  aD istenilen süreye getirilmelidir. 
àà ST220 ile:	 “Hareket parametresi”, “Servo süresi” istenilen süreye getirilmelidir.

àà İstenen ilave açma torkunun (0–40 Nm):
àà DPS ile:		  aO , istenen ilave torkun yüksekliğine getirilmelidir.
àà ST220 ile:	 “Hareket parametresi”, “Servo ilave tork” istenilen yüksekliğe getirilmelidir.

àà Parametrelenebilir PE1 veya PE2 girişinin yangın alarmı fonksiyonu:
àà DPS ile:		  e1 veya e2, 22 (yangın alarmı) fonksiyonuna getirilmelidir.
àà ST220 ile:	 “Sinyaller”, “Giriş sinyalleri”, “PE1” veya “PE2”, “PE1 fonksiyonu” veya PE2 fonksiyonu”  

“Servo yangın alarmı” konumuna getirilmelidir.
àà Yangın durumunda “Servo yangın alarmı” ilave açma torkunun yüksekliği (0–70 Nm):

àà DPS ile:		  fa, yangın durumunda ilave açma torkunun istenilen yüksekliğine getirilmelidir. 
àà ST220 ile:	 “Hareket parametresi”, “Servo yangın alarmı” istenilen yüksekliğe getirilmelidir.
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àà DO çalışma modu, yangın alarmında devreden çıkarılır. SIS ve SIO yangın alarmında değerlendirilmez.  
Kapı ayarlanmış olan Servo süresinin (aD ) sona ermesinden sonra kapanır.

àà Servo ilave torku (aO) düşük enerji tüketimli çalışma için ayarlanmalıdır.
àà Açma emniyet sensörü (SIO) “yangın alarmı” fonksiyonu etkinken olduğunda değerlendirilmez. Tahrik ünitesi 

servo ilave torkla engele açılma yönünde baskı uygular.
àà Kapanma emniyet sensörü (SIS) “yangın alarmı” fonksiyonu etkinken olduğunda değerlendirilmez. Tahrik üni-

tesi, ayarlanmış yay kuvveti ve ayarlanmış kapanma torkuyla engele karşı kapatma yönünde baskı uygular.

To
rk

 [N
m

]

0–70 Nm Servo-yangın alarmı

0–40 Nm Servo ilave tork 0–40 Nm Servo ilave tork

Yay telafisi Yay telafisi

Servo süresi 0–20 s Servo süresi 0–20 s

Süre [s]

24	 İşletime alma ve servis
İşletime alma ve servis, program seçim şalteri DPS veya Servis terminali ST220 ile gerçekleştirilebilir.

24.1	 Montaj ve kurulum ile ilgili ön koşullar

UYARI
Ezilme tehlikesi!
Eğitim sürüşü sırasında kapı kumandası emniyet sensörlerinin sinyallerine tepki vermez.

XX Eğitim sürüşü sırasında kapı kanadının tehlike alanından çıkılmalıdır.

àà Yay kuvveti ayarlanmıştır (bkz. tahrik ünitesinin montaj ve servis kılavuzu).
àà Montaj tamamlanmıştır (bkz. tahrik ünitesinin montaj ve servis kılavuzu).
àà Elektrikli kurulum tamamlanmıştır.
àà Sensörler doğru parametrelendirilmiş ve hizalanmış.
àà Her iki tahrik ünitesinin dahili program şalteri otomatik (Konum II) konumundadır.
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24.2	 DPS ile işletime alma

24.2.1	 Yeni bir 1 kanatlı tahrik ünitesinin işletime alınması
XX DPS'i DCU200'ün RS485 bağlantısına takın.

EMD’de ayarlar: EMD-F’de ayarlar: EMD invers’de ayarlar:
XX Eğitim işleminin başlatılmasın-

dan önce kapı kanadını kapatın.
XX Tanıtma işlemine başlamadan 

önce kapı kanatlarını kapatın.
XX Duman dedektör bağlantı  

merkezinin alarm çıkışındaki 
24 V'u, DCU201'in RSZ 24 V  
(Terminal 62) / RSZ GND  
(Terminal 61) girişine bağlayın.

XX Sıfırlama tuşuna basın.

XX Tanıtma işlemine başlamadan 
önce kapı kanadının kapanma 
kenarını açık konumunun yakl. 
20 cam öncesine ayarlayın ve 
tanıtma işlemi başlayana kadar 
burada tutun.

XX Duman dedektör bağlantı mer-
kezinin alarm çıkışındaki 24 V'yu 
DCU204'ün RSZ 24 V (Terminal 
62) / RSZ GND (Terminal 61) 
girişine bağlayın.

àà DPS göstergesi: le
XX Geçiş kanadı kontrolünü parametreleyin, özellikle ef = 0 0 (1 kanatlı tahrik ünitesi).

UYARI
Müsaade edilmeyen işletim! Yaralanma tehlikesi!
Açı sensörü dişli tertibatı üzerine monte edilmiş ve D ® (“açı sensörü pozisyonu”) parametresi 01 (dişli tertibatı) 
yerine 0 0 konumuna (motor mili) ayarlandığında, kapı kanadı müsaade edilmeyen yüksek bir hızda döner.

XX D ® parametresinin doğru ayarlandığından emin olun.

àà D ® 	 Enkoder pozisyonu (motor mili veya dişli tertibatı)
àà hT	 Montaj tipi
àà s1	 Emniyet 1 kontak tipi (Terminal SIS)
àà f1	 Emniyet 1 fonksiyon (Terminal SIS)
àà s3	 Emniyet 3 kontak tipi (Terminal SIO)
àà Te	 Emniyet Testi
àà TO 	 Kapı otomatiği tipi
àà ®® 	 Sürgü sinyali
àà a1 	 Gerektiğinde motor kilidi için parametreleyin

Kapı kanadına insanların dokunması yasak olduğunda, DIN 18650/EN 16005 uyarınca açılma ve kapanmanın 
denetlenmesi için emniyet sensörleri monte edilmeli ve kontrol ünitesi tarafından test edilmelidir.

Kontrol ünitesini eğitme

EMD Invers’de: 
Kapı otomatiği, tanıtma işlemini yerine getirmek için ilk kapatma esnasında mekanik olarak serbest olmalıdır (kapı 
koluna kapanma pozisyonunda bastırın), aksi durumda motor akımı kapanma pozisyonunda yanlış ölçülür.

XX Tahrik mekanizmasının tanıtma sürecini le ile başlatın. 
Kontrol ünitesi aşağıdaki parametreleri tanıtır:

àà l0 Başlat 
àà l1 Kapanma pozisyonu
àà l2 Açık konum
àà l3 Açma emniyet sensörünün duvar görünmezliği, yay kuvveti
àà xx EMD’de 0 0

EMD-F’de Kapıyı açık tutmak için gereken motor akımının göstergesi (100 mA olarak),

EMD Invers’de Kapıyı kapalı tutmak için gereken motor akımının (100 mA olarak) göstergesi

Bir hata meydana gelirse tanıtma, el mesajıyla iptal edilir. 
XX Hatanın e® ile görüntüleyin, nedenini ortadan kaldırın ve tanıtma sürecini tekrar başlatın.

Tanıtma işlemi başarılı olduğunda, kontrol ünitesi çalışma moduna geçer, DPS aU görüntüler.
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Oe hata belleğinin silinmesi
XX Geçiş kanadı kontrolü parametrelemenin tamamlanması.
XX Servis moduna geçin.
XX Oe hata belleğini silin.
XX Geçiş kanadı kontrolünün diğer tüm parametrelerini kontrol edin ve gerekirse uyarlayın.

24.2.2	 Yeni bir 2 kanatlı tahrik ünitesinin işletime alınması
Geçiş ve sabit kanat kontrolü birbirlerinden ayrı parametrelenmelidir.

XX Kontrol ünitelerinin parametrelenmesi için geçiş ve sabit kanat kontrol üniteleri arasındaki RS485 bağlantısını 
ayırın (DCU200 üzerindeki RS485 soketini çıkarın).

XX DPS'i DCU200'ün RS485 bağlantısına takın.

EMD’de ayarlar: EMD-F’de ayarlar: EMD invers’de ayarlar:

XX Tanıtma işlemine başlamadan 
önce kapı kanatlarını kapatın.

XX Tanıtma işlemine başlamadan 
önce kapı kanatlarını kapatın.

XX Duman dedektör bağlantı  
merkezinin alarm çıkışındaki 
24 V'u, DCU201'in RSZ 24 V  
(Terminal 62) / RSZ GND  
(Terminal 61) girişine bağlayın.

XX Sıfırlama tuşuna basın.

XX Tanıtma işlemine başlamadan 
önce kapı kanadının kapanma 
kenarını açık konumunun yakl.  
20 cam öncesine ayarlayın ve 
tanıtma işlemi başlayana kadar 
burada tutun.

XX Duman dedektör bağlantı  
merkezinin alarm çıkışındaki 
24 V'yu DCU204'ün RSZ 24 V  
(Terminal 62) / RSZ GND  
(Terminal 61) girişine bağlayın.

àà DPS göstergesi: le
àà Geçiş kanadı kontrol ünitesini parametreleyin , özellikle

àà ef = 0 0 	 (önce 1 kanatlı tahrik ünitesi olarak)

UYARI
Müsaade edilmeyen işletim! Yaralanma tehlikesi!
Açı sensörü dişli tertibatı üzerine monte edilmiş ve D ® (“açı sensörü pozisyonu”) parametresi 01 (dişli tertibatı) 
yerine 0 0 konumuna (motor mili) ayarlandığında, kapı kanadı müsaade edilmeyen yüksek bir hızda döner.

XX D ® parametresinin doğru ayarlandığından emin olun.

àà D ® 	 Enkoder pozisyonu (motor mili veya dişli tertibatı)
àà hT	 Montaj tipi
àà s1	 Emniyet 1 kontak tipi (Terminal SIS)
àà f1	 Emniyet 1fonksiyonu (Terminal SIS)
àà s3	 Emniyet 3 kontak tipi (Terminal SIO)
àà Te	 Emniyet Testi
àà TO 	 Kapı otomatiği tipi
àà ®® 	 Sürgü sinyali
àà a1 	 Gerektiğinde motor kilidi için parametreleyin

Kapı kanadına insanların dokunması yasak olduğunda, DIN 18650/EN 16005 uyarınca açılma ve kapanmanın 
denetlenmesi için emniyet sensörleri monte edilmeli ve kontrol ünitesi tarafından test edilmelidir.

Geçiş kanadı kontrol ünitesinin eğitilmesi

EMD Invers’de: 
Kapı otomatiği, tanıtma işlemini yerine getirmek için ilk kapatma esnasında mekanik olarak serbest olmalıdır  
(kapı koluna kapanma pozisyonunda bastırın), aksi durumda motor akımı kapanma pozisyonunda yanlış ölçülür.

XX Tahrik mekanizmasının tanıtma sürecini le ile başlatın. 
Kontrol ünitesi aşağıdaki parametreleri tanıtır:
àà l0 	 Başlat 
àà l1		  Kapanma pozisyonu
àà l2		 Açık konumu
àà l3		 Açma emniyet sensörünün duvar görünmezliği, yay kuvveti
àà xx		 EMD’de		  0 0 

		  EMD-F’de		 Kapıyı açık tutmak için gereken motor akımı göstergesi (100 mA olarak),  
		  EMD Invers’de	 Kapıyı açık tutmak için gereken motor akımı göstergesi (100 mA olarak)

Bir hata oluşması durumunda, el bildirimiyle eğitim süreci iptal edilir. 
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XX Hatanın e® ile görüntüleyin, nedenini ortadan kaldırın ve tanıtma sürecini tekrar başlatın.
Tanıtma işlemi başarılı olduğunda, kontrol ünitesi çalışma moduna geçer, DPS aU görüntüler.

Oe hata belleğinin silinmesi
XX Geçiş kanadı kontrolü parametrelemenin tamamlanması.
XX Servis moduna geçin.
XX Oe hata belleğini silin.
XX Geçiş kanadı kontrolünün diğer tüm parametrelerini kontrol edin ve gerekirse uyarlayın. 

2 kanatlı tahrik ünitelerinde:
àà ef = 01 , mekanik kapatma sıralama sistemi olmadığında
àà ef = 03 , mekanik kapatma sıralama sistemi olduğunda

ef parametresi artık 0 0 (1-kanatlı tahrik) konumunda olmadığında, kontrol ünitesi sabit kanat kontrol ünitesiyle 
iletişim bağlantısı kurmaya çalışır. Sabit kanat kontrol ünitesine ait RS485 bağlantısı kesilmiş olduğundan (Hata 65), 
kontrol ünitesi artık DPS'ye tepki vermeyecektir.

XX Geçiş kanadını açın. Dahili program şalterinde çalışma modunu DO (I) olarak ayarlayın.
XX DPS'yi çıkarın ve gerektiğinde TPS'yi tekrar takın.

24.2.3	 Sabit kanat tahrik ünitesinin işletime alınması
XX Geçiş kanadının kontrol ünitesiyle RS485 bağlantısını ayırın.
XX DPS'yi sabit kanat kontrolüne bağlayın. 

EMD-F'de:
XX Sıfırlama tuşuna basın.

DPS göstergesi: le
XX Sabit kanat kontrol ünitesini “Geçiş kanadı kontrol sistemini parametreleme” altında açıklandığı gibi parametreleyin.

Kapı kanadına insanların dokunması yasak olduğunda, DIN 18650/EN 16005 uyarınca açılma ve kapanmanın 
denetlenmesi için emniyet sensörleri monte edilmeli ve kontrol ünitesi tarafından test edilmelidir.

XX “Geçiş kanadı kontrol sisteminde eğitme süreci” konusunda açıklandığı gibi sabit kanat tahrik ünitesini eğitin. 
XX Oe hata belleğini silin.

Sabit kanat kontrolü parametrelemenin tamamlanması:
XX Servis moduna geçin. 
XX Sabit kanat kontrol ünitesinin diğer tüm parametrelerini kontrol edin ve gerektiğinde uyarlayın.

àà ef = 02 (sabit kanat tahrik ünitesi)
XX DPS'yi çıkarın.

24.2.4	 İşletime almayı sonlandırma
XX Geçiş kanadının kontrol ünitesiyle RS485 bağlantısını tekrar oluşturun.
XX Tüm temas algılayıcılarının fonksiyonu ve algılama bölgeleri kontrol edilmelidir.
XX Emniyet sensörlerinin fonksiyonu ve algılama alanları, kapanma ve açılma işlemi için kontrol edilmelidir. 
XX Sensör çıtalarında her münferit sensör modülü kontrol edilmelidir. 
XX Açma emniyet sensörünün yansıma aralığını kontrol edin ve gerektiğinde aB parametresini düzeltin.

24.2.5	 2 kanatlı bir tahrik ünitesinin parametrelerinin değiştirilmesi
Sabit kanat kontrol ünitesini parametreleme:

XX Sabit kanat kontrolündeki geçiş kanadı sabit kanat RS485 bağlantısını ayırın.
XX DPS'yi sabit kanat kontrol ünitesine bağlayın.
XX Parametreyi ayarlayın.
XX DPS'yi çıkarın ve RS485 bağlantısını tekrar oluşturun.

Geçiş kanadı kontrol ünitesinin parametrelenmesi:
XX Sabit kanat kontrolündeki geçiş kanadı sabit kanat RS485 bağlantısını ayırın.
XX Gerektiğinde geçiş kanadı kontrol ünitesindeki TPS'yi çıkarın ve DPS'yi bağlayın.
XX Parametreyi ayarlayın. 
XX Geçiş kanadı kontrol ünitesindeki DPS'yi çıkarın ve gerektiğinde TPS'yi tekrar bağlayın.
XX Geçiş kanadı kontrol ünitesi – sabit kanat kontrol ünitesi RS485’i tekrar oluşturun.
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24.2.6	 Tahrik ünitesinin yeniden eğitilmesi 
Tahrik ünitesi üzerinde, özellikle yay ön geriliminin, açılma menzilinin, stop ölçülerinin veya sistem elemanları-
nın değiştirilmesi veya açılma emniyet sensörünün algılama bölgesinin değiştirilmesi durumunda tahrik ünitesi 
yeniden eğitilmelidir.

Eğitilmiş bir tahrik ünitesinin yeniden eğitilmesi
2 kanatlı tahrik ünitesinde:
Heri iki tahrik ünitesi daha önce kapıda çalışmışsa, ikisi birlikte yeniden eğitilebilir. 

XX TPS'yi çıkarın ve DPS'yi bağlayın.
XX Servis moduna geçin ve le ile tahrik ünitelerinin eğitim sürecini başlatın. DPS aşağıdaki adımları gösterir:

àà l0 	 Başlat 
àà l1		  Kapanma pozisyonu
àà l2		 Açık konumu
àà l3		 Açma emniyet sensörünün duvar görünmezliği, yay kuvveti
àà xx	 EMD’de		  0 0

		  EMD-F’de 	 Kapıyı açık tutmak için gereken motor akımı gösterimi (100 mA olarak), 
		  EMD Invers’te 	 Kapıyı kapalı tutmak için gereken motor akımı gösterimi (100 mA olarak),

àà l5	 Sabit kanat kontrol ünitesi öğreniyor
Bir hata meydana gelirse tanıtma, el mesajıyla iptal edilir. 

XX Hatanın e® ile görüntüleyin, nedenini ortadan kaldırın ve tanıtma sürecini tekrar başlatın.
XX DPS'yi çıkarın ve gerektiğinde TPS'yi tekrar bağlayın.

24.3	 ST220 ile işletime alma
ST220 buton fonksiyonları için bkz. Bölüm 25.1.1, “ST220 kullanımı”.
Yeni bir kontrol ünitesi, şebeke elektriği geri geldikten sonra ST220 üzerinde fonksiyonu öğretilmemiş olarak gösterir. 
Daha önce kullanılmış bir kontrol ünitesi, güç kaynağının kapatılmasından önceki son çalışma modunu gösterir.

24.3.1	 Yeni bir 1-kanatlı tahrik ünitesinin parametrelenmesi
Parametrelerin ayarlanması:
àà “Kapı parametresi” menüsünde, “Kanat adedi”:

àà 1 kanatlı tahrik ünitesi 

UYARI
Müsaade edilmeyen işletim! Yaralanma tehlikesi!
Açı sensörü dişli tertibatı üzerine monte edilmiş ve “açı sensörü pozisyonu”) parametresi “dişli tertibatı” yerine 
motor mili konumuna ayarlandığında, kapı kanadı müsaade edilmeyen yüksek bir hızda döner.

XX “Açı sensörü” parametresinin doğru ayarlanmış olduğundan emin olun.

Kontrol ünitesinin diğer parametrelerini ayarlayın, özellikle:
àà “Kapı parametresi” menüsünde:

àà “Enkoder pozisyonu”, enkoderin montaj konumuna getirilmelidir (motor mili veya dişli tertibatı)
àà “Montaj tipi” tahrik ünitesinin montaj tipini ayarlayın
àà “Temel fonksiyon” (“Oto. işletim”, “Düşük enerji” veya “Servo işletim”)
àà “Kapı otomatiği tipi”

àà “Sinyaller” menüsünde “Giriş sinyalleri”:
àà “SI1 – Terminal SIS1”, “SI1 kontak tipi”
àà “SI1 – Terminal SIS1”, “SI1 fonksiyon”
àà “SI3 – Terminal SIO1”, “SI3 kontak tipi”
àà “Sürgü kontak tipi”

àà “Sinyaller”, “Çıkış sinyalleri” menüsünde:
àà “SI Testi”
àà “PA1”, “PA1 fonksiyonu” gerektiğinde motor kilidi için parametreleyin

XX Gerekirse diğer parametreleri ayarlayın (bkz. Bölüm 25.2, “Servis menüsü ST220”).

24.3.2	 Yeni bir 2-kanatlı tahrik ünitesinin parametrelenmesi
XX Geçiş kanadı kontrol ünitesi – sabit kanat kontrol ünitesi arasındaki RS485 bağlantısını ayırın.
XX ST220 servis terminalini geçiş kanadı kontrol ünitesine bağlayın.
XX 230 V şebeke gerilimini devreye alın.

àà “Kapı parametresi” – “Kanat adedi” menüsünde:
àà “2 kanatlı geçiş”, mekanik kapatma sıralama sistemi olmadan geçiş kanadı kontrol ünitesi için,
àà “2 kanatlı geçiş-IS”, mekanik kapatma sıralama sistemi olan geçiş kanadı kontrol ünitesi için.
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XX Servis terminalini geçiş kanadı kontrol ünitesinden ayırın ve sabit kanat kontrol sistemine bağlayın.
àà “Kapı parametresi” – “Kanat adedi” menüsünde: 

àà “2 kanatlı sabit”, mekanik kapatma sıralama sistemi olmadan sabit kanat kontrol ünitesi için,
àà “2 kanatlı sabit-IS”, mekanik kapatma sıralama sistemi olan sabit kanat kontrol ünitesi için.

XX Servis menüsünden çıkın.
XX Geçiş kanadı kontrol ünitesi ve sabit kanat kontrol ünitesi arasındaki RS485 bağlantısını oluşturun.
XX Geçiş kanadı kontrol ünitesi ve sabit kanat kontrol ünitesi parametrelerini sırayla birbirlerinden ayrı olarak ayarlayın. 
XX “Geçiş kanadı Para” veya “Sabit kanat Para” seçilmelidir.

Önemli ayarlar
àà “Kapı parametresi” menüsünde:
àà “Enkoder pozisyonu”, enkoderin montaj konumuna getirilmelidir (motor mili veya dişli tertibatı).
àà “Montaj tipi” tahrik ünitesinin montaj tipini ayarlayın
àà “Temel fonksiyon” (“Oto. işletim”, “Düşük enerji” veya “Servo işletim”)
àà “Kapı otomatiği tipi”

àà “Sinyaller” menüsünde – “Giriş sinyalleri”:
àà “SI1 – Terminal SIS1”, “SI1 kontak tipi”
àà “SI1 – Terminal SIS1”, “SI1 fonksiyon”
àà “SI3 – Terminal SIO1”, “SIO3 fonksiyonu”
àà “SI3 – Terminal SIO1”, “SI3 kontak tipi”
àà “Sürgü kontak tipi”

àà “Sinyaller” – “Çıkış sinyalleri” menüsünde:
àà “SI Testi”
àà “PA1”, “PA1 fonksiyonu” gerektiğinde motor kilidi için parametreleme yapın.

XX Gerekirse diğer parametreleri ayarlayın (bkz. Bölüm 25.2, “Servis menüsü ST220”).

Kapı kanadına insanların dokunması yasak olduğunda, DIN 18650/EN 16005 uyarınca açılma ve kapanmanın 
denetlenmesi için emniyet sensörleri monte edilmeli ve kontrol ünitesi tarafından test edilmelidir.

XX “Eğitimi başlat” ile eğitim sürecini başlatın. 
Kontrol ünitesi aşağıdaki parametreleri tanıtır:
àà Kapanma pozisyonu
àà Açık konum
àà Açma emniyet sensörünün duvar görünmezliği alanı (SIO), yay kuvveti (EMD-F ve EMD-Invers’te)

Duvar görünmezliği alanı daha sonra servis menüsünden değiştirilebilir.

Bir hata oluşması durumunda, “Eğitim sırasında hata” mesajı ile eğitim iptal edilir.
XX “Teşhis”, “Hata belleği”,Güncel” menü noktasından hatayı görüntüleyin, hata sebebini giderin ve “Eğitimi” 

yeniden başlatın.
Eğitim sonrasında otomatik olarak Au çalışma moduna geçilir.

XX Kapının hareket tarzını kontrol edin ve gerektiğinde diğer parametreleri uyarlayın, parametrelenecek kontrol 
ünitesi yukarıda açıklandığı gibi her defasında “Kanat adedi” parametresi üzerinden seçilmelidir.

Kontrol ünitelerinin hata belleklerinin silinmesi
XX “Geçiş kanadı Para” veya “Sabit kanat Para” üzerinden kumandayı seçin

àà “Teşhis”, “Hata belleği”, “Güncel hataları sil”, “Evet” ve
àà “Eski hataları sil” – “Evet”
àà İle seçili kontrol ünitesinin hata belleğini silin.

XX ST220'yi çekerek çıkarın.
àà Montaj tamamlanmıştır (bkz. ilgili döner kapı motoru).
àà Sensörler doğru parametrelendirilmiş ve hizalanmış. Sensörlerin algılama bölgesi açık tutulmalıdır.
àà Elektrikli kurulum tamamlanmıştır.
XX Sabit kanadın dahili program şalterini Au (II) konumuna getirin.
XX Bir TPS veya DPS bağlı değilse, geçiş kanadının dahili program şalterini AU (II) konumuna getirin, aksi durumda 

NA (0) veya dahili program şalterini ayırın ve kablo damarlarını izole edin.
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25	 Servis menüsü

25.1	 Servis terminali ST220
àà Servis terminali ST220, Malz. No. 087261
àà Servis terminali ST220 ile yazılım sürümü V2.1'den itibaren tahrik ünitesi işletime alınabilir.

25.1.1	 ST220 kullanımı

Basma 
buton

Fonksiyon

İmleç yukarı
Sayı değerini büyüt
Yukarıya kaydır (basma butona 2 saniyeden uzun basılırsa)

	

 İmleç aşağı
Sayı değerini küçült 
Aşağıya kaydır (tuşa 2 saniyeden uzun basılırsa)

 Girişi iptal et
Her giriş x tuşuna basılarak iptal edilebilir. Giriş pozisyonu 
birinci menü pozisyonuna geçer veya bir menü seviyesi 
geri gider.
Seç
Göstergeyi güncelle
Yeni değeri devral

Bağlantının hemen ardından gösterge

G E Z E
Servis terminali
2.1
XXXXXYWWJJZZZZZZV

Yazılım sürümü ST220 V2.1
Seri numarası ST220

25.1.2	 Servis modu ST220
àà Servis terminalinin DCU2'ye bağlanmasıyla servis moduna geçilir.
àà Servis, Off, LS, AU ve DO çalışma modlarında mümkündür.
àà Servis modunda kapı güncel çalışma modunda çalışır durumda kalır (tanıtma etkin olduğunda hariç).

Kapı kumandasına bağlantı kurulduktan sonra gösterge

EMD-F 4.3
DCU200
eğitilmemiş
kapalı

EMD / EMD-F / EMD-I	 Yazılım sürümü		  Donanım sürümü

Temel devre kartı DCU200
Çalışma modu
Kapı durumu

25.1.3	 2 kanatlı tahrik ünitesi parametrelemesi

Geçiş kanadı/Sabit kanat parametrelemesi seçimi

GF veya SF başlatılsın mı?
Geçiş kanadı Para*
Sabit kanat Para

Parametre ayarı GF veya SF seçimi

Geçiş kanadı parametreleme ayarı
Sabit kanat parametreleme ayarı
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25.2	 Servis menüsü ST220

25.2.1	 Çalışma modu

Tanım Ayar değerleri Açıklama
Çalışma modu Çalışma modu Off Çalışma modu ayarı

Gece
Mesai bitimi
Otomatik
Daimi açık

Açılış tipi 2 kanatlı açılma Kumanda sırasında geçiş kanadı ve 
sabit kanadın açılması

1 kanatlı açılma Sadece geçiş kanadı açılır
Kapıyı aç Kapıyı aç  basma butonuna 

basın
Kumanda

25.2.2	 Kapı parametresi

Tanım Ayar değerleri Açıklama
Kanat sayısı 1 kanatlı tahrik ünitesi

2 kanatlı geçiş Elektrikli sıralı kapanma mekaniz-
malı tahrik ünitesi (SF kapalıyken 
GF kapanır)

2 kanatlı sabit sıralı kapanma mekanizmasız
2 kanatlı geçiş-IS sıralı kapanma mekanizmalı

Tahrik ünitesi tipi EMD Sadece gösterge
EMD-F
EMD-INVERS

Açı sensörü pozis-
yonu

Motor mili

Dişli tertibatı

Açı sensörü, motor miline monte 
edilmiştir.
Açı sensörü dişli tertibatına monte 
edilmiştir.

Montaj şekli KM BS GLS KM	 Baş montajı
KM BG GLS BG	 Menteşesiz tarafı
KM BG GST BS	 Menteşe tarafı
TM BS GLS GLS	 Kayma rayı
KM BGS GST EN4-5 *
KM BGS GST EN6 *

GST	 Dirsek kollar
TM	 Kapı kanadı montajı

Temel fonksiyon Oto. işletim
Düş. enerji Sadece EMD / EMD-F’de
Servo işletim Sadece EMD-F’de

Tahrik ünitesi Ser No 000000000000 Seri numarasını girme
 veya  ile değeri değiştirin
   ile onaylayın, 
x ile iptal edin 

Bakım Çalışma süresine göre 0 ... 12 ... 99 Ay  veya  ile değeri değiştirin
   ile onaylayın, 
x ile iptal edin

Periyota göre 0 ... 500.000 .. 
3.000.000

Periyot

Kapı otomatiği tipi Kapı otomatiği yok
Yük akımı
Yüksüz akım
Motor kilidi
Çalışma kapama 
basıncı

Açılmadan önce basınçlı 
yük akımlı kapı otomatiği

Dinlenme kapama 
basıncı

Açılmadan önce basınçlı 
yüksüz çalışma akımlı kapı otomatiği

Motor kapama basıncı Açılmadan önce  
basınçlı motor kilidi

* sadece EMD-F
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Tanım Ayar değerleri Açıklama
Açılma gecikmesi 0 … 90 s x 0,1 Açılma gecikmesi: 

Tahrik ünitesinin kapıyı açmadan 
önce motor kilidinin kilidi açması 
için sahip olduğu süre.

GEZE Bus adresi 0 … 99 GEZE bina sistemi adresi

25.2.3	 Hareket parametresi

Tanım Ayar değerleri Açıklama
Hızlar açma 05 … 40 … 90  veya  ile değeri değiştirin

   ile onaylayın, 
x ile iptal edin

kapatma 05 … 40 … 90
Manuel kapanma 05 … 40 … 90
Son stoper kapanma 00 … 50 Manuel açma sonrası kapanma hızı
Boşluğa karşı hareket Engel Motor Açık Tahrik ünitesi açma alanında 

bulunan engele bastırıyor 
Engel Motor Kapalı Tahrik ünitesi açma alanında  

bulunan engele bastırıyor ve  
motor akımını 0 A olarak ayarlıyor

Kapalı Tahrik ünitesi diğer açma dene-
melerinde açma alanında bulu-
nan engelin önünde duruyor

Hızlanma Açılma hızlanması 01 ... 20 ... 90 
Kapanma hızlanması 01 ... 20 ... 90 

Torklar Tork ile açma 10 … 40 … 120 Nm

Tork ile kapatma 10 … 40 … 120 Nm
Engel 1 … 6 … 20 x 0,1 s Tahrik ünitesinin bir engele 

baskı uyguladığı süre
Tutma torku 
Açılma

0 ... 40 Nm
0 ... 70 Nm

EMD
EMD-F, EMD-Invers

Sabit açma baskısı

Tutma torku 
Kapanma

0 ... 40 Nm
0 ... 70 Nm

EMD
EMD-F, EMD-Invers

Sabit kapatma baskısı

Tork kapatma 00 10 … 120 Nm Güç, son stoperin kapalı konumuna sonra ermesine 
kadar etki eder. Ayarlanmış olan sürede manuel geçiş 
zorlaştırılır. Ayarlanan güç ne kadar büyükse, süresi o 
kadar büyük olur.
Örnekler:
10 Nm’de = 0,5 s
120 Nm’de = 2 s

Kapı kapama torku 00 16 … 40 Nm EMD/EMD-F Kapının manuel olarak açılma-
sından sonra kapı hidroliği torku 
(kapı hidroliği fonksiyonu)

45 … 70 Nm
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Tanım Ayar değerleri Açıklama
Açık tutma süreleri 2 kanatlı (Yaz) 0 ... 1 ... 60 s KI, KA kumandasında

2 kanatlı Açma (Au-So)
GF kontrolünde ayar

1 kanatlı (Kış) 0 ... 1 ... 60 s KI, KA kumandasında
1 kanatlı tahrik ünitesi  
(Au-Wi, Au-So) 
2 kanatlı tahrik ünitesi, 1 kanatlı 
Açma (Au-Wi)
GF kontrolünde ayar

Kontak yetkili 0 ... 1 ... 60 s KB tarafından kumanda duru-
munda

Push & Go 0 ... 1 ... 60 s Push & Go ile açıldıktan sonra 
açık tutma süresi

Manuel 0 ... 01 ... 10 12 ... 20 ... 
24 ... 50 60 hayır

s Kapının manuel açılması sırasın-
da açık tutma süresi. 
Hayır = manuel açma sonra-
sında otomatik kapanma yok. 
Kanat bırakıldığı yerde durur.

Kapama gecikmesi GF 0 ... 1 ... 15 s, 16    0 s: her iki kanadın aynı anda kapatılması

   01 … 15 s: Geçiş kanadı en geç sabit kanat 
kapanma pozisyonuna ulaştıktan 
sonra kapanır.

   16: Geçiş kanadı ancak sabit kanat tam 
olarak kapattıktan sonra kapanır.

dyn uzatması Evet Geçiş frekansı yüksek olduğun-
da açık tutma süresinin otoma-
tik olarak uzatılması

Hayır

Servo başlangıç açısı 0 ... 9 ... 20 % Tahrik ünitesinin kuvvet deste-
ğinin devreye girdiği tam açılış 
açısı aralığı.

Servo süresi 00 ... 20 s Servo işletimde kuvvet desteği-
nin ayarlanabilir süresi

Servo ilave tork 00 ... 40 Nm Servo işletimde, tahrik ünitesinin 
kapı kanadını hareket ettirdiği 
açılma yönünde etkili olan tork.

Servo yangın alarmı 00 ... 70 Nm Yangın alarmında, PE1 veya PE2 
fonksiyonu = yangın alarmı ve 
PE1 veya PE2 terminalinde 24V 
olduğunda kapıyı açan tork.
Bu konuda, bkz. Yangın alarmlı 
servo fonksiyonu, Bölüm 23.3, 
“Servo işletim”

Açılma süspans 0 ... 80 ... 95 % Açma süspansiyonunun kul-
lanımı için açılma açısı (maks. 
açılma açısı = %100)

Başlangıç aralığı SF 1 ... 10 ... 95 % SF'in açılmaya başladığı GF açılış 
açısı (maks. açılma açısı = %100)

Push & Go 0 ... 20 % Tahrik ünitesinin maksimum 
açılış açısını (%100) referans 
alarak kapıyı otomatik açmaya 
başladığı devreye girme açısı.
0 = Push & Go devre dışı

Ayarl. açılım men. -9 ... 0 ... +9 ° Eğitilen açılım menzili ±9° has-
sas ayarlanabilmektedir
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Tanım Ayar değerleri Açıklama
Geri dönüş limiti 0 ... 30 ... 90 x 0,1° Tahrik ünitesinin kapama işlemi-

ni tekrarlamaya çalıştığı andan 
itibaren kapanış konumunda  
toleransın hassas ayarı için  
tahrik ünitesi aksındaki açı.

XX Değer, tahrik ünitesi tekrar 
kapanmadan, kapı aralığı  
olabildiğince az olacak şekil-
de ayarlanmalıdır.

Kapı hidroliği modu manuel (ts = 00) Bunun için bkz. Bölüm 22, “Kapı 
hidroliği modu”Otomatik (ts = 01)

Yay (ts = 02) (sadece EMD-F’de)
Manuel müdahale 00 etkin değil Menteşe tarafından kapının manu-

el açılması için kuvvet (SIO tarafı). 
Motor serbest bırakılır ve kapı 
manuel olarak kolayca açılır

01 ... 10 etkin
01: en düşük kuvvet

25.2.4	 Sinyaller

Giriş sinyalleri

Tanım Ayar değerleri Açıklama
SI1 - Terminal SIS güncel durum Durum, kontak tipi, fonksiyonu Gösterge

SI1 Kontak tipi kullanılmıyor İşlevsiz SIS girişi
açma otomatiği

SI1 fonksiyonu SIS rev Kapanışta tersine çevirme
SIS ve KI Kapanışta tersine çevirme, 

KI kapanma pozisyonunda
SIS ve KA Kapanışta tersine çevirme, 

KA kapanma pozisyonunda
SIS torku etkin değil

etkin
Kapı hidroliği modunda tork ayarlı 
kapatma da kapatma emniyet 
sensörü etkin/etkin değil

SI3 - Terminal SIO güncel durum Durum, kontak tipi, fonksiyonu Gösterge
SI3 Kontak tipi kullanılmıyor İşlevsiz SIO girişi

açma otomatiği
SI3 fonksiyonu SIO stop Açılışta stop

SIO stop SF GF GF veya SF'ten Stop fonksiyonunun 
devralınması

SI3 duvar görünmezliği 0 1 ... %99 Eğitim işlemi olmadan değişiklik: 
Duvar görünmezliği aralığı %xx'de 
başlar (açık konum = %100)
0 = Duvar görünmezliği  
eğitilmediğinde

Sürgü kontak tipi güncel durum Durum, kontak tipi, fonksiyonu Gösterge
Sürgü kontak tipi normalde açık

açma otomatiği
STOP güncel durum Durum, kontak tipi, fonksiyonu Gösterge

STOP kontak tipi kullanılmıyor STOP girişi işlevsiz
normalde açık
açma otomatiği
Sonlandırma 1,2 kOhm DIN18650 uyarınca emniyet amaçlı
Sonlandırma 2,0 kOhm

KB güncel durum Durum, kontak tipi Gösterge
KB kontak tipi kullanılmıyor KB girişi işlevsiz

normalde açık
açma otomatiği
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Tanım Ayar değerleri Açıklama
KI güncel durum Durum, kontak tipi Gösterge

KI kontak tipi kullanılmıyor KI girişi işlevsiz
normalde açık
açma otomatiği

KI gecikmesi 0 ... 90 x0 ,1 s
KA güncel durum Durum, kontak tipi Gösterge

KA kontak tipi kullanılmıyor KA girişi işlevsiz
normalde açık
açma otomatiği

KA gecikmesi 0 ... 90 x0 ,1 s
NA güncel durum Durum, kontak tipi Gösterge

NA kontak tipi kullanılmıyor NA girişi işlevsiz
normalde açık
açma otomatiği

LS güncel durum Durum, kontak tipi Gösterge
LS kontak tipi kullanılmıyor LS girişi işlevsiz

Normalde açık
açma otomatiği

AU güncel durum Durum, kontak tipi Gösterge
AU kontak tipi kullanılmıyor AU girişi işlevsiz

normalde açık
açma otomatiği

DO güncel durum Durum, kontak tipi Gösterge
DO kontak tipi kullanılmıyor DO girişi işlevsiz

normalde açık
açma otomatiği

PE1 güncel durum Durum, kontak tipi Gösterge
PE1 fonksiyonu kullanılmıyor PE1 girişi işlevsiz

Off NO Motorun devreden çıkarılması
Yaz geçişi NO Geçiş kanadı ve sabit kanadın 

açılması
Kış geçişi NO Sadece geçiş kanadı açılır
Sabotaj NC Alarm
Kapanma konumu NO Kapı kanadı kapanma pozisyonunda
P-KI kumanda NO İlave KI girişi
P-KA kumanda NO İlave KA girişi
Basma buton NO Kapı butona 1. defa basıldığında 

açılır, 2. defa basıldığında kapanır
OHZ tuşu NO Kapı butona 1. defa basıldığında 

açılır, 2. defa basıldığında veya açık 
tutma süresinin sona ermesinden 
sonra kapanır.
2 kanatlı Kapı, 1 kanatlı İşletim ve

àà GF - O® üzerindeki buton
àà SF - Oh üzerindeki buton.

2 kanatlı Kapı, 2 kanatlı İşletim - Oh

Sıfırlama butonu NO Butona basıldığında ayarlar başlatı-
lır (ilk çalışmada olduğu gibi)

Çift buton NO 1 kez basma = 1 kanatlı Açma.
2 kez basma = 2 kanatlı Açma.

WC kontrol ünitesi NO WC fonksiyonu için iç kısımda bulu-
nan basma butonun bağlantısı

Servo yangın alarmı sadece EMD-F’de
1 kanatlı açılma NO 2 kanatlı kapıda, 1 kanatlı açılma 

sadece kumanda ünitesi Gf’ye 
bağlıysa gerçekleşir.
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Tanım Ayar değerleri Açıklama
PE2 güncel durum Durum, kontak tipi, fonksiyonu Gösterge

PE2 fonksiyonu kullanılmıyor PE2 girişi işlevsiz
MPS MPS Analog program şalteri
Off NO Motorun devreden çıkarılması
Yaz geçişi NO Geçiş kanadı ve sabit kanadın açılması
Kış geçişi NO Sadece geçiş kanadı açılır
Sabotaj NC Alarm
Kapanma konumu NO Kapı kanadı kapanma pozisyonunda
Acil durum kilidi 20k NO Kapı kapanır KI ve KA işlevsiz. Sinyal 

bulunduğu sürece kapı kapalı kalır.
P-KI kumanda NO İlave KI girişi
P-KA kumanda NO İlave KA girişi
Basma buton NO Kapı butona 1. defa basıldığında 

açılır, 2. defa basıldığında kapanır
OHZ tuşu NO Kapı butona 1. defa basıldığında 

açılır, 2. defa basıldığında veya açık 
tutma süresinin sona ermesinden 
sonra kapanır.
2 kanatlı Kapı, 1 kanatlı İşletim ve

àà GF - O® üzerindeki buton
àà SF - Oh üzerindeki buton.

2 kanatlı Kapı, 2 kanatlı İşletim - Oh

kullanılmıyor boşta
Sıfırlama butonu NO Butona basıldığında ayarlar başlatı-

lır (ilk çalışmada olduğu gibi)
Çift buton NO 1 kez basma = 1 kanatlı Açma.

2 kez basma = 2 kanatlı Açma.
WC kontrol ünitesi NO WC fonksiyonu için iç kısımda bulu-

nan basma butonun bağlantısı
Servo yangın alarmı sadece EMD-F’de

Bkz. Bölüm 23.3, “Servo işletim”, 
Yangın alarmlı servo fonksiyonu

1 kanatlı Aç NO 2 kanatlı kapıda, 1 kanatlı açılma 
sadece kumanda ünitesi Gf’ye 
bağlıysa gerçekleşir.
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Çıkış sinyalleri

Tanım Ayar değerleri Açıklama
PA1 güncel durum

PA1 fonksiyonu
Durum, kontak tipi, fonksiyonu Gösterge
kullanılmıyor PA1 işlevsiz
Gong AU ve DO çalışma modunda KA 

kumanda edildiğinde
Kapı hidroliği arızası Arıza mesajı örn. bina kontrol 

merkezine
Açma otomatiği 
arızası
MPS arızası MPS üzerinde arıza göstergesi
Uyarı sinyali Açma ve kapatma esnasında sinyal 

vericisine kumanda edilmesi
Kapı otomatiği

 İlave kapı otomatiği
Motor fanı Motor sıcaklığı > 65 °C olduğunda 

vantilatörün kumanda edilmesi
kapalı kil. Kapı durum bildirimi örn. bir bina 

kontrol merkezinekapalı
kapalı değil
açık
Off
Gece
Mesai bitimi
Otomatik
Daimi açık
Işık kontrolü örn. giriş aydınlatması
Gündüz/Gece değiş Motor kilidi kumandası
Bakım zamanı geldi Bakım bildirimi örn. bir bina kontrol 

merkezine
Tutucu mıknatıs Açık Tutucu mıknatıs açık konumda
WC Kontrol ünitesi 
alarmı

Kapı 30 dakika boyunca içeriden 
açılmadığı takdirde
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Tanım Ayar değerleri Açıklama
PA2 güncel durum Durum, kontak tipi, fonksiyonu Gösterge

PA2 fonksiyonu kullanılmıyor PA2 çıkışı işlevsiz
Gong AU ve DO çalışma modunda KA 

kumanda edildiğinde
Kapı hidroliği arızası Arıza mesajı örn. bir bina kontrol 

merkezine
Açma otomatiği 
arızası
MPS arızası MPS üzerinde arıza göstergesi
Uyarı sinyali Açma ve kapatma esnasında sinyal 

vericisine kumanda edilmesi
Kapı otomatiği

 örn. Çalıştırma akımı ucu 
yüksek olan kapı otomatiklerinin 
bağlantısı için

Motor fanı Motor sıcaklığı > 65 °C olduğunda 
vantilatörün kumanda edilmesi

kapalı kil. Kapı durum bildirimi örn. bir bina 
kontrol merkezinekapalı

kapalı değil
açık
Off
Gece
Mesai bitimi
Otomatik
Daimi açık
Işık kontrolü örn. giriş aydınlatması
Gündüz/Gece değiş Motor kilidi kumandası
Bakım zamanı geldi Bakım bildirimi örn. bir bina kontrol 

merkezine
Tutucu mıknatıs Açık Tutucu mıknatıs açık konumda

WC Kontrol ünitesi 
alarmı

Kapı 30 dakika boyunca içeriden 
açılmadığı takdirde

PA3 Güncel durum Durum, kontak tipi, fonksiyonu Gösterge
PA3 fonksiyonu kullanılmıyor

açık Açık konum
Tutucu mıknatıs Tutma mıknatısı, açık konum

SI Testi güncel durum Durum, kontak tipi, fonksiyonu Gösterge
SI Testi Test etme yok Test etme kapalı

24V ile test etme
GND ile test etme



EMD / EMD-F / EMD-F-IS / EMD-F/R / EMD Invers

69

Servis menüsü

25.2.5	 Teşhis

Tanım Ayar değerleri Açıklama
Güncel değerler Girişler SI1, SI3

RM
STOP
KB, KI, KA
NA, LS
AU
DO
PE1
PE2

0	 V
0	 V
6,6	 V
0	 V

0	 V

0 V / 24 V
0 V / 24 V
Terminaldeki gerilim V cinsinden
0 V / 24 V
0 V / 24 V
0 V / 24 V
0 V / 24 V
0 V / 24 V
Terminaldeki gerilim V cinsinden

Çıkışlar PA1
PA2
PA3
TOE
TEST

açık
0	 V
0,0	 V
0	 V

Kapalı / açık
0 V / 24 V
0 V / 24 V
0 V / 24 V
kapalı, 24 V, 0.0 V

Dahili değerler gün. pozisyon 0	 % Kapının maksimum açılma aralığı-
na yönelik kapı açılma aralığı

gün. motor akımı Mot. DCU200 - 0,0 A Motor akımı
Gerilimler Şebeke	 açık Şebeke gerilimi açık / kapalı

24 V dahili	 24,0 V Dahili gerilim 24 V 
24 V harici	 24,0 V Harici gerilim 24 V

Sıcaklıklar DCU200	       34 derece C Kontrol ünitesi sıcaklığı
M DCU200 25 derece C Motor sıcaklığı

İstatistik Periyot		  0 Son bakımdan bu yana çalışma 
periyodu adedi

Saat	 0 Son bakımdan bu yana çalışma saati
Saat Ser	xxxx Sonraki bakıma kalan saat

Güncel durumlar Girişler SI1, SI3, 
RM, STOP,
KB, KI, KA,
NA, LS, AU, DO
PE1, PE2

açık/kapalı Sinyallerin mantıklı durumu göste-
rilir (açık/kapalı)

Çıkışlar PA1, PA2
PA3
TOE, TST

kapalı
0,0	 V
kapalı

Hata belleği Güncel hata Hata 1 Neden 1
Neden 2

Hata 2 Neden 1
Neden 2

Hata 3 Neden 1
Neden 2

Hata 4 Neden 1
Neden 2

Eski hatalar Hata 1 Neden 1
Neden 2

Hata 2 Neden 1
Neden 2

Hata 3 Neden 1
Neden 2

Hata 4 Neden 1
Neden 2

Güncel hatayı sil Hayır Güncel mevcut hataları sil
Evet

Eski hataları sil Hayır Eski hataları sil
Evet
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Tanım Ayar değerleri Açıklama
Konfigürasyon Tahrik ünitesi Ser No Tahrik ünitesinin seri numarası

OEW sağ/sol Dönüş yönü (artımların sayısı)
Mot.Resist: xy mOhm Eğitilmiş motor direnci
Curr.M.Res: xy mOhn Güncel motor direnci

Kontrol ünitesi Tip DCU2, DCU2-F, DCU2-I
Fer Dat Üretim tarihi takvim haftası/yıl
SVN xxxx:yyyy yazılımın benzersiz tanımı
Yazılım

Çeşitli Tutma akımı x,y A Yayı tutmak için gerekli olan akım
Yazılım Tahrik cinsi SW HW SW ve HW versiyonlu tahrik cinsi

SVN xxxx:yyyy benzersiz tanım
CRC xyz Kontrol toplamı
xyz Yazılımın Malz. No.

Üretim testi Hayır
Evet

Üretim testini başlat 
(sadece fabrika içi)

25.2.6	 Eğitimi başlat

Tanım Ayar değerleri Açıklama
Eğitimi başlat Hayır

Evet
Eğitme işlemini başlatır

25.2.7	 Fabrika ayarı

Tanım Ayar değerleri Açıklama
Fabrika ayarı Hayır

Evet
Tüm değerleri fabrika ayarına geri al

25.2.8	 Bakımı sil

Tanım Ayar değerleri Açıklama
Bakımı sil Hayır

Evet
Bakım değerlerini sil
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25.2.9	 Şifre

Tanım Ayar değerleri Açıklama
Şifre PW S1 değiştir Eski şifre 0000

Yeni şifre
0---
*

Şifre PW S1:
ST220 ile servis menüsüne erişim için.
Şifre PW TPS/DPS:
Anahtarlı düğme üzerinden serbest bırakılması yerine TPS 
veya DPS'nin serbest bırakılmasına yarar. Tuşa basmadan 
1 dakika sonra otomatik yeniden kilitlenir.
Birinci rakam  basma butona ne kadar sık basılması  
gerektiğini ve ikinci rakam TPS / DPS kullanımını onay-
lamak için  basma butonuna ne kadar sık basılması 
gerektiğini belirtir. 
ST220'de şifrenin girilmesi:

XX  veya  ile rakam değiştirilmelidir.
XX Rakam değişimi ve bir sonraki yere geçiş    ile onay-

lanmalıdır. 
àà İptal etmek için x üzerine basılmalıdır.
àà Güncel konum altındaki yıldız ile gösterilir.
XX Girişten sonra şifreyi devralmak için    üzerine basıl-

malıdır.
1 dakika tuşa basılmazsa veya servis menüsünün bir 
sonraki görüntülenmesinde işletim türü ayarında veya 
parametre ayarlarında değişikliklerin yapılabilmesi için 
şifre sorulur.
Şifre, geçiş kanadı ve sabit kanat tahrik ünitesi için ayrı ayrı 
ayarlanmalıdır. Geçiş kanadı ve sabit kanat tahrikinin farklı 
şifreleri olabilir.
Önemli bilgiler:
àà ST220 için şifre girildikten sonra DPS üzerinden servis 

menüsüne ulaşmak mümkün değildir.
àà Şifre unutulmuşsa GEZE’den özel bir Flash dosyası 

talep edilmelidir, bununla kontrol ünitesindeki şifre 
tekrar 00’a sıfırlanır. 

àà Şifre, yeni bir yazılım sürümünün yüklenmesiyle  
silinemez.

PW TPS DPS'i değiştir Eski şifre 00
Yeni şifre
0-
*

25.2.10	Dil

Tanım Ayar değerleri Açıklama
Dil / Language Almanca

english
francais
svensk
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25.3	 DPS dijital program şalteri
İşletime alma ve servis için DPS kullanılabilir, Malz. No. 151524 veya 155809: 
àà tahrik ünitesi parametrelerini değiştirmek için
àà tahrik ünitesinin eğitilmesi için
àà Teşhis için

Çalışma modu Servis modu
Of	 OFF 	

OFF

 
 

 

 
 

1

2
3

4

1	 Servis tuşu
2	 Konum bilinmiyor
3	 Bakım için yanar
4	 1 kanatlı işletimde yanıyor

Na	 Gece × İptal et ve ilk menü düzeyine 
geri dön

ls	 Mesai bitimi  onaylanmalıdır

aU	 Otomatik  yukarı git 
değeri artır

DO	 Daimi açık  aşağı git  
değeri azalt

 + 
aynı zamanda

Değişim
2 kanatlı işletim
1 kanatlı işletim

– –

Servis tuşu (1)  
+    aynı  
zamanda

Çalışma modu / servis modu değişimi

25.4	 DPS servis modu
àà Servis moduna NA, LS, AU ve Off çalışma modlarında geçilebilir.
àà Servis modunda 2 dakika boyunca bir basma butona basılmadığında, otomatik olarak işletim moduna geçilir.
àà Servis modunda kapı güncel çalışma modunda çalışır durumda kalır (tanıtma etkin olduğunda hariç).

25.5	 DPS servis menüsü

1. Menü

Gösterge Açıklama Ayar değerleri Açıklama
Uo Açma hızı 05 ... 40 ... 90
Uc Kapanma hızı 05 ... 40 ... 90
s6 Manuel kapanma 05 ... 40 ... 90 Manuel açma sonrası kapanma hızı
sc Son stoper, Kapama 00 01 ... 10 12 ... 20 25 ... 50
ol Açık konuma karşı sürüş 00	 Kapalı

01	 Engel durumunda Motor Açık
02	 Engel durumunda Motor Kapalı

Oh Açık tutma süresi 00	 01 ... 10	 12 ... 20	 25 ... 50	 60	 s KI, KA komutu verildiğinde 
1 kanatlı Tahrik ünitesi (Au-Wi, Au-So)  
2 kanatlı Tahrik ünitesi / 2 kanatlı GF 
kontrol ünitesi üzerinde açılma  
(Au-So) ayarı

O® 1 kanatlı açılma açık tutma 
süresi

00	 01 ... 10	 12 ... 20	 25 ... 50	 60	 s KI, KA ile kumanda edildiğinde 
2 kanatlı Tahrik ünitesi (Au-Wi)
GF kontrol ünitesinde ayarlama

Os KB üzerinden açık tutma 
süresi

00	 01 ... 10	 12 ... 20	 25 ... 50	 60	 s

op Açık t. s. Push & Go 00	 01 ... 10	 12 ... 20	 25 ... 50	 60	 s Push & Go ile açıldıktan sonra açık 
tutma süresi
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Servis menüsü

Gösterge Açıklama Ayar değerleri Açıklama
ho Açık tutma süresi manuel 00	 01 ... 10	 12 ... 20	 25 ... 50	 60	 s Kapının manuel olarak açılması duru-

munda açık tutma süresi
no = manuel açma sonrasında otoma-
tik kapanma yok

su Geçiş kanadı 1)  
kapatma gecikmesi

00	 01 ... 15	 16			   s  

	   	

0 sn: her iki kanadın aynı anda kapatılması
(sadece çentiksiz kapılarda ayarlayın)

	  	

01–15 s: Geçiş kanadı en geç sabit kanat  
kapanma pozisyonuna ulaştıktan 
sonra kapanır.

	  	

16 sn: Geçiş kanadı ancak sabit kanat tam 
olarak kapattıktan sonra kapanır.

OD dinamik açık tutma süresi 
uzatması

00	 hayır
01	 evet

Bo Açılma hızlanması 05... 20 ...90
Bc Kapanma hızlanması 05 ... 10	 12 ... 20	       25 ... 90
fo Tork açma 01 ... 04 ... 12			   x 10 Nm
fc Statik tork kapanma 01 ... 04 ... 12			   x 10 Nm
BN Engel algılama 01 ... 06 ... 20	 x 0,1s Tahrik ünitesinin bir engele  

karşı baskı uyguladığı süre
of Tutma eylemi açma 00 ... 07			   x 10 Nm Sabit açma baskısı
cf Tutma eylemi kapanma 00 ... 07			   x 10 Nm Sabit kapatma basıncı
fs Kapanma pozisyonunda torku 00 ... 12			   x 10 Nm Güç, kapalı konuma son stoperin sona 

ermesine kadar etki eder.
Ayarlanmış olan sürede manuel geçiş 
zorlaştırılır. Ayarlanan güç ne kadar 
büyükse, süresi o kadar büyük olur.
Örnekler:
10 Nm’de = 0,5 s
120 Nm’de = 2 s

Ts Kapı hidroliği modu 00	 manuel
01	 Otomatik
02	 Yayla kapatma

Bunun için bkz. Bölüm 22, “Kapı hid-
roliği modu”

Ne 2. menüye geç
1) sadece geçiş kanadı kontrol ünitesinde ayarlanabilir

2. menü

Gösterge Açıklama Ayar değerleri Açıklama
s1 Emniyet 1 kontak tipi  

(Terminal SIS)
00	 kullanılmıyor
02	 açma otomatiği

f1 Emniyet 1 fonksiyon  
(Terminal SIS)

01	 SIS rev
02	 SIS ve KI
03	 SIS ve KA

ss SIS torku 00	 etkin değil
01	 etkin

Tork ayarlı kapanmada SIS etkin/etkin 
değil

s3 Emniyet 3 kontak tipi  
(Terminal SIO)

00	 kullanılmıyor
02	 açma otomatiği

f3 Emniyet 3 fonksiyon 
(Terminal SIO)

05	 SIO Stop Sadece kapı kanadının tahrik ünitesi
06 	 SIO Stop GF-SF Geçiş ve sabit kanat tahrik ünitesi

Te Test etme emniyeti 00	 Test etme yok
01	 24 V ile test etme
02	 GND ile test etme

cN Stop kontak tipi 00	 kullanılmıyor
01	 normalde açık
02	 açma otomatiği
12	 1,2 kW sonlandırma
20	 2,0 kW sonlandırma

12, 20: Sonlandırma DIN 18650/
EN 16005'e uygun
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Gösterge Açıklama Ayar değerleri Açıklama
cB Mekanik anahtar yetkili kon-

tak tipi
00	 kullanılmıyor
01	 normalde açık
02	 açma otomatiği

cI Temas algılayıcısı içeride 
kontak tipi

00	 kullanılmıyor
01	 normalde açık
02	 açma otomatiği

aI Temas algılayıcısı içeride 
gecikmeli açma 

00 ... 90	 x 0,1s

cO Temas algılayıcısı dışarıda 
kontak tipi

00	 kullanılmıyor
01	 normalde açık
02	 açma otomatiği

aa Temas algılayıcısı dışarıda 
gecikmeli açma

00 ... 90	 x 0,1s

e1 parametrelenebilir giriş 1 00	 kullanılmıyor
02	 Çalışma modu Off	 NO
03	 Yaza geçiş	 NO
04	 Kışa geçiş	 NO
05	 Sabotaj	 NC
06	 Kapanma pozisyonu	 NO
08	 P-KI kumandası 	 NO
09	 P-KA kumandası 	 NO
10	 Tuş fonksiyonu	 NO
11	 OHZ basma butonu	 NO
13	 Sıfırlama tuşu	 NO
14	 Çift basma buton	 NO
21	 WC kontrol ünitesi	 NO
22	 Servo yangın alarmı	 NO
23	 1 kanatlı açma	 NO

OHZ basma buton: 
Açık tutma süresinden sonra kapan-
malı tuş fonksiyonu 
2 kanatlı kapı, 1 kanatlı işletimde ve 
àà GF - O® üzerindeki buton
àà SF - Oh üzerindeki buton 

 2 kanatlı Kapı, 2 kanatlı İşletim: Oh

Çift buton:
(GF veya SF üzerindeki basma buton): 
2 kanatlı Kapı, 1 kanatlı İşletim ve
àà 1× basma - O®

àà 2× basma - Oh

2 kanatlı kapı, 2 kanatlı işletim:
àà 1× veya 2× basma - Oh

21: Bkz. Bölüm 15, “WC kontrol ünitesi”
22: Bkz. Bölüm 23.3, “Servo işletim”

1 kanatlı Aç:
2 kanatlı kapıda, 1 kanatlı Açılma, 
Kumanda üniteleri Gf’ye
bağlıysa.

e2 parametrelenebilir giriş 2 00	 kullanılmıyor
01	 MPS
02	 Çalışma modu Off 	 NO
03	 Yaza geçiş	 NO
04	 Kışa geçiş	 NO
05	 Sabotaj 	 NC
06	 Kapanma pozisyonu	 NO
07	 Acil durum kilidi 20kOhm 	 NO
08	 P-KI kumandası 	 NO
09	 P-KA kumandası 	 NO
10	 Tuş fonksiyonu 	 NO
11	 OHZ basma butonu	 NO
12	 kullanılmıyor
13	 Sıfırlama tuşu	 NO
14	 Çift basma buton	 NO
21	 WC kontrol ünitesi	 NO
22	 Servo yangın alarmı	 NO
23	 1 kanatlı Açma	 NO
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Gösterge Açıklama Ayar değerleri Açıklama
a1 parametrelenebilir çıkış 1 00	 kullanılmıyor

01	 Gong
02	 Normalde açık arızası
03	 Açma otomatiği arızası
04	 MPS için arıza göstergesi
05	 Uyarı sinyali
06	 Kapı otomatiği
07	 Vantilatör
08	 Kapalı ve kilitli
09	 Kapalı
10	 Kapalı değil
11	 Açık
12	 Off
13	 Gece
14	 Mesai bitimi
15	 Otomatik
16	 Daimi açık
17	 Işık kontrolü
18	 Gündüz/Gece değişimi
20	 Bakım zamanı geldi
21	 Tutucu mıknatıs açık konum
24	 WC kontrol ünitesi alarmı

01: AU ve DO çalışma modunda KA 
kumanda edildiğinde
02, 03: Genel arıza mesajı
05: Açma ve kapatma esnasında sinyal 
vericisine kumanda edilmesi
06: İlave kapı otomatiği (bkz. Bölüm 
“Parametrelenebilir PA1 çıkışı”, “Kapı 
otomatiği”). Yangından korunma 
kapsamında değil. 
07: Motor sıcaklığı > 65 °C olduğunda 
vantilatörün kumanda edilmesi
08 – 16: Kapı durum bildirimleri 
(elektrik bağlantısı kapanıyor)
17: örn. giriş aydınlatması
18: Motor kilidi kumandası
20: Bakım bildirimi örn. bir bina kont-
rol merkezine
21: Tutucu mıknatıs açık konumda
24: Kapı 30 dakika boyunca içeriden 
açılmadığı takdirde

a2 parametrelenebilir çıkış 2 00	 kullanılmıyor
01	 Gong
02	 Normalde açık arızası
03	 Açma otomatiği arızası
04	 MPS için arıza göstergesi
05	 Uyarı sinyali
06	 Kapı otomatiği
07	 Vantilatör
08	 Kapalı ve kilitli
09	 Kapalı
10	 Kapalı değil
11	 Açık
12	 Off
13	 Gece
14	 Mesai bitimi
15	 Otomatik
16	 Daimi açık
17	 Işık kontrolü
18	 Gündüz/Gece değişimi
20	 Bakım zamanı geldi
21	 Tutucu mıknatıs açık konum
24	 WC kontrol ünitesi alarmı

01: AU ve DO çalışma modunda KA 
kumanda edildiğinde
02, 03: Genel arıza mesajı
05: Açma ve kapatma esnasında sinyal 
vericisine kumanda edilmesi
06: İlave kapı otomatiği (bkz. Bölüm 
“Parametrelenebilir PA1 çıkışı”, “Kapı 
otomatiği”). Yangından korunma 
kapsamında değil.
07: Motor sıcaklığı > 65 °C olduğunda 
vantilatörün kumanda edilmesi
08 – 16: Kapı durum bildirimleri 
(elektrik bağlantısı kapanıyor)
17: örn. giriş aydınlatması
18: Motor kilidi kumandası
20: Bakım bildirimi örn. bir bina kont-
rol merkezine
21: Tutucu mıknatıs açık konumda
24: Kapı 30 dakika boyunca içeriden 
açılmadığı takdirde

a3 Parametrelenebilir çıkış 3 00	 kullanılmıyor
01	 Açık konumu
02	 Tutucu mıknatıs

Açık konum
Tutucu mıknatıs, açık konum

Ne 3. menüye geç

3. Menü

Gösterge Açıklama Ayar değerleri Açıklama
e® Güncel mevcut hatalar CE 	 Hata belleğini sil
Oe Hata belleği  

(son 10 hata)
CE 	 Hata belleğini sil

sT Kontrol ünitesi tipi 40 	 DCU2
41	 DCU2-F
42	 DCU2-Invers

Sadece gösterge, ayar imkanı yok

sa İstatistik Co 	 Periyot sayısı / 100
Ho 	 Çalışma saati / 4 
So	 Çalışma saati /4 bir sonraki servise kadar 

Gösterge, her biri 6 haneli.
İleriye doğru ilerleme 

cs Servis LED’ini kapat cS	 onay için kısa süreli gösterilir
cp Fabrika ayarlarına dönme CP	 CP gösterimi, ardından yazılım sürümü 

ve LE gösterimi ile yeniden başlatma
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Gösterge Açıklama Ayar değerleri Açıklama
sp Dil 00	 Almanca

01 	 english
02 	 francais
03	 svensk

le Eğitimi başlat
he Manuel müdahale 00	 01 … 10 Açılan taraf yönünde kapının  

manuel olarak açılması ile ilgili  
kuvvet (SIO montaj tarafı) 
00: Manuel müdahale devre dışı
Hassasiyet: 01 düşük ... 10 yüksek

ep Yazılım sürümü örn. DCU2 V 4.0 için Ed 40 1. konum: Ed, EF veya EI (DCU2, 
DCU2-F, DCU2-I için)
2. konum: SW temel sürüm numarası
3. konum: Temel sürüm için gösteril-
mez, aksi durumda alt sürüm numarası 
Sayfalarda ilerleyin  veya 

Ne 4. menüye geçmek için

4. menü

Gösterge Açıklama Ayar değerleri Açıklama
aT Tahrik ünitesi tipi 01	 EMD

02	 EMD-F
03	 EMD-Invers

Sadece gösterge, ayar imkanı yok

D ® Açı sensörü pozisyonu 00	 Motor mili
01	 Dişli tertibatı

Motor mili üzerindeki açı sensörü
Dişli tertibatı üzerindeki açı sensörü

ef Kanat sayısı 00	 1 kanatlı Tahrik ünitesi
01	 2 kanatlı geçiş kanadı
02	 2 kanatlı sabit kanat
03	 2 kanatlı geçiş kanadı - IS

àà 01  Elektrikli sıralı kapanma meka-
nizmalı tahrik ünitesi (SF kapalıy-
ken GF kapanır)

àà 03  Entegre mekanik kapatma 
sıralama sistemli tahrik ünitesi

hT Montaj şekli 01	 KM BS GLS
03	 KM BG GLS 
04	 KM BG GST
05	 TM BS GLS
08	 KM BGS GST EN4-5 *
09	 KM BGS GST EN6 *

KM = Baş montajı
TM = Kanat montajı
BS = Kapı menteşe tarafı
BG = Menteşesiz tarafı
GLS = Kayma rayı
GST = Dirsek kollar

Ba Temel fonksiyon 01 	 Otomatik işletim
02 	 Düşük enerji tüketimli çalışma 2)

03 	 Servo işletim 3)

pU Devreye girme aralığı  
Push & Go 1)

00 	 Push & Go yok
01...20	Push & Go Maksimum açılma aralığı (= %100) ile 

ilgili devreye girme aralığı
eo Ayarlanabilir açılma açısı -9 ... 0 ... 9 derece olarak;

Değer sadece hassas ayar için. 
Değer eğitim sürüşünde öğretilir ve 
ardından 0 noktası ile eşittir. Böylece 
manuel olarak uyarlanabilir. Fabrika 
ayarında ayarlanmaz.

cl Geri dönüş limiti 0 ... 30 ... 90  x 0,1° Tahrik ünitesinin kapama işlemini 
tekrarlamaya çalıştığı andan itiba-
ren kapanış konumunda toleran-
sın hassas ayarı için tahrik ünitesi 
aksındaki açı.

XX Değer, tahrik ünitesi tekrar kapan-
madan, kapı aralığı olabildiğince 
az olacak şekilde ayarlanmalıdır.

* sadece EMD-F
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Hata mesajları

Gösterge Açıklama Ayar değerleri Açıklama
TO Kapı otomatiği tipi 00	 Kapı otomatiği yok

01	 Yük akımı – Kapı otomatiği
02	 Yüksüz akım – Kapı otomatiği
03	 Motor kilidi
04	 Yük akımı – Kapı otomatiği 
05	 Yüksüz akım – Kapı otomatiği 
06	 Motor kilidi 

Açılmadan önce basınçlı
Açılmadan önce basınçlı
Açılmadan önce basınçlı

®® Sürgü sinyali 
kontak tipi

01	 normalde açık
02	 açma otomatiği

Dl Açılma gecikmesi 00	 01 ... 90	 x 0,1s Açılma gecikmesi: 
Tahrik ünitesinin kapıyı açmadan 
önce motor kilidinin kilidi açması için 
sahip olduğu süre.

Da Açma süspansiyonu 00 ... 80 ... 95	 % Maksimum açılma aralığı ile ilgili 
(%100, manuel açma) açma süspansi-
yonu kullanımı

fl Sabit kanat başlangıç aralığı 01 ... 10 ... 95	 % Geçiş kanadının maksimum açılma 
aralığı (%100) ile ilgili açılma aralığın-
da, geçiş kanadının açılma aralığında 
sabit kanadın başlaması. Geçiş kana-
dındaki FL parametresini ayarlayın.

se Servo desteği başlangıç aralığı 00 ... 09 ... 20	 % Kapının maksimum açılma aralığı 
(= %100) ile ilgili servo desteği için 
devreye girme aralığı

aD Servo süresi 00 ... 20 s
aO Servo ilave tork 00 ... 40 Nm
fa Servo yangın alarmı 00 ... 70 Nm
Df Kapı kapatma torku EMD/EMD-F: 00, 16 … 40 Nm Kapı kapalı olmadığında manuel 

açma sonrasında kapatma torku

45 ... 70 Nm

aB Duvar görünmezliği SIO 00	 01 … 99 00: Duvar görünmezliği yok. Açma 
emniyet sensörünün duvar görün-
mezliği için kullanım aralığı, işletime 
alma esnasında öğretilir ve buradan 
düzeltilebilir. Kapının maksimum 
açılma aralığı = 100

ca GEZE Bus adresi 00	 01…99	 CAN Adresi GEZE Bina sistemi
1) sadece geçiş kanadı etkin olduğunda	 2) Düşük enerji işletimi (bkz. Bölüm 23, “Temel fonksiyonlar”)	  
3) sadece EMD-F için

26	 Hata mesajları

26.1	 Hata mesajları ST220 ve DPS

26.1.1	 Hata göstergesi

DPS'de
àà Arıza arama ve arıza tanımları için ayrıca bkz. “EMD ve EMD-F arızalar ve tedbirler”.
àà Güncel mevcut hata mesajları periyodik olarak (10 s) dijital program şalterinde görüntülenir. Ayrıca e® ve Oe 

hata belleklerinde kaydedilmişlerdir.
àà Çalışma modu 5 sn, hata bildirimi 2 sn gösterilir.
àà Münferit hatalar hata ID'si üzerinden gösterilir.
àà Bu hata toplu hataysa, bu durumda sadece ana hata numarası gösterilir örn. 10.
àà Ek olarak aşağıdaki durumlar gösterilir:

àà öğretilmemiş: Kışlık LED sürekli yanıp söner (1 saniye açık, 3 saniye kapalı)
àà Bakım: Kışlık LED sürekli yanıp söner (0,5 saniye açık, 0,5 saniye kapalı)
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Hata mesajları

ST220 kumanda cihazında
àà Hatalar metinsel hata adlarıyla bildirilir. 

Hata örneği: SIS SF 

26.1.2	 Hata mesajları

DPS'de mesaj ST220'de mesaj Hata açıklaması
01 24 V eksik (Geçiş kanadı-) kontrol ünitesi arızalı 

03 230 V hata (Geçiş kanadı) şebeke arızası 

07 Yangın alarmı (Geçiş kanadı) Duman dedektörü etkin

1 0 Açı sensörü (Geçiş kanadı-) açı sensörü sinyali hatalı (toplu hata)

Enkoder modeli Açı sensörü modeli hata gösteriyor

Edge counter Açı sensörü kenarlarının algılanmasında hata

Pozisyon kontrolü Açı sensörü pozisyon hatası

Yön hatası Motor veya açı sensörü dönüş yönü yanlış

Pozisyon Pozisyon kaybı

11 Motor 1 kısa (Geçiş kanadı-) Motor akımı çok büyük 

12 Motor 1 (Geçiş kanadı-) Motor arızalı 

13 SIS 1 arızalı Test etme (Geçiş kanadı) Kapanma emniyet sensörü hatalı veya kumanda 2 
dakikadan daha uzun sürüyor

Kesintisiz kumanda etme Kapatma emniyet sensörü, 2 dakikadan uzun kumanda edilmiş

Test Kapatma emniyet sensörünün test edilmesi sırasında hata

14 MPS (Geçiş kanadı-) PS girişlerinde tutarsız durum veya MPS hat kesintisi

15 İlet. DPS Kontrol ünitesi – dijital program şalteri arasında iletişim yok (Hata numarası 15 
sadece Er ve oE’de)

1 6 Kilit mekanizması (Geçiş kanadı-) Kapı otomatiği bloke etmiyor 

17 Kilit açma (Geçiş kanadı-) Kapı otomatiği devreye girmiyor 

19 SIS SF hatası Test (Sabit kanat) kapanma emniyet sensörü arızalı veya kumanda 2 dakikadan 
daha uzun sürüyor

25 Eğitim sürüşü hatası Eğitim işlemi sırasında kapı kanadının engellenmesi

28 Röle DCU200 (Geçiş kanadı-) kontrol ünitesi motor rölesi arızalı 

29 SIO SF arızalı Test Sabit kanat açma emniyet sensörü arızalı veya kumanda 2 dakikadan daha 
uzun sürüyor

32 Sabotaj Sabotaj etkin

34 İlet. TPS tuşlu program şalteri Kontrol ünitesi - tuşlu program şalteri arasında iletişim yok

41 SIO 1 arızalı Test Geçiş kanadı açma emniyet sensörü arızalı veya kumanda 2 dakikadan daha 
uzun sürüyor 

Kesintisiz kumanda etme Açma emniyet sensörü, 2 dakikadan uzun kumanda edilmiş

Test Açma emniyet sensörünün test edilmesi sırasında hata

42 Acil durum kilidi Acil durum kilidi etkin veya basma buton arızalı 

01 Kumanda etkin Acil durum kilidi fonksiyonu PE2’de etkin 

02 Basma buton arızalı Basma buton veya basma butona giden hat arızalı

45 Motor sıcak (Geçiş kanadı-) Motor veya kontrol sistemi sıcaklığı 98 °C'den fazla 

46 Motor T sensörü Sıcaklık sensörü (Geçiş kanadı-) Motor arızalı 

47 Kontrol T sensörü Sıcaklık sensörü (Geçiş kanadı-) Kontrol ünitesi arızalı 

48 Aşırı sıcakl (Geçiş kanadı-) Motor veya kontrol ünitesi sıcaklığı 108 °C'den fazla 

51 24 V eksik SF Sabit kanat kontrol ünitesi arızalı 
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DPS'de mesaj ST220'de mesaj Hata açıklaması
53 230 V Hata SF Sabit kanat şebeke arızası

54 İlet. DPS NT DPS NT iletişim hatası

57 Yangın alarmı SF Sabit kanat, duman dedektörü etkin

60 DCU200 kontrol ünitesi Dahili hata, Geçiş kanadı kontrol ünitesi

63 SW versiyonu Geçiş kanadı ve sabit kanat farklı yazılım sürümlerine sahiptir

65 İlet. SF GF Geçiş kanadı/Sabit kanat kontrolü ünitesi iletişimi yok

66 Kilit mekanizması SF Sabit kanat-Kapı otomatiği bloke etmiyor

67 Kilit açma SF Sabit kanat-Kapı otomatiği devreye girmiyor

7 0 DCU200 SF kontrol ünitesi Dahili hata, sabit kanat kontrol ünitesi

71 Motor SF kısa Sabit kanat tahrik mekanizması, Motor akımı çok büyük 

72 Motor SF Sabit kanat tahrik mekanizması, Motor arızalı 

74 Açı sensörü SF Sabit kanat tahrik mekanizması, Açı sensörü sinyalleri hatalı

75 DCU200 sıcak Sabit kanat mekanizması, motor veya kumanda sıcaklığı 98 °C'den büyük

7 6 Motor SF sensörü Sabit kanat motoru sıcaklık sensörü arızalı

77 T sensörü SF Sabit kanat kontrol ünitesi sıcaklık sensörü arızalı

7 8 Aşırı sıcakl SF Sabit kanat tahrik mekanizması motor veya kontrol ünitesi sıcaklığı 108 °C'den 
daha yüksek

79 Röle SF Sabit kanat kontrol ünitesi motor rölesi arızalı

x.x Pozisyon Kanat konumu bilinmiyor (Sol ekranda nokta)

x x. Bakım Bakım talebi (periyot sayısı, çalışma saati, sağ ekranda nokta)

el Eğitim Kontrol ünitesinin eğitilmesi sırasında hatası

8 .8 . DPS RS485A / RS485B bağlantıları karışmış, kesilmiş veya kontrol ünitesi programlanmamış

-- DPS Program şalterinde kullanım bloke edilmiş
OO DPS Program şalterinde kullanıma izin verildi

oo DPS Program şalteri üzerinden çalışma modunun değiştirilmesi: mümkün değil  
(dahili PS 0'da durmuyor veya MPS parametrelendirilmiş).

Of DPS Çalışma modu kapalı

®s RESET Eğitim işleminin başlatılması sırasında: Sıfırlama tuşuna basılmamış veya 24 V RSZ yok
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26.2	 Tuşlu program şalteri hata mesajları

TPS göstergesi Tanım DPS göstergesi

● ○ ○ ○ ● Alarm 07 , 32, 57

● ● ○ ○ ○ Şebeke arızası 03 , 53

○ ○ ○ ● ● Tahrik ünitesi çok sıcak 45 , 4 6 , 4 8 , 75 , 7 6 , 7 8

● ○ ● ○ ○ SIO 29 , 41

○ ○ ● ○ ● Pozisyon x.x

○ ○ ● ● ○ SIS 13 , 19

● ● ● ○ ○ Kilit mekanizması 1 6 , 17 , 42, 66 , 67

○ ○ ● ● ● Motor 1 0 , 11 , 12, 71 , 72, 7 4

● ● ○ ○ ● Kontrol ünitesi 01 , 28 , 47 , 51 , 60 , 63 , 65 , 7 0 , 77 , 79

○ ○ ○ ○ ○ Şebeke gerilimi yok

○	 LED kapalı
●	 LED açık

Ek olarak aşağıdaki durumlar gösterilir:
àà tanıtılmamış 		 Kışlık LED sürekli yanıp söner (1 saniye açık, 3 saniye kapalı).
àà Bakım 		  Kışlık LED sürekli yanıp söner (0,5 saniye açık, 0,5 saniye kapalı).
àà Hata		  5 s çalışma modu, 2 s hata mesajı gösterilir.
àà Koruma etkin 	 Herhangi bir basma butona basılırsa güncel çalışma modu LED'i bir kez yanıp söner.
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Düşük enerji tüketimli çalışma ayarı için açı

27	 Düşük enerji tüketimli çalışma ayarı için açı
Bkz. Bölüm 23.2.3 “En az açılma süresi ve en az kapanma süresinin ayarlanması”.
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